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Installation Guide

ABOUT THIS GUIDE

This guide shows how to install and how to start-up in V/f mode the
CFW-11 inverter models from frame size A to G.

For detailed information please refer to the CFW-11 user's manual
and programming manual.

It is also possible to operate the CFW-11 in the following control
modes: VVW, Sensorless Vector Control and Vector Control with
Encoder, for induction motors and Sensorless and Encoder Vector
Control for Permanent Magnet (PM) machines. Please see the
programming manual.

For information on other functions, accessories and communication,
please see the WEG website www.weg.net for manual downloads.

SAFETY INSTRUCTIONS
Fully read this guide before installing or operating the inverter.

Only trained and qualified personnel should attempt to install,
start-up, and troubleshoot this type of equipment. The personnel
must follow all the safety instructions described in this guide and/
or defined by the local regulations.

DANGER!

Failure to comply with the safety instructions may
resultin death, serious injury, and equipment damage.
Always disconnect the main power supply before
touching any electrical device associated to the
inverter.

Several components can remain charged with high
voltage and/or in movement (fans), even after the AC
power supply has been disconnected or switched off.
Wait at least 10 minutes to assure the total discharge
of the capacitors.

Always connect the equipment frame to the protection
earth (PE).

DANGER!

Crushing Hazard

In order to ensure safety in load lifting applications,
electric and/or mechanical devices must be installed
outside the inverter for protection against accidental
fall of load.

DANGER!

This product was not designed to be used as a safety
element. Additional measures must be taken so as to
avoid material and personal damages.

The product was manufactured under strict quality
control, however, if installed in systems where its
failure causes risks of material or personal damages,
additional external safety devices must ensure a safety
condition in case of a product failure, preventing
accidents.

NOTE!

For the purpose of this guide, qualified personnel are

those trained and able to:

1. Install, ground, power-up, and operate the CF\W-11
according to this guide and to the current legal
safety procedures.

2. Use the protection equipment according to the
established regulations.

3. Provide first aid.

NOTE!

Frequency inverter may interference with other
electronic equipment. Follow the installation
instructions for minimizing these effects.

©

CFW-11 MAIN DESCRIPTION

ENGLISH

The CFW-11 frequency inverter is a high performance product with
models covering the range from 1 to 600 HP (0.75 to 450 kW) in seven
different mechanical sizes and line voltages from 200 V to 480 V. It
is designed for speed and torque control of three-phase induction
motors and PM motors. The main characteristic of this product is
the “Vectrue” technology, with the following control modes: Scalar
control (V/f), VVW, “Sensorless vector control” and “Vector control
with encoder”. Additional highlight functions and features: “Optimal
Braking”, “Self-Tuning” and “Optimal Flux”.

For more detailed information refer to the CFW-11 user's manual and
the programming manual.

RECEIVING AND STORAGE
When receiving the product verify if:

The CFW-11 nameplate data matches the purchase order. See
models and technical characteristic in tables A.1 and A.2.

Any damage occured during transportation. If any problem is
detected, contact the carrier immediately.

If the CFW-11 is not to be installed immediately, store it within its
original cardboard box in a clean and dry room (storage temperatures
between -25 °C (-13 °F) and 60 °C (140 °F).

MECHANICAL INSTALLATION

ENVIRONMENT

Avoid:

= Direct exposure to sunlight, rain, high humidity, or sea-air.

= Inflammable or corrosive gases or liquids.

= Excessive vibration.

= Dust, metallic particles, and oil mist.

= Environment conditions according to tables A.1 and A.2.

GENERAL MOUNTING CONSIDERATIONS
Consult the inverter weight in tables A.1 and A.2.
Mount the inverter in the upright position on a flat and vertical surface.

External dimensions and fixing holes position according to the
figure 1.

Minimum mounting clearances requirements for proper cooling air
circulation are specified in figure 2.

Note:
= For sizes A, B, and C: side-by-side mounting - no clearance
required between inverters if top cover is removed.

Do not install heat sensitive components right above the inverter.

CFW-11 | 7
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CABINET MOUNTING

Surface assembly:

Provide adequate exhaustion so that the internal cabinet temperature
remains within the allowed range for the inverter operations

conditions.

The power dissipated by the inverter at its rated condition is specified
intable A.1 and A.2 “Dissipated power in Watts — Surface Mounting”.

The cabinet minimum air cooling flow requirements are as shown

in table 1.

The position and diameter of the mounting holes are according to

Figure 1: Mechanical installation details

b G e

figure 1.
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? = Lﬁdsa Ventilation CI
Air ﬂowﬁ_[ Max. 3 mm 003" entilation Clearances
(0.121in)
i EVERcY) f 3 Model A B c D
24T - I 1 ode mm (in) mm (in) mm (in) mm (in)
Size A 25(0.98) | 25(0.98)
i 40 (157 45 (177
::izg 001.57) S0 | 10039 | 300118
: 110 4.33) | 130(5.12)
[0} Size D
& 0142T2 | 100(3.94) | 130(5.12) 40 (1.57)
8. D «
b o 2 3 0180 T2
i 150 (5,91) | 250 (9.84 80 (3.15
N 0211 T2 { ) ( ) { )
@ Size E 0105T4 | 100(3.94) | 130 (5.12) 40 (1.57)
[l 0142 T4 20 (0.78)
s 0180 T4
i 0211 T4 150 (5.91) | 250 (9.84) 80 (3.15)
- 002" Max. 3 mm oc3” Size F
Air flow Air flow  (012in) Size G
Surface mounting Flange mounting Tolerance: 1.0 mm (+0.039 in)
N m @ o @ e e @ e e @ Figure 2: Minimum clearance for inverter ventilation
Model mm mm  mm mm | mm mm  mm M mm ommo o mm | mm
(in) | (in) | (in) | (in) = (in) | (in) | (in) (in) = (in) (in) + (in) Table 1: Minimun required cabinet cooling air flow
Size | 145 | 247 | 227 | 70 | 270 | 115 | 250 130 | 240 135 | 225 P
A 671|079 | 699 | 75 1063 @53 | @85 | M° | 612 | ©.45) | M | 6.32) | B.86) Fri’"e M:Ldl_e' CFBM lés m o/'g'"
Size | 190 | 203 | 227 | 71 | 316 | 150 | 300 175 | 285 179 | 2n '
B | (7.48)|(11.53) 8.94)| 278) |(12.43) (5.9%) |(11.82| M | (6.89) | (11.28) | M® | (7.05) | 10.66) 2 ﬁtt 32 ig ;5
Size | 220 | 378 | 298 | 136 | 405 | 150 | 375 195 | 365 205 | 345 :
C | (@©67)|(14.89)(1153) 5.36) [15.95) (5.91) |14.77) M@ | (7.68) |14.38)| M |i8.08) |(13.59) D CFW11A|(_)|;42T2 g: 22 2;
Size | 300 | 504 | 305 | 135 | 550 | 200 | 525 275 | 517 285 | 485 :
D |(1.81)(19.84)(12.00) (5.32) |(21.65) (7.88) [20.67)| M |10.83)|(20.36)| M |(11.28) (19.10) Z’Eml 812??1; 265 125 75
Size | 335 | 620 | 358 | 168 | 675 | 200 | 650 275 | 635 315 | 615
E(1319) (24.41)(14.09) 6.67 [(25.57) (7.88) |25.59) M8 |10.89)|(25.00)| ME |12.40) (24.21) e g’i\\f’vu glgglj 123 22 Z?
Size | 430 | 1156 | 360 | 169 | 1234 | 150 | 1200 350 | 1185 391 | 1146 :
F|(16.93) @551 (1417)| (6.65) [48.58) (5.91) |@47.24| M0 | 13.78)| a6.65) M1°|(15.39) @5.12) g';\\:vvﬂ 812??13 265 125 75
Size | 535 | 1190 | 426 | 202 | 1264 | 200 | 1225 400 | 1220 495 | 1182
G |1.06)16.85)(16.77) (7.95) [u9.76)| (7.87) 48.23|M10|(15.75) s.03) MO (10.49) 46 53) giml 8?;12 228 115? ;l
Tolerance for d3 and e3: +1.0 mm (+0.039 in) 7 CFW11 0370 T 4 380 180 101
General tolerance: 1.0 mm (+0.039 in) CFW11 0477 T 4 460 217 13
CFW11 0515 T 4
@ CFW11 0601 T 4 680 321 19.3
CFW110720T 4
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Flange mounting:

The losses specified in table A.1 and A.2 “Dissipated power in
Watts - Flange mounting” will be dissipated inside the cabinet. The
remaining losses will be dissipated through the back side.

ENGLISH

The inverter securing supports and the hoisting eyes must be
removed and repositioned, in sizes E, F and G. See figures 3 and 4.

The part of the inverter that is located outside the cabinet is rated
IP54, for frame sizes A to E. For frame sizes F and G it is rated IP20.

Figure 6: Removal of the HMI and the control rack cover in sizes

. ) ) D, E, Fand G to access control terminals
Provide an adequate gasket for the cabinet opening to ensure that

the enclosure rating is maintained. Example: silicone gasket. In order to get access to the power terminals, it is necessary to

remove the bottom front cover, as showed in figure 7, in sizes D to G.

Mounting surface opening dimensions and positions/diameters of
the mounting holes, as shown in figure 1. @

©O) ® ®

v
B \

Figure 7: Removal of the bottom front cover, to access to the
power terminals in sizes D to G

Where IP20 or Nema1 protection degree is unnecessary the bottom
cable passage plate can be removed - sizes D and E.

®

Figure 3: Repositioning of the mounting supports for sizes A to E.
In sizes F and G the mounting supports must be removed

Figure 8: Removal of the cable passage plate

In sizes F and G always remove the bottom plate for connecting power
cables (line and motor), as showed in the figure 9.

In this case the protection degree of the inverter bottom part will
be reduced.

Figure 4: Hoisting Eyes installation — Sizes E, F and G

@

Access to the Control and Power Terminals

i
e

In order to get access to the control and power terminals, it is
necessary to remove the HMI and the front cover, in sizes A to C.
See figure 5.

ol ®

Figure 9: Removal of the cable passage plate on sizes F and G

Figure 5: Removal of the HMI and the front cover

CFW-11 ]9
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ELECTRICAL INSTALLATION

DANGER!
Make sure the AC power supply is disconnected
before starting the installation.

DANGER!

The following information is merely a guide for proper
installation. Comply with applicable local regulations
for electrical installations.

DANGER!
The inverter will be damaged in case the input power
supply is connected to the output terminals.

CONECTION DIAGRAMS

Notes:
Technical specifications including line fuses are on tables A.1 and A.2.

Technical specification of braking resistors and braking currents
on table A.3.

I

PE| W|V U

IPEIR S|T UI\/IWIPEI
PEO—I
J_; Shielding

RO — e — - : :
Sle - - ——
TO — = =
Power Disconnect s
Fuses

Supply Switch

Figure 10: Power connection diagram for sizes A, B, C, D, E, Fand G
standard frames

Direct current power supply
380-480 V models: 462 to 747 Vdc

| T S—
T - PEIW|V U

....Shield J

Figure 11: Power connection diagram for sizes F and G with Special DC
Hardware

5"

10 | CFW-11

CFW-11

Contactor
.
Power ___| &
supply i
——
1 BR DC+
Thermal
relay f ...............
Control power
supply
Thermostat f
Braking
resistor

Figure 12: Braking resistor connection diagram for sizes A, B, C, D and E

|

\

|

\ External

‘ braking
module

| (oBwo3)

‘ Braking

} resistor

\

\

I

PE[W |V Ul

Power  Disconnect
supply switch

Figure 13: Power connection diagram for sizes F and G standard with
braking resistor

R S/L2 T3 DC- % DC+ UTL  WT2  W/T3
[
! !

@O ®

\
® @@

Ground
(a) Sizes A, Band C

Figure 14 (a): Power and grounding terminals sizes A to C
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R/l S/L2  T/L3 DC- BR DC+ U/ Vw12 W/T3

% % @ % % @ %

ENGLISH

Ground

(b) Size D

DCL- DCL+ ~ DeC-
2 =

=, 7

Ground J

(4xM8, 4xM5)
(c) Size E

Figure 14 (b) and (c): Power and grounding terminals sizes D and E

Figure 16: Connection of dynamic braking module in standard models of
sizes Fand G

NOTES ON CIRCUITS AND DEVICES

= The power supply that feeds the inverter must have a grounded
neutral. For IT networks some internal components must be
disconnected as shown in figures 17 to 19.

= Provide a disconnect device for the input power supply of the
inverter. This device must disconnect the input power supply for
the inverter when needed (for instance, during servicing).

= Use high speed fuses at the input for the protection of the inverter
rectifier and wiring. Refer to tables A1 and A.2 for selecting the
appropriate fuse rating (It must be equal to or less than indicated in
tables, considering the cold (and not the fusion) current extinction
value).

DC+
= |n order to meet UL requirements, use class J fuses at the inverter

supply with a current not higher than the values of tables A.1 and
A.2.

= Optionally, slow blow fuses can be used at the input. They must be
sized for 1.2 x the rated input current of the inverter. In this case,
the installation is protected against short-circuit, but not the inverter
input rectifier. This may result in higher damage to the inverter in
the event of an internal component failure.

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than
100.000 rms symmetrical Amperes at 240 V or 480 V maximum,
when protected by Class J fuses.

If the CFW-11 inverters are installed in a circuit capable of
delivering more than 100.000 A _ symmetrical, it is required
to install adequate protection devices such as fuses or circuit
breakers.

(b) Special Hardware DC

Figure 15 (a) and (b): Power and grounding terminals sizes F and G
= Motor shielded cable recommended according to IEC 60034-25.

CFW-11 | 11
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= Keep motor cables at least 25 cm (9.84 in) distant from other cables Change position for IT networks
as signal cables, sensor cables, control cables, etc.

IT NETWORKS

When the neutral is not grounded, or the grounding is provided
by a high ohm value resistor or in grounded delta networks (“delta
corner earth”).

Remove Connect

(a) Initial position (b) Final position (IT)

Figure 19 (a) and (b): Sizes F and G - Location of terminal on
PRT1 board — change position for IT networks

GROUNDING CONNECTIONS

DANGER!

The inverter ground must be connected to a protective
ground (PE).

Refer to local regulations and/or electrical codes for
selecting grounding wire gauge.

Connect the inverter grounding connections to a
ground bus bar, to a single ground point, or to a
common grounding point (impedance < 10 Q).

To comply with IEC 61800-5-1 standard, connect the
inverter to the ground by using a single conductor
copper cable with a minimum wire gauge of 10 mm?,
since the leakage current is greater than 3.5 mAac.

ATTENTION!

The neutral conductor of the mains supply must be
solidly grounded. However, this conductor must not
] be used to ground the inverter.

CFW-11n°1  CFW-11n°2  CFW-11meN . & CFW-11n°1  CFW-11n°2

Figure 17 (a) to (d): Sizes A to D - Location of Grounding Screws -
Remove for IT networks

PRT1 board

Internal cabinet
ground bus bar

Figure 20: Grounding connections with multiple inverters

(b) Initial position (c) Final position (IT)

Figure 18 (a) to (c): Size E - Location of terminal on PRT1 board —

12 | CFW-11
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CONTROL CONNECTIONS

The control connections (analog inputs/outputs, digital inputs/
outputs), must be made at the CC11 control board terminal strip XC1.

XC1

Terminal Strip Factory Setting Function

Positive reference for

1 REF+ | potentiometer (5.4 V 5 %).
Analog input # 1:
2 All+ Speed reference (remote).
3 All-
Negative reference for
4 REF- potentiometer (-4.7 V + 5 %).
Analog input # 2:
5 Al2+ No function.
6 Al2-
Analog output # 1:
7 AC1 Speed.
5 AGND Reference (0 V) for the analog
(24 V) outputs.
Analog output # 2:
9 AG2 Motor current.
10 AGND Reference (0 V) for the analog
(24 V) outputs.

Reference (0 V) for the 24 Vdc

1 DGND power supply.
Common point of the digital
12 COM inputs.
24 \Vdc power supply.
13 24 \dc
Common point of the digital
14 COM inputs.
Digital input # 1:
15 b Start / Stop.
Digital input # 2:
16 bi2 Direction of rotation (remote).
Digital input # 3:
i D3 No function.
Digital input # 4:
18 Di4 No function.
Digital input # 5:
19 D5 Jog (remote).
Digital input # 6:
20 Di6 2" ramp.
21 NC1 Digital output #1 DO1 (RL1):
2 c1 No fault.
23 NO1
24 NC2 Digital output #2 DO2 (RL2):
25 c2 N >N, - Speed > P0288.
26 NO2
27 NC3 Digital output #3 DO3 (RL3):
N*> N, - Speed reference >
28 cs P0288.
29 NO3

Figure 21: Signals at connector XC1 - digital inputs working as

"Active High”

NOTE!

For changing to “Active Low” remove the jumpers
between XC1:11 and 12, place this jumper between
XC1:12 and 13 and connect common points of the
switches on DI1 to DI6 to XC1:11, instead of XC1:13.

St

Slot 5

Slot 1 (white)

Slot 2 (yellow)

Slot 3 (green)

Slot 4
S W i R S
A2 |No Function s1.3 8;'?24%;"2%1%(/f%ﬁtgg’os;tgng) OFF
o GEAEBIAOLEM | o
AO2 | Motor Current S1.2 8,Z':Eb“é"%ov”(‘éc/tgéf’si%mg ON

Figure 22: DIP Switches for setting signal type on analog inputs and
outputs

©

NOTE!

For information of Safety Stop (STO) function refer
to Installation, Configuration and Operation guide.

CFW-11 | 13
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Typical Control Connections

Control connection # 1 - Run/Stop function controlled from the
keypad (Local Mode).

With this control connection, it is possible to run the inverter in local
mode with the factory default settings.

This operation mode is recommended for first-time users, since no
additional control connections are required.

Control connection # 2 - 2-Wire Run/Stop function (Remote Mode).

This wiring example is valid only for the default factory settings and
if the inverter is set to remote mode.

With the factory default settings, the selection of the operation mode
(local/remote) is performed through the HMI key (local mode is
default). Set P0220=3 to change the default setting of HMI key

to remote mode.

XC1 Terminal Strip
1 +REF
>5kQ 2 All+
3 Al
4 - REF
AH T + 5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
11 DGND-
I: 12 CcoM
13 24 Vdc
14 coM
Run/Stop — i o
Forward/Reverse (FWD/REV) I e B b2
17 DI3
1o 18 DI4
L 19 DI5
20 DI6
21 NCT
22 c1 ([F’g)
23 NOT
24 NC2
25 c2 (E:E%
26 NO2
o7 NC3
28 c3 (DR‘E%
29 NO3

Figure 23: XC1 wiring for control connection # 2

14| CFW-11

Control connection # 3 - 3-Wire Start/Stop function.

Enabling the Run/Stop function with 3-wire control.

Parameters to set:

Set DI3 to START: P0265=6

Set DI4 to STOP: P0266=7

Set P0224=1 (DIx) for 3-wire control in Local mode.

Set P0227=1 (DIx) for 3-wire control in Remote mode.

Set the Forward/Reverse selection by using digital input # 2 (DI2).
Set P0223=4 for Local Mode or P0226=4 for Remote Mode.
S1and S2 are Start (NO contact) and Stop (NC contact) pushbuttons
respectively.

The speed reference can be provided through the analog input (as in
control connection # 2), through the keypad (as in control connection
# 1) or through other available source.

XC1 Terminal Strip
1 + REF
2 A+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
ihl DGND*
I: 12 COM
13 24 Vde
14 COM
15 DI
Forward/Reverse S3 J 16 DI2
FWD/REV
( Start S1) ,_J’r v pis
18 Di4
Stop S2 J 19 Di5
20 D6
21 NC1
22 I (%ﬂ)
23 NO1
24 NC2
25 c2 (gfg)
26 NO2
27 NC3
28 c3 (E&S)
29 NO3

Figure 24: XC1 wiring for control connection # 3
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Control connection # 4 - Forward/Reverse.

Enabling the Forward/Reverse function.

Parameters to set:

Set DI3 to Forward run: P0265=4

Set DI4 to Reverse run: P0266=5

When the Forward/Reverse function is set, it will be active either in
Local or Remote mode. At the same time, the HMI keys o and

will remain always inactive (even if P0224=0 or P0227=0).

The direction of rotation is determined by the Forward run and
Reverse run inputs.

Clockwise direction for Forward run and counterclockwise for
Reverse run.

The speed reference can be provided by any source (as in the control
connection # 3).

XC1 Terminal Strip
1 + REF
2 A+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
1 DGND*
C 12 COM
13 24 Vdc
14 COoM
15 DN
16 DI2
Stop/Forward S1 | = DI
18 DI4
Stop/Reverse S2 S o D5
20 DI6
21 NCA
22 C1 (%?;)
23 NO1
24 NC2
2 o2 ooz
26 NO2
27 NC3
28 C3 (ER(I?(?)
29 NO3

Figure 25: XC1 wiring for control connection # 4

INSTALLATION ACCORDING TO THE
EUROPEAN DIRECTIVE OF ELECTROMAGNETIC
COMPATIBILITY

The inverters in sizes A to D with FA option (CFW11XXXXXXOFA) and
all the standard inverters in the other sizes have an internal RF filter
for the reduction of the electromagnetic interference. These inverters,
when properly installed meet the requirements of the electromagnetic
compatibility directive “EMC Directive 2004/108/EC”.

ATTENTION!
For using models with internal RFI filters in IT networks
follow the instructions on figures 17 to 19.

Conformal Installation
For the conformal installation use:

1. Inverters on sizes A to D: with internal RFI filters option
CFW11IXXXXXXOFA and other standard models.

2. Shielded output cables (motor cables) and connect the shield at
both ends (motor and inverter) with a low impedance connection
for high frequency.

Maximum motor cable length and conduced and radiated emission
levels according to the tables 2 and 3.
If a lower emission level and/or a longer motor cable were
necessary, then an external RFI filter must be provided at the
inverter input. For more information (RFI filter commercial reference,
motor cable length and emission levels) refer to the tables 2 and 3.
3. Shielded control cables.
4. Inverter solid grounding.

CFW-11 |15
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Table 2: Conducted and radiated emission levels for sizes A to D

Table 3: Conducted and radiated emission levels for sizes E to G

Without external

i i Without external y "
RFI filter With external RFI filter e With external RFI filter
b2 = o £ ' )
% 5 g 5 ‘é’ E _E % S g 5 ‘é’ E g Inverter model g 2;'::;?:? Conducted ::‘?::Z:
SpEg2 s 2 SnEg2 809 (built-inRFI | | o | Radiated External RFl emission- | ZU o
2LXEL BE 2LXED BEw filter) e emission | maximum motor "
Inverter S E £ 2 T S E £ 3 TES motor filter part number - =abis length metallic
model (with oo S E;tlefrlnal oo S cable length (manufacturer: EPCOS) 9 cabinet
A ilter
bulflitl-tlnr)RFI :§ part number o o Category C3 | Category Category C2 | Category
e > > >£ 5| (manufacturer: > > s i -
5. §. 853 epcos) 5. § 55 5% CFW11 014272 | 100 m (328.10ft)  C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328.10ft) | C2
5 0 - £ EC
L0 L0 g 20 20 |58|a8 CFW110180T2| [100m (328.10f)| C2 | B84143-B0180-S020 ™ | 100 m (328.10ft) | C2
§ | & |8k § | & g8sd
=3 £ 2 CFW110211T2| [100m (328.10f) C2  |B84143-B0250-S020@ | 100 m (328.10ft) |  C2
5 £
B84142- 75m 50m CFW11 0105 T4 | E [100 m (328.10ft)|  C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328.10ft) | C2
CFW11 0006 100m 7m co A6-R122  |(246.06f)| (16404f)| ., | -, CFW110142T4 | [100m (328101  C2 B84143-B0150-5020 | 100 m (328.1011) | G2
S20FA |(32810ft) (23.00ft) 100m
B84142-B16-R | 100m | 358101 CFW110180T4 | [100m (328.10ft) G2  |B84143-B0180-S020™ | 100 m (328.10ft) | C2
B84143- 100m B CFW11 0211 T4 100m (32810 ft))  C2 B84143-B0250-S020 @ | 100 m (328.10 ft) c2
CFW11 0007| 100m 5m G8-R110 (82810 ft)
T20FA | (328101 |(1640f)| C2 Baa143- om som | G2 | 2 CFW11024274 | [100m (32810 )| C3® | B84143-B0250-S021 [100m (328.10f)®|  C3
A8-R1056 (164.04 ft) | (164.04 ft) CFW11 0312 T4 100m (328.10 ft)) C3@ | B84143-B01420-S021 (100 m (328.10ff)®|  C3
B84142- 75m 50m F
CFW11 0007| 100m 7m o AI6-R122 | (246.0611) | (16404 fi) . CFW110370 T4 | [100m (328.10f)| C3® | B84143-B0400-S021 [100m (32810f)®@|  C3
S20FA |(32810fY) |(23.00fY) B84142-B16-R | 100M 100m CFW11 0477 T4 100m (32810 ) C3® | B84143-B0600-S021 |100m (32810f)@|  C3
(328.10ft) | (328.101t)
Baa142- =m 50m CFW110515T4 | |100m (328.10ff)] C3® | B84143-B0600-S021 [100m (328.10f)®@|  C3
CFW110010| 100m 7m co A30-R122 | (246.06 1) | (164.04 ft) e | oo CFW110601 T4 | G [100m (328.10f)) C3® | B84143-B0600-S021 |100m (32810f)@|  C3
S20FA |(328.10ft) |(23.00ft) 100m | 100m
B84142-B25-R | 5r8 1019 | @os 101 CFW110720 T4 | [100m (328101 C3© | B84143-B1000-S021 [100m (328.101)®|  C3
B84143- 100m
- Notes for table 3:
CFW110010| 100m Sm c2 G20-R110 (32810 f1) c2 | c2 (1) For inverter/filter surrounding air temperature higher than 40 °C (104 °F) and continuous
T20FA | (32810f1) (16.401Y) B84143- 50m 50m output current higher than 172 Arms, it's required to use B84143B0250S020 filter.
A16-R105 (164.04 ft) | (164.04 1) (2) For inverter/filter surrounding air temperature of 40 °C (104 °F) and HD applications (heavy
B84143- 100 m duty cycle, output current < 180 Arms), it's possible to use B84143B0180S020 filter.
CFW11 0013| 100m 5m o G20-R110 (32810 ft) - co | co (3) With a to.rqwda\ core in the three mains cable. Example: TDK PN: PC40 UU120x160x20.
T2OFA |(328.101Y) | (16.40 1) B84143- 50m 50m (4) 2.5 Hz minimum operating frequency.
A16-R105 | (164.04 ft) | (164.04 ft)
B84143- 100m
CPWi 0016| 100m | sm | , | Ge0-Rio |@estom| | | INTEGRAL KEYPAD - HMI-CFW11
T20OFA | (328.10f1) | (16.40ft) B84143- 50m 50m
A25-R105 (164.04 ) | (164.04 ) Left “Soft key”: Function Right “Soft key”:
CFW11.0024| 100m No co B84143- 100m 100m |~ | o defined by the text Function defined by the
T20FA |(32810fY) A36-R105 | (328.10ft) | (328.10) directly above on the text directly above on the
CFW11 0028| 100m No co B84143- 100m | 100m | o | display. display.
T20FA |(328.10f!) A36-R105 | (328.1011) | (328.10ft)

CFW110033| 100m No oo B84143- 100m | 100m | oo | o 1. Increases the 1. Decreases the
T20FA |(32810f) A50-R105 | (328.1011) | (328.10ft) parameter contents. parameter contents.
CFW11 0045 100m o s B84143- 100m 100m s | o2 2. Increases the sp_eed. 2. Decreases the speed.

T20FA | (328101 A50-R105 | (328101 | (382810t 3. Selects the previous 3. Selects the next group
CFW11 0054] 100m B84143- 100m | 100m group of the Parameter of the Parameter
T2OFA | @si0fy| NO cs AB6-R105 | (328101 | @28101) | O | ©? Group list. Group list.
T g v | o5 | e | | ssgn| 00| 2| (G e
- - - speed direction. motor following the
CFW11.0086| 100m | ca B84143- 100m | 100m | oo | o Active when: acceleration ramp.
T20FA |(328.10ft) A120-R105 | (328.10fY) | (328.10ft) P0223=2 or 3 in LOC Active when:
CFW11 0105, 100m No cs3 B84143- 100m | 100m | oo | o and /or P0224=0 in LOC and/or
T20FA |(32810ft) A120-R105 (328.10 ft) | (328.10 t) P0226=2 or 3 in REM. P0227=0 in REM.
B84143- 100m . — —
CFW11 0003 100m 5m oo G8-R110 | (328.10ft) oo | 2 Selects between LOCAL Decelerates the motor
T4OFA |(32810ft) | (16401t B84143- 50m 50m or REMOTE situation. following the deceleration
A8-R105 (164.04 1) | (164.04 ft) Active when: ramp, down to stop.
B84143- 100m P0220=2 or 3. Active when:
CFW11 0005/ 100m 5m G8-R110 (328.10t) ) P0224=0 in LOC and/or
C2 C2 | c2 P0227=0 in REM
T4OFA | (32810ft) | (16.40f1) B84143- 50m 50m :
A8-R105 | (164.04 1) | (164.04 ft)
B84143- 100m It accelerates the motor following the acceleration ramp up to the speed defined in P0122.
CFW11 0007| 100m 5m G8-R110 (328.10f) - It keeps the motor at this speed as long as pressed.
TAOFA | (328101 | (16407 c2 Ba4143- 5om 5om C2 | c2 Whgn released it decelera}tes the motor follqwing the deceleration ramp down to stop.
A8-R105 (164.04 1t) | (164.04 fi) Active when all the conditions below are fulfilled:
BB4143 100m 1. Run/Stop=Stop;
Crwiioolo| oom | Sm | o, | G20RMO_|@siom| |, | o, g Sggggfir;afg;/;%\g;r P0228=1 in REM
T40OFA |(32810ft) | (16.40ft) B84143- 50m 50m : -
A16-R105 | (164.04 ft) | (164.04 f " )
B84143- ( 100m | ) Figure 26: Keypad keys and functions
CFW11 0013| 100m 5m co G20-R110 | (328.10fY) ) co | co
T4OFA | (328.10ft) | (16.40f1) B84143- 50m 50m
A16-R105 | (164.04 ft) | (164.04 ft)
CFW11 0017 | 100m B84143- 100m 100m
T40FA |@si0f) O 2 A25-R105 | (328.10 1) | (328.10ft) c2 | c2
CFW11 0024 100m B84143- 100m 100m
T40FA |@si0f) O 2 A36-R105 | (3281011 | (328.10f) c2 | c2
CFW11 0031, 100m B84143- 100m 100m
T4OFA |(328.10ft) No c2 A36-R105 | (3281011 | (328.10f)) c2 | c2
CFW110038| 100m B84143- 100m | 100m
T4OFA |(328.10ft) No cs A50-R105 | (3281011 | (328.10f) C3 | c2
CFW11 0045, 100m B84143- 100m | 100m
Ta0FA | @siof| NO | C8 | aso-mios | @esiof | @esiofy| C° | €2
CFW110058| 100m B84143- 100m | 100m
TaoFA | @siof| NO | C8 | asemios | @2si0f) | @esiofy| C° | C2
CFW11 0070 100m B84143- 100m | 100m
TaoFA | @esiofy| No | C8 | ago-mios | @esi0f) | @esiofy| C° | C2
CFW110088| 100m B84143- 100m | 100m
Ta0FA | @osiofy| No | C8 | apo-mios | @2si0f) | @esiofy| C8 | C2
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Loc./Rem. indication:
- LOC: Local situation;
- REM: Remote situation.

Motor speed
direction indication.

Motor speed
indication in rpm.

—— Monitoring parameters:
Inverter status: - Motor speed in rpm;
- Run g ) - Motor current in Amps;
- Ready — Run_ Cloc  488Eren | | Qutput frequency in Hz
- Config 1855 R (default).
- Self-tuning y
- Last fault: 1.8 5] P0205, P0O206 and P0207:
FXXX SE.E H= selecti_on of the parameters
_ Last alarm: that \‘Nl\llbe displayed in the
AXXX monitoring mode.
- etc. P0208 to PO212: engineering
unit for the speed indication.

Left soft key

function. P0197, P0O198 and P0199.

Clock settings via:
function.

Right soft key ]

Figure 27: Keypad display and factory default functions example
(monitoring mode)

Cover
)

BEFORE ENERGIZING

1) Check if power, grounding, and control connections are correct
and firmly secured.

2) Remove from inside the inverter or the cabinet all the materials left
behind from the installation work.

3) Verify the motor connections and if its voltage and current are
within the inverter rated values.

4) Mechanically uncouple the motor from the load. If the motor
cannot be uncoupled, make sure that any speed direction (forward
or reverse) will not result in personnel injury and/or equipment
damage.

5) Close the inverter or cabinet covers.

6) Measure the power supply voltage and verify if it is within the
allowed range.

7) Apply power to the input, closing the input disconnect switch.

8) Check the result of the first time power-up:

The keypad should display the standard monitoring mode and the
status LED should be steady green.

STARTING UP IN V/F MODE

The start-up procedure for the V/f is described in three simple steps
by using the Oriented Start-up routine and the Basic Application
group.

1) PO000 Password Setting

Step Action/Result Display Indication
(Reacy CcLoc Brem)
- Monitoring Mode. B rpEm
1 - Press “Menu” .8 A
(right soft key). B.8 H=
Figure 28: Keypad battery cover to access battery L 15:45 [ Meru |
(Ready CLOC Brem)
Notes on Keypad: - The group “00 ALL BE  ALL PARAME TE
5 PARAMETERS” is already 21 PARAMETER GROUFPS
selected. B2 ORIEMTED START-UF
= Hot pluggable. - Press “Select”. 83 CHANGED PARAMETERS
\ Return | 15:45 | Select )
= Other monitoring screen types can be programmed, as bar graphs (Reacy  CLoC Bren)
and larger font sizes, through P0205-207, P0208-212 adjustments. - The parameter R |
“Access to Parameters
. X . 3 P0000: 0” is already
= The battery is used only to keep the internal clock operation selected e 1S
. f . ’ i R
when the |nver.t§r.stays‘W|thout povver. If the battery is completely - Press “Select”. (Return] 15:45 [ select |
discharged orifitis not installed in the keypad, the displayed clock
time will be invalid and an alarm condition “A181 - Invalid clock time” I order o set the Ready  CLOC g
will be indicated every time the inverter is powered up. , | passwora, press FPEEEE
until the number 5 appears REEESS ¥ P em=ars
= At the end of the battery useful life, please do not discard batteries on the display. s
in your waste container, but use an appropriate battery disposal site. \Return | 15:45 | Save )
(Reacy cLoc Brem)
PARAMETER STRUCTURE - When the number 5 F‘EBUU
) , . , . 5 appears, press “Save”. FAccess to Farameters
When the right soft key (‘“MENU”) is pressed in the monitoring mode,
the display shows the first groups of parameters. The number and \_Return] 15:45 | Save )
name of the groups may change depending on the firmware version - If the setting was performed | (Fezag G LoG Eeen)
used. correctly, the display A
5 must show “Access to J
Parameters P0000: 5”. Speed Reference
START-UP _ Press “Return” FEEE1 : 98 rEm
(left soft key). \ Return | 15:45 | Select )
DANGER!
The inverter will be damaged in case the input power
supply is connected to the output terminals 7 - Press “Return” o1 PARAME TER BROLPS
pply p . : @2 ORIENTED START-LP
B3 CHAMNGED PARAMETERS
(| Return | 15:45 | Select )
(Ready CLoC G-
B e
- The display returns to the (=
8 Monitoring Mode. Sl I
) B.8 H=
L 15:45 LEEE

Figure 29: Steps for allowing parameter modification via POO0OO

CFW-11 | 17
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2) Oriented Start-Up

There is a group of parameters named “Oriented Start-up”, which
makes the inverter settings easier. The parameter PO317 from this
group allows entering the Oriented Start-up routine.

The Oriented Start-Up routine presents the main parameters on the
HMI in a logical sequence. The minimum necessary parameters for
proper operation are adjusted. Information like mains voltage and
motor nameplate data is entered.

In order to enter into the Oriented Start-up routine, first change
parameter PO317 to 1 and then, set all remaining parameters as they
are presented on the display.

Setting the parameters in the Oriented Start-up routine causes
the automatic content modification of the other parameters and/or
internal inverter variables.

During the Oriented Start-up routine, the message “Config” will be
displayed at the top left corner of the HMI display.

3) Basic Application Parameter Settings

After running the Oriented Start-up routine and properly setting the
parameters, the inverter is ready to operate in V/f mode.

The group Basic Application has the more common application
parameters.

DATE AND TIME SETTING
Access the group HMI and change: day (P0194), month (P0195)

and year (P0196); time: hour (P0197), minutes (P0198) and seconds
(P0199).

PARAMETER CHANGE PREVENTION

To prevent unauthorized or unintended parameter modifications, the
parameter POO0O can be set to a value different from 5.

FLASH MEMORY MODULE FUNCTIONS

= Store a copy of the inverter parameters.

= Transfer parameters stored in the FLASH memory to the inverter.
= Transfer firmware stored in the FLASH memory to the inverter.

= Store the program created with SoftPLC.

Whenever the inverter is powered up, this program (SoftPLC) is
transferred to the RAM memory located in the inverter control board

and executed.

Refer to the CFW-11 programming manual and to SoftPLC manual
for further details.

18 | CFW-11
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APPENDIX 1 - TECHNICAL SPECIFICATIONS

HSITON3

Technical specifications of the sizes A to D

Table A.1
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Table A.2
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Table A.3: Dynamic braking specifications for sizes A to E

T
S N ument | power (peavalug)| ~ cuent | (mean vaueintne | Reccmmendsd | Power o size terminai 9
() (Pama) @ (Tattootive) braking resistor [ [mm? (AWG)] (O]
[A] [kW] [A] (Pg) @ [kW] Z
CFW11 0006 B 2 5.3 21 5.2 2.03 75 1.5 (16) Lt
CFW11 0006 S 2 O FA 5.3 21 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0007 B 2 71 2.9 6.96 2.7 56 1.5 (16)
CFW11 0007 S2 O FA 741 29 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0007 T 2 5.3 2.1 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0010 S 2 111 4.4 10.83 4.22 36 2.5(14)
CFW11 0010 T 2 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5(16)
CFW11 0013 T 2 114 4.4 8.54 2.62 36 2.5 (14)
CFW11 0016 T 2 14.8 5.9 14.44 5.63 27 4 (12)
CFW11 0024 T 2 26.7 10.7 19.156 5.5 15 6 (10)
CFW11 0028 T 2 26.7 10.7 18.21 4.97 15 6 (10)
CFW11 0033 T 2 26.7 10.7 16.71 419 15 6 (10)
CFW110045T 2 44 17.6 33.29 10.1 9.1 10 (8)
CFW11 0054 T 2 48.8 19.5 3217 8.49 8.2 10 (8)
CFW11 0070 T 2 48.8 19.5 26.13 5.6 8.2 6(8)
CFW11 0086 T 2 93 37.2 90.67 35.3 4.3 35 (2)
CFW11 0105T 2 1111 44.4 90.87 29.7 3.6 35(2)
CFW11 0003 T 4 3.6 2.9 3.54 2.76 220 1.5 (16)
CFW11 0005 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5 (16)
CFW11 0007 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5 (16)
CFW11 0010 T 4 8.8 7 8.57 6.68 91 2.5(14)
CFW11 0013 T 4 10.7 8.5 10.4 8.1 75 2.5 (14)
CFW11 0017 T 4 12.9 10.3 12.58 9.81 62 2.5(12)
CFW11 0024 T 4 17 13.6 16.59 12.9 47 4 (10)
CFW11 0031 T 4 26.7 21.3 20.49 12.6 30 6 (10)
CFW11 0038 T 4 36.4 291 26.06 14.9 22 6(8)
CFW11 0045 T 4 474 37.6 40 27.2 17 10 (8)
CFW11 0058 T 4 53.3 42.7 31.71 161 15 10 (8)
CFW11 0070 T 4 66.7 53.3 42.87 2241 12 10 (6)
CFW11 0088 T 4 87.9 70.3 63.08 36.2 9.1 25 (4)
CFW11 0142T2 0 DB 266.7 106.7 142 30.2 1.5 70 (2/0) or 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 2 O DB 266.7 106.7 180 48.6 .5 120 (4/0) or 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T20 DB 333.3 133.3 211 53.4 1.2 150 (300) or 2x 50 (2x 1)
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148.8 105 47.4 4.3 50 (1)
CFW11 0142 T4 O DB 266.7 213.3 142 60.5 3 70 (2/0) or 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 4 O DB 266.7 213.3 180 97.2 3 120 (4/0) or 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T4 O DB 363.6 290.9 191.7 80.8 2.2 120 (250) or 2x 50 (2x 1)

Notes:

(1) The effective braking current presented is just an indicative value, because it depends on the braking duty cycle. The effective braking current can be obtained from the equation below, where t,
is given in minutes and corresponds to the sum of all braking times during the most severe cycle of 5 (five) minutes.

lyotve = o+ /2
effective — 'max ?

(2) The P...x and Pg values (maximum and mean power of the braking resistor respectively) presented are valid for the recommended resistors and for the effective braking currents presented in the
table. The resistor power must be changed according to the braking duty cycle.
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SOBRE LA GUIA

Esta guia presenta como instalar y poner en funcionamiento, en el
modo de control V/f, el convertidor de frecuencia CFW-11 de las
mecanicas A a G.

Para obtener mas detalles sobre el convertidor de frecuencia CFW-11,
consulte el manual del usuario y el manual de programacion.

También es posible operar el CFW-11 en los modos de control:
VW, Control Vectorial Sensorlessy con Encoder para motores de
induccion y Control Vectorial Sensorless y con Encoder para motores
de iman permanente (PM). Consulte el manual de programacion.

Para obtener los manuales en formato electrénico, asi como
informaciones sobre otras funciones, accesorios y condiciones
de funcionamiento, consulte el sitio web de WEG — www.weg.net.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
Lea totalmente esta guia antes de instalar u operar el convertidor.

Solamente personas con calificacion adecuada y familiaridad con
el convertidor CFW-11 y equipamientos asociados deben planear
o implementar la instalacion, arranque, operacion y mantenimiento
de este equipamiento. Estas personas deben seguir todas las
instrucciones de seguridad contenidas en este manual y/o definidas
por normas locales.

iPELIGRO!

Los procedimientos recomendados en este aviso
tienen como objetivo proteger al usuario contra
muerte, herimientos graves y danos materiales
considerables.

Siempre desconecte la alimentacion general antes
de tocar cualquier componente eléctrico asociado
al convertidor.

Muchos componentes pueden permanecer cargados
con altas tensiones y/o en movimiento (ventiladores),
incluso después de que la entrada de alimentacion
CA sea desconectada o apagada. Aguarde por lo
menos 10 minutos para garantizar la total descarga
de los condensadores.

Siempre conecte la carcasa del equipamiento a tierra
de proteccion (PE) en el punto adecuado para eso.

iPELIGRO!

Riesgo de aplastamiento

Para garantizar la seguridad en aplicaciones de
elevacion de carga, se deben instalar dispositivos
de seguridad eléctricos y/o mecanicos, externos al
convertidor, para proteccion contra caida accidental
de carga.

iPELIGRO!

Este producto no fue proyectado para ser utilizado
como elemento de seguridad. Para evitar dahos
materiales y ala vida humana, se debenimplementar
medidas adicionales.

El producto fue fabricado siguiendo un riguroso
control de calidad, no obstante, si es instalado en
sistemas donde su falla ofrezca riesgo de danos
materiales, o a personas, los dispositivos de
seguridad adicionales externos deben garantizar una
situacion segura, ante la eventual falla del producto,
evitando accidentes.

iNOTA!

A los efectos de este manual, se define como

personas calificadas a aquellas personas entrenadas

que estén aptas para:

1. Instalar, poner a tierra, energizar y operar el
CFW-11 de acuerdo con este manual y los
procedimientos legales de seguridad vigentes.

2. Utilizar los equipamientos de proteccion de
acuerdo con las normas establecidas.

3. Prestar servicios de primeros auxilios.

©

iNOTA!
Los convertidores de frecuencia pueden interferir
en otros equipamientos electronicos. Siga las
instrucciones de instalacion para minimizar estos
efectos.

©

DESCRIPCION PRINCIPAL DEL CFW-11

El convertidor de frecuencia CFW-11 es un producto de alta
performance con modelos que atienden el rango de potencia de
1a600cv (0.75 a 450 kW) en siete mecanicas diferentes y tension
de alimentacion de 200 a 480 V. Fue desarrollado para control de
velocidad y torque de motores de induccion trifasicos y motores PM
(de imanes permanentes). La caracteristica principal de este producto
es la tecnologia “Vectrue” con los siguientes modos de control:
Control Scalar (V/f), VVW, “Control Vectorial Sensorless” y “Control
Vectorial con Encoder”. Funciones adicionales a destacar: “Optimal
Braking” (frenado 6ptimo), “Self-Tuning” (autoajuste) y “Optimal Flux”
(flujo 6ptimo).

Para mas detalles consulte el manual del usuario y el manual de
programacion del CFW-11.

RECEPCION Y ALMACENAMIENTO

Cuando reciba el producto verifique si:

La etiqueta de identificacion del CFW-11 corresponde al modelo
comprado. Consulte el modelo y las caracteristicas técnicas en las

tablas A1y A.2.

Ocurrieron dafios durante el transporte. En caso de ser detectado
algun problema, contacte inmediatamente a la transportadora.

Si el CFW-11 no es instalado de inmediato, almacénelo en un lugar

limpio y seco (temperatura entre -25 °C y 60 °C) con techo, para
evitar la entrada de polvo en el interior del convertidor.

INSTALACION MECANICA
CONDICIONES AMBIENTALES
Evitar:

= Exposicion directa a rayos solares, lluvia, humedad excesiva o
niebla salina.

= Gases o liquidos explosivos o corrosivos.
= Vibracion excesiva.
= Polvo, particulas metalicas o aceite suspendido en el aire.

= Condiciones ambientales de acuerdo con las tablas A1y A.2.

CFW-11 | 27
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CONSIDERACIONES GENERALES DE MONTAJE
Consultar el peso del convertidor en las tablas A1y A.2.
Instalar el convertidor en la posicién vertical en una superficie plana.

Dimensiones externas y posicion de los agujeros de fijacion conforme
la figura 1.

Dejar el minimo de espacios libres indicados en la figura 2 para
permitir la circulacion de aire para refrigeracion.

Nota:

= Para los modelos de las mecanicas A, B 'y C no es necesario
espaciamiento lateral entre los convertidores, si la tapa superior
es removida.

No colocar componentes sensibles al calor encima del convertidor.

MONTAJE EN TABLERO
Montaje en superficie:

Prever agotamiento adecuado, de modo que la temperatura interna
del tablero quede dentro del rango permitido para las condiciones
de operacion del convertidor.

La potencia disipada por el convertidor en la condicién nominal,
conforme lo especificado en latabla A.1y A.2 en la columna "Potencia
disipada en watts, montaje en superficie".

En la tabla 1 es presentado el minimo de espacio necesario para la
refrigeracion del tablero.

La posicion y el diametro de los agujeros de fijacion deben ser de
acuerdo con la figura 1.

]
7
2
L
U
[
w
<. yﬁ
8 @
8 3 :
‘€
\g d3
[}
= Méx. 3 mm mcs—/
Flujo de aire (0.121in)
! _FEBTEs ! —0—
o
>
w
8 o
2 o 2 2
c
©
3
[}
= L
d3
8 | | -0 i
= L et Max. 3 mm oc3”
Flujo de aire Flujo de aire (0-12in)
Montaje en superficie Montaje en brida
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Al B1 Cc1 D1 E1 a2 b2 | c2 a3 b3 ' c3 d3 e3
mm | mm  mm mm mm mm mm |, omm mm . mm mm
(in) ' (in) | (in) | (in) = (in) | (in) @ (in) (in) = (in) (in) | (in)
Mec A 145 | 247 | 227 70 270 | 1156 | 250 M5 130 | 240 M5 135 | 225
(6.71) | 9.73) | (8.94) | 2.75) |10.63)| 4.53) | (9.85) (512) | (9.45) (5.32) | (8.86)
Mec B 190 | 2938 | 227 7 316 | 150 | 300 M5 175 | 285 M5 179 | 271
(7.48) |(11.53)| (8.94) | 2.78) |(12.43)| (5.91) |(11.82) (6.89) | (11.23) (7.05) |(10.66)
Mec G 220 | 378 | 293 | 136 | 405 | 150 | 375 M6 195 | 365 M6 205 | 345
(8.67) |(14.88)|(11.53)| (5.36) |(15.95)| (5.91) |(14.77) (7.68) | (14.38) (8.08) |(13.59)
Mec D 300 | 504 | 305 | 135 | 550 | 200 | 525 v8 275 | 517 I 285 | 485
(11.81)/(19.84)((12.00)| (5.32) |(21.65)| (7.88) |(20.67) (10.83)/(20.36) (11.23)/(19.10)
Mec E 335 | 620 | 358 | 168 | 675 | 200 | 650 M8 275 | 635 I 315 | 615
(13.19)|(24.41)|(14.09)| (6.61) |(25.57)| (7.88) |(25.59) (10.83)((25.00) (12.40)|(24.21)
Mec F 430 | 1156 | 360 | 169 | 1234 | 150 | 1200 M10 350 | 1185 Mi0 391 | 1146
(16.93)|(45.51)|(14.17)| (6.65) |(48.58) (5.91) |(47.24) (13.78)| (46.65) (15.39)|(45.12)
Mec G 535 | 1190 | 426 | 202 | 1264 | 200 | 1225 M10 400 | 1220 M10 495 | 1182
(21.06)((46.85)((16.77), (7.95) |(49.76) (7.87) |(48.23) (15.75)|(48.03) (19.49)|(46.53)
Tolerancia de las cotas d3 y e3: +1.0 mm (+0.039 in)
Tolerancias de las demas cotas: +1.0 mm (+ 0.039 in)
Figura 1: Detalles para la instalacion mecénica
Esp 1ito lateral io
A B C D
M |
e mm(in) mmy(in) mm(in) mm(in)
Mec A 25 (0.98) 25 (0.98)
Mec B 40 (1.57 45 (1.77,
MZZ o (1.57) 077 | 10039 | s00.18)
110 (4.33 130 (6.12
Mec D (4.33) (6.12)
0142 T2 100 (3.94) 130 (5.12) 40 (1.57)
0180 T2
ok 150 (5,91) | 250 (9.84) 80 (3.15)
Mec E 105 T4 100(3.94) | 130(5.12) 40 (1.57)
142 T4 20 (0.78)
180 T4
0211 T4 150 (5.91) 250 (9.84) 80 (3.15)
Mec F
Mec G

Tolerancia: 1.0 mm (x 0.039 in)

Figura 2: Espacios libres para ventilacion del convertidor
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Tabla 1: Flujo de aire de ventilacién del tablero

Mecanica Modelo CFM I/s m3/min
A Todos 18 8 0.5
B Todos 42 20 1.2
C Todos 96 45 2.7
D Todos 132 62 3.7

CFW11 0142 T 2 138 65 3.9
CFW11 0180 T 2
CFW11 0211 T 2 265 125 78
E CFW11 0105 T 4 138 65 3.9
CFW11 0142 T 4 180 95 5.1
CFW11 0180 T 4
CFW11 0211 T 4 265 125 I
CFW11 0242 T 4 250 118 71
F CFW11 0312 T 4 320 151 9.1
CFW11 0370 T 4 380 180 10.1
CFW11 0477 T 4 460 217 13
CFW11 0515 T 4
G CFW11 0601 T 4 680 321 19.3
CFW11 0720 T 4

Montaje en brida:

La potencia especificada en las tablas A1y A.2 en la columna
"Potencia disipada en watts, montaje en brida" sera disipada en
el interior del tablero. El restante sera disipado en el ducto de
ventilacion.

Los soportes de fijacion y las chapas para izamiento del convertidor
deberan ser removidos y reposicionados en las mecanicas E, F y
G, conforme es presentado en las figuras 3y 4.

La parte del convertidor que queda hacia fuera del tablero posee
grado de proteccion IP54 para las mecanicas A a E y IP20 para las
mecanicas Fy G.

Con el propdsito de garantizar este grado de proteccion el tablero
debe contemplar aislamiento adecuado en los cortes hechos para
el pasaje del disipador del convertidor.

Ejemplo: aislamiento con silicona.

Dimensiones del rasgo en la superficie de montaje, posicion y
diametro de los agujeros de fijacion, conforme la figura 1.

©O) ® ®

Figura 3: Reposicione los soportes de montaje en las mecanicas A a E.
En las mecanicas F y G los soportes deben ser removidos

Figura 4: Instalacion de las chapas para izamiento del convertidor de las
mecaénicas E, Fy G

Acceso a los bornes de Control y Potencia
Enlas mecanicas A, By C, es necesario retirar la HMI y la tapa frontal

para acceder a los bornes de control y de potencia. Conforme la
figura a seguir.

Figura 5: Remocidn de la HMI 'y de la tapa frontal

Figura 6: Remocion de la HMI y de la tapa del rack de control de las
mecanicas D, E, Fy G para acceder a los terminales de control

Para tener acceso a los bornes de potencia, se debe retirar la tapa
frontal inferior en las mecanicas D a G, conforme es presentado en
la figura 7.

Figura 7: Remueva la tapa frontal inferior para acceder a los
terminales de potencia en las mecanicas D a G

Cuando no sea necesario el grado de proteccion IP20 ni Nemat, la

chapa de pasaje de los cables puede ser removida para facilitar la
instalacion eléctrica en las mecanicas D y E.
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Figura 8: Retirada de la chapa de pasaje de los cables

Para la conexion de los cables de potencia (red y motor) en las
mecanicas F y G es necesario retirar la chapa de proteccion conforme
figura 9.

En este caso el grado de proteccion de la parte inferior del convertidor
sera reducido.

Figura 9: Retirada de la chapa de pasaje de los cables en las
mecanicas Fy G

INSTALACION ELECTRICA

iPELIGRO!
Asegurese de que la red de alimentacion esta
desconectada, antes de iniciar la instalacion.

iPELIGRO!

Las informaciones a seguir tienen la intencion de
servir como guia para obtenerse una instalacion
correcta. Siga también las normas de instalacion
eléctrica aplicables.

iPELIGRO!
El convertidor sera danado sila fuente de alimentacion
es conectada a los terminales de salida.

DIAGRAMAS DE CONEXION
Note:
Las especificaciones técnicas, incluyendo la linea de fusibles,

aparecen en las tablas A1y A.2.

Las especificaciones técnicas del resistor de frenado y de la corriente
de frenado se encuentran en la tabla A.3.
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| Blindaje |
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Secdionad e

Red eccionadora -

Figura 10: Diagrama de la conexion de potencia para los modelos
estandares de las mecédnicas A, B, C, D, E, Fy G

Alimentacion en tensién continua
Modelos 380-480V: 462 a 747 Vcc

Fusibles

5"

Figura 11: Diagrama de la conexion de potencia de las mecanicas F y
G con hardware especial DC
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Figura 12: Diagrama de conexion del resistor de frenado en las
mecanicas A, B, C, Dy E
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Maédulo
de
Frenado
Externo
(DBWO3)

== e ‘ °© ol
O O | O O |
(T8 :

LI — o | T

Resistor
de Frenado

L 4
Lf——i—ifj@RSTUVW@ PEWVU'

1 Blindaje _ Puesta a tierra

(a) Estandar

-
o
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o
(7}
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Red  Seccionadora FUSIbIes

Figura 13: Diagrama de la conexién de potencia para los modelos
estandares de las mecénicas F y G con resistor de frenado

R/L1 S/L2  TL3 DC- BR DC+ U/t VT2 W/T3

Puesta a tierra .
(a) Mecénicas A, By C (b) Hardware especial DC
Figura 15 (a) y (b): Terminales de potencia y puesta a tierra de las

RU SL2 TAS DC- BR DC+ U1 VT2 WS mecénicas Fy G

% % % © % % @ %

Puesta a tierra

(b) Mecénica D

\__ Puestaatierra__/
)

(4xM8, 4xM5
(c) Mecanica E

Figura 14 (a) a (c) : Terminales de potencia y puesta a tierra de las
mecanicas Aa E

Figura 16: Conexidn del mddulo de frenado reostatico en los
modelos estandares de las mecénicas F y G
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INFORMACIONES SOBRE CIRCUITOS Y RED IT
DISPOSITIVOS

Cuando el neutro no esta puesto a tierra, o la puesta a tierra es

® Lared que alimenta el convertidor debe tener el neutro solidamente ~ Necha Via un resistor de val?r Shmico alto, o en redes delta puestas
puesto a tierra. En redes IT algunos componentes deben ser @ tierra ("delta corner earth”).

desconectados conforme es presentado en las figuras 17 a 19.

= Prever un dispositivo para seccionamiento de la alimentacion del
convertidor. Este debe seccionar la red de alimentacion para el
convertidor cuando sea necesario (por ejemplo: durante trabajos
de mantenimiento).

= Elfusible a ser utilizado en la entrada debe ser del tipo UR (Ultra-
Réapido) con I°t igual o menor al indicado en las tablas A1y A.2
(considerar valor de extincion de corriente (no de fusion) a frio), para
operacion de los diodos rectificadores de entrada del convertidor
y del cableado.

m
<
>
P
o
=

= Para conformidad con la norma UL, utilizar fusibles clase J en la
alimentacion del convertidor con corriente no mayor a los valores
de las tablas A1y A.2.

= Opcionalmente, pueden ser utilizados en la entrada fusibles de
accion retardada, dimensionados para 1.2 x corriente nominal
de entrada del convertidor. En este caso, la instalacion queda
protegida contra cortocircuito, excepto los diodos del puente
rectificador en la entrada del convertidor. Esto puede causar dafos
mayores al convertidor en el caso de algin componente interno
fallar.

= Adecuado para uso en un circuito con capacidad de entregar un
maximo de 100.000 Amperes simétricos rms a 240 V o 480 V e o 5 00 0 oo
como maximo, cuando esta protegido por fusibles Clase J.

v

Q @/

= Si los convertidores CFW-11 son instalados en un circuito capaz .
de suministrar mas de 100.000 A simétricos, es necesario (c) Mecanica C (d) Mecanica D
instalar dispositivos de proteccion adecuados, tales como fusibles

o disyuntores. Figura 17 (a) a (d): Localizacion de los tornillos de puesta a tierra —

Remuévalos para red IT en las mecanicas A...D

= Se recomienda usar cable blindado del motor conforme IEC
60034-25.

. . . Tarjeta PRT1
= Mantenga los cables del motor a un minimo 25 cm de distancia

de los demas cables (cables de sefial, cables de sensores, cables
de comando, etc.).

(b) Posicion inicial (c) Posicion final

Figura 18 (a) a (c): Localizacidn del terminal en la tarjeta PRT1 —
Alterar la posicion para red IT de la mecéanica E
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Conectar
(b) Posicion final (IT)

Figura 19 (a) y (b): Localizacion del terminal en la tarjeta PRT1 - Alterar
la posicidn para red IT en las mecanicas Fy G

Remover

(a) Posicion inicial

CONEXIONES DE PUESTA A TIERRA

iPELIGRO!

La puesta a tierra del convertidor debe ser conectado
a tierra de proteccion.

En caso que existan normas locales que exijan
calibres diferentes, éstas deben ser seguidas
Conecte los puntos de puesta a tierra del convertidor
a un asta de puesta a tierra especifica, o al punto
de puesta a tierra especifico, o incluso, al punto de
puesta a tierra general (resistencia < 10 Q).

Para compatibilidad con la norma IEC 61800-5-1
utilice como minimo un cable de cobre de

10 mm? para conexion del convertidor al tierra de
proteccion, ya que la corriente de fuga es mayor a
3.5 mAca.

{ATENCION!

El conductor de la red que alimenta el convertidor
debe ser sélidamente puesto a tierra, no obstante,
el mismo no debe ser utilizado para puesta a tierra
del convertidor.

CFW-11 n°2

CFW-11 n°1 CFW-11n°N & CFW-11 n°1 CFW-11 n°2

. Barramiento de puesta a la
tierra interna al tablero

Figura 20: Conexiones de puesta a tierra para mas de un convertidor

CONEXIONES DE CONTROL

Las conexiones de control (entradas / salidas analdgicas, entradas /
salidas digitales) deben ser hechas en el conector XC1 de la Tarjeta
Electronica de Control CC11.

Conector XC1 Funcién Estandar de Fabrica

Referencia positiva para

1 REF+ | potencismetro (5.4 V = 5 %).
Entrada analdgica 1:

2 Alt+ Referencia de velocidad
(remota).

3 All-

4 REF Referencia negativa para

CCW B potenciémetro (-4.7 V = 5 %).

Entrada analdgica 2:

5 A2+ Sin Funcién

6 Al2-
Salida analdgica 1:

7 AOT Velocidad.

AGND Referencia O V para salidas
8 24 V) analdgicas.

Salida analdgica 2:

9 AO2 Corriente del motor.
10 AGND Referer}cia 0V para salidas
©24V) analdgicas.
. Referencia 0 V de la fuente
11| DGND™ | ge 24 vec.
Punto comun de las entradas
12 CON digitales.
Fuente de alimentacion 24 Vcc.
13 24 Vce
Punto comun de las entradas
14 CON digitales.
Entrada digital 1:
15 DIt Gira/Para
Entrada digital 2:
16 pi2 Sentido de giro (remoto).
Entrada digital 3:
i pis Sin funcion.
Entrada digital 4:
8 Di4 Sin funcion.
Entrada digital 5:
19 D5 Jog (remoto).
Entrada digital 6:
20 Di6 2° Rampa.
=+ 21 NCH1 Salida digital 1 DO1 (RL1):
20 c1 Sin falla
23 NO1
24 NC2 Salida digital 2 DO2 (RL2):
o5 co N >N, - Velocidad > P0288.
26 NO2
27 NC3 Salida digital 3 DO3 (RL3):
N* >N, - Referencia de
28 cs velocidad > P0288.
29 NO3

Figura 21: Sefales en el conector XC1 — Entradas digitales como

activo alto

iNOTA!

Para utilizar las entradas digitales como activo
bajo es necesario remover el jumper que conecta
XC1:11 y 12 y pasar para XC1:12 y 13 y conectar
el punto comun que conecta las DIP Switches
DI1 a DI6 del conector XC1:11, al revés de XC1:13.
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Slot 5

S1
~[do
z

Slot 1 (blanco)

Slot 2 (amarillo)

Slot 3 (verde)
Slot 4
Senal Funciér} Pa_:drén Elerr_lento Seleccion Ajlfst(_e de
de Fabrica de Ajustar Fabrica
A2 |Sin Funcién S1.3 8;'?40:2%1%(/";‘:28 %‘;féb”ca) OFF
AO1 | Velocidad St 8;'::104aa1%OVn(1pAa/d(r)éif:l%rfnéérica) ON
Aoz [ortente oel i 8;’:_204aa1200Vn(]$a<:1?é?1%:I%fmaﬁrica) G

Figura 22: Configuracion de las llaves para seleccion del tipo de sefial

en las entradas y salidas analdgicas

iNOTA!

Para obtener mas informaciones referentes a la
funcion Parada de Seguridad (STO), consulte la Guia
de Instalacion, Configuracion y Operacion.
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Conexiones Tipicas de Control

Accionamiento 1 - Funcion Gira/Para con comando via HMI (Modo
Local).

Con la programacion estandar de fabrica es posible la operacion del
convertidor en el modo local. Se recomienda este modo de operacion
para usuarios que estén utilizando el convertidor por primera vez,
como forma de aprendizaje, sin conexiones adicionales en el control.

Accionamiento 2 - Funcién Gira/Para con comando a dos cables

(Modo Remoto).

Valido para programacion estandar de fabrica y convertidor operando
en el modo remoto.

En el estandar de fabrica, la seleccion del modo de operacion (local/
remoto) es hecha por la tecla (default local).
Para pasar la programacion default de la tecla
hacer P0220=3.

para remoto,

,,,,, Conector XC1
: ,"; :"“. 1 + REF
25k [ |ei—— 2 All+
: 3 Al-
i 4 _REF
A + 5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
" DGND+
E 12 COM
13 24 Ve
. 14 COM
Gira/Para | P —
Sentido de Giro S e DI2
17 DI3
Jog 18 DI4
L e DI5
20 DI6
21 NCA1
2 o
23 NA1
24 NC2
® 2 | @
26 NA2
27 NC3
N
29 NA3

Figura 23: Conexiones en XC1 para accionamiento 2
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Accionamiento 3 - Funcién Start/Stop con comando a tres cables.

Habilitacion de la funcion Gira/Para con comando a 3 cables.
Parametros a programar:

Programar DI3 para START P0265=6

Programar DI4 para STOP P0266=7

Programe P0224=1 (DIx) en caso que desee el comando a 3 cables
en modo Local.

Programe P0227=1 (DIx) en caso que desee el comando a 3 cables
en modo Remoto.

Programar Sentido de Giro por la DI2.

Programe P0223=4 para Modo Local o0 P0226=4 para Modo Remoto.
S1y S2 son botoneras pulsantes enciende (contacto NA) y apaga
(contacto NC) respectivamente.

La referencia de velocidad puede ser via entrada analdgica Al
(como en el Accionamiento 2), via HMI (como en el Accionamiento
1) u otra fuente.

Conector XC1
1 + REF
2 A+
3 Al1-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
" DGND*
I: 12 COM
13 24 Vce
14 COM
15 DI
Sentido de Giro S3 J 16 DI2
H/AH
S:art S1) h—}f 7 pi3
18 Dl4
Stop S2 J 19 DI5
20 Di6
21 NCA
22 cl ([F)S)
23 NA1
24 NC2
25 c2 (2‘822)
26 NA2
27 NC3
28 c3 (DR‘E;
29 NA3

Figura 24: Conexiones en XC1 para accionamiento 3

Accionamiento 4 - Avance/Retorno.

Habilitacion de la funcién Avance/Retorno.

Parametros a programar:
Programar DI3 para AVANCE P0265=4

Programar D14 para RETORNO P0266=5

Cuando la funcién Avance/Retorno sea programada, la misma estara
activa, tanto en modo local como remoto. Al mismo tiempo, las teclas

y o quedan siempre inactivas (aunque P0224=0 ¢ P0227=0).
El sentido de giro es definido por las entradas de avance y retorno.

Rotacion horaria para avance y antihoraria para retorno.

Lareferencia de velocidad puede ser proveniente de cualquier fuente

(como en el Accionamiento 3).

Conector XC1
1 + REF
2 All+
3 Alt-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
il DGND*
I: 12 COM
13 24 Vce
14 COoM
15 DIt
16 DI2
Para/Avanza S1 | 7 oI
18 Di4
Para/Retorno S2 G 19 DI
20 DI6
21 NC1
22 C1 (%%1)
23 NA1
24 NC2
25 c2 (g?%
26 NA2
27 NC3
28 C3 (DR(E(?)
29 NA3

Figura 25: Conexiones en XC1 para Accionamiento 4
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INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA
DIRECTIVA EUROPEA DE COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA

Los convertidores en las mecanicas A a D con la opcion FA
(CFW1TIXXXXXXOFA) y en los convertidores estandar de las otras
mecanicas posee filtro RFl interno para reduccion de la interferencia
electromagnética.

Estos convertidores, cuando son correctamente instalados, atienden
los requisitos de la directiva de compatibilidad electromagnética
"EMC Directive 2004/108/EC".

{ATENCION!
Para utilizar modelos con filtro RFlinterno en redes IT,
siga las instrucciones descritas en las figuras 17 a 19.

Instalacion Conforme
Para la instalacion conforme, utilice:

1. Convertidores en las mecanicas A a D: con la opcion filtro RFI
interno CFW11XXXXXXOFA y otros modelos estandar.

2. Cables de salida (cables del motor) blindados y con el blindaje
conectado en ambos lados, motor y convertidor, con conexién
de baja impedancia para alta frecuencia.
Longitud maxima del cable del motor y niveles de emision
conducida y radiada de acuerdo con las tablas 2 y 3. Si se desea
el nivel de emision inferior y/o mayor longitud del cable del motor,
utilice filtro RFI externo en la entrada del convertidor. Para mas
informaciones (referencia comercial del filtro RFI, longitud del cable
del motor y niveles de emisién) consulte las tablas 2y 3.

3. Cables de control blindado.

4. Convertidor solidamente puesto a tierra.
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Tabla 2: Niveles de emision conducida y radiada en las mecanicas A a D

Sin filtro RFI externo

Con Filtro RFI Externo

OoT O 5T = @
552585| 58 S§8250%5 68%
232E23 o3 232E2s 229

Modelodel | G53882| &¢& . 55388 &8%

CamEriter o1s Referencia Oo1s

N Comercial del Filtro
(Con Filtro RFI P °
Interno) 358 RFI Externo =
(4] 8 S35 (Fabricante: o o ° .34
= = i = = T o
S | Sa ;gg EPCOS) S S . 5 2 :g
go | 80 583 go | 86 £§ 83
@ @ D0 5 © @ £sS 95
o o |gés o o 5= 2
S=¢ 3
B84142-A16-R122 | 76m | 50 m
CFSWZ%OF‘;O@ 100m| 7m | c2 c2 | c2
B84142-B16-R 100 m | 100 m
B84143-G8-R110 | 100 m -
CEFV\é1é('ZOAO7 100m; 5m c2 C2 | C2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m
B84142-A16-R122 | 75 m | 50 m
CFSV\QJDC'):(ZO? 100m; 7m c2 C2 | Cc2
B84142-B16-R 100 m | 100 m
B84142-A30-R122 | 76 m | 50 m
CEV\;18?:%10 100m; 7m Cc2 C2 | C2
B84142-B25-R 100m | 100 m
B84143-G20-R110 | 100 m -
lerV\g(T)?:(AﬂO 100m; 5m c2 c2 | C2
B84143-A16-R105 | 50m | 50 m
B84143-G20-R110 | 100 m -
CRML001 oo m| sm | c2 c2 | c2
B84143-A16-R105 | 50m | 50 m
B84143-G20-R110 | 100m | -
O H0om| 5m | c2 c2 | c2
B84143-A25-R105 | 50m | 50 m
CFW11 0024
T2OFA 100m| No c2 B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0028
T2OFA 100m| No c2 B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0033
TOOFA 100m| No c2 B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0045
T2OFA 100m| No C3 B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0054
ToOOFA 100m| No C3 | B84143-A66-R105 | 100m |100m| C3 | C2
CFW11 0070
ToOOFA 100m| No C3 | B84143-A90-R105 | 100m |100m| C3 | C2
CFW11 0086
ToOFA 100m| No C3 |B84143-A120-R105/100m | 100 m| C3 | C2
CFW11 0105
ToOFA 100m| No C3 |B84143-A120-R105/100m | 100m| C3 | C2
B84143-G8-R110 | 100 m -
CE'_V\QSD?:%OS 100m| 5m c2 c2 | C2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m
B84143-G8-R110 | 100 m -
CFWIL0005 100 m| 5m | c2 c2 | c2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m
B84143-G8-R110 | 100 m -
o2 [00m| 5m | c2 c2 | c2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m
B84143-G20-R110 | 100 m -
lerV\fg)('):?O 100m| 5m c2 Cc2 | C2
B84143-A16-R105 | 50m | 50 m
B84143-G20-R110 | 100 m -
CEFV\Z‘1(;('1213 100m; 5m c2 C2 | Cc2
B84143-A16-R105 | 50m | 50 m
CFW11 0017
T40FA 100m| No c2 B84143-A25-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0024
T40FA 100m| No c2 B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0031
T40FA 100m| No c2 B84143-A36-R105 | 100 m | 100 m | C2 c2
CFW11 0038
T40FA 100m| No C3 B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0045
T40FA 100m| No C3 B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0058
T40FA 100m| No C3 B84143-A66-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0070
T40FA 100m| No C3 | B84143-A90-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0088
T40FA 100m| No C3 |B84143-A120-R105| 100m | 100m | C3 | C2
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Tabla 3: Niveles de emisidn conducida y radiada en las mecanicas E, Fy G Indicacion del Indicacion de modo: Indicacion de
sentido de giro del - LOC: modo local; la velocidad del
motor. - REM: m: remoto. motor en rpm.
Sin filtro RFI externo Con Filtro RFI Externo odo remoto P
Modelodel | § Emisién Emisi6 isio Parametros de monitoreo:
Convertidor | £| Conducida - A Conducida- | Radiada Status del N i
(ConFiltoRFI | § | -Longitud | EMsIOR zz‘;‘:ﬁ?g';g ooy | Longitud Maxima, _~ Sin convertidor: ) gelo.c'dtad ddlel mtOtor ez Py
Interno) S| Maximadel (Fabricante: EPCOS) del Cabledel | Tablero ~Run - Lomente del motor en Amps;
Cable del Motor . Motor Metalico - Ready =y CLoC 1ee6ren ) {d';;zcﬂ)enc‘a de salida en Hz
uft).
Categoria C3 |Categoria Categoria C2 |Categoria - Config 1288 T
- Aajuste P0205, P0206 y PO207:
CFW110142T2| [100m (328101  C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328.10ft) |  C2 _Ultima falla: 1.8 A seleccion de los parametros
CFW110180T2| [100m (328101 G2  |B84143-B0180-5020 | 100m (328.10ft) |  C2 FXXX EEH.8  H= Que serén mosfrados en el -
- Ultima alarma: 12:35 [ Menu modo monitoreo. o)
CFW11 0211 T2| [100m (32810 C2  |B84143-B0250-S020@ | 100m (328.10f) |  C2 AXXX PO208 a PO212: unidad de =
CFW110105T4 | E [100m (328101  C2 B84143-B0150-S020 | 100m (328.10ft) |  C2 cete. ingenieria para indicacion de <
velocidad. o
CFW110142T4 | [100m (328101  C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328.10ft) |  C2 )
Ll

Funcion de la soft
key derecha.

Indicacion de la hora.
Ajuste en:
P0197, P0198 y PO199.

CFW11 0180 T4 100m (32810 ft))  C2 B84143-B0180-S020 ™ | 100 m (328.10 ft) c2 Funcion de la soft
key izquierda.

CFW11 0211 T4 100 m (328.10 ft) c2 B84143-B0250-S020 @ | 100 m (328.10 ft) c2

CFW11 0242 T4 100 m (328.10ft) C3®@ B84143-B0250-S021 | 100 m (328.10 ft) @ Cc3

Figura 27: Display de la HMI y ejemplos de la funcidn estandar de

CFW110312T4 | [100m (3828.10) C3® | B84143-B01420-S021 |100m (328.101)®|  C3 o .
fabrica (modo monitoreo)

F
CFW11 0370 T4 100 m (32810 ft)| C3 @ B84143-B0400-S021 | 100 m (328.10 ft) @ C3

CFW11 0477 T4 100m (328.10ft) C3 @ B84143-B0600-S021 | 100 m (328.10 ft) @ C3

Tapa

CFW11 0515 T4 100 m (328.10ft) C3®@ B84143-B0600-S021 | 100 m (328.10 ft) @ C3

CFW11 0601 T4 | G |100 m (328.10ft) C3®@ B84143-B0600-S021 | 100 m (328.10 ft) @ C3

CFW11 0720 T4 100 m (32810 ft)| C3@ B84143-B1000-S021 | 100 m (328.10 ft) @ C3

Notas de la tabla 3:

(1) Para temperatura ambiente alrededor del convertidor/filtro mayor a 40 °C (104 °F) y corriente
de salida continua mayor a 172 Arms, es necesario utilizar filtro B84143B0250S020.

(2) Para temperatura ambiente alrededor del convertidor/filtro de 40 °C (104 °F) y aplicaciones
con régimen de sobrecarga pesada (HD, corriente de salida < 180 Arms), es posible utilizar el
filtro B84143B0180S020.

(3) Con el transformador de corriente en los tres cables de alimentacion. Ejemplo: TDK PN:
PC40 UU120x160x20.

(4) Frecuencia minima de operacion 2,5 Hz.

INTERFAZ HOMBRE-MAQUINA- HMI-CFW-11

Soft key izquierda: Soft key derecha: funcion Figura 28: Localizacidn de la tapa de acceso a la bateria

funcién definida por definida por el texto en el

el texto del display de [} display de arriba.

arriba. )

S 1. Decrementa el contenido Notas de la HMI:

1. Incrementa del parémetro.
contenido del 2. Disminuf la velocidad. : ;
parametro. 3. Selecciona proximo = La HMI puede ser conectada con el convertidor energizado.

2. Aumenta la grupo del listado de

svseéf’:é?ffaa orupo Grupo de Parametro. = Pueden ser programados otros modos de visualizacién, tales
anterior de la Acelera el motor con como grafico de barras y caracteres mayores, a través de ajuste
lista Grupo de tiempo determinado por la de los pardmetros P0205-207 y P0208-212.

Parametro. rampa de aceleracion.

Se activa cuando:

Cct’“”_c," dc?‘lse”ttido de P0224=0 en LOC y/o = |a bateria es usada solamente para mantener el funcionamiento
So aotia cummdor P0227=0 en REM. del reloj interno cuando el convertidor sea desenergizado. Si la

P0223=2 03 en
LOC y/o
P0226=2 0 3 en REM.

Desacelera el motor con
tiempo determinado por la
rampa de desaceleracion,
hasta su parada.

Selecciona modo Se activa cuando:

LOCAL o REMOTO. P0224=0en LOC y/o
Se activa cuando: P0227=0 en REM.
P0220=2 0 3.

Acelera el motor con tiempo determinado por la rampa de aceleracion hasta la velocidad
definida por PO122.

Mantiene el motor en esta velocidad mientras es presionada.

Al ser liberada desacelera el motor con tiempo determinado por la rampa de
desaceleracion, hasta su parada.

Se activa cuando todas las condiciones de abajo hayan sido satisfechas:

1. Gira/Para=Para;

2. Habilita General=Activo;

3. P0225=1 en LOC y/o P0228=1 en REM.

Figura 26: Teclas y funciones de la HMI

bateria esta completamente descargada o si no esta instalada
en la HMI, la hora exhibida por el reloj sera invalida y ocurrira la
indicacion de “A181 - Reloj de tiempo invalido”, cada vez que el
convertidor sea energizado.

= Alfin de la vida Util de la bateria, no depositar la misma en un basurero
comuny si en un local apropiado para deposito de baterias.

ESTRUCTURA DE PARAMETROS

Cuando es presionada la tecla soft key derecha en modo monitoreo
("MENU") son mostrados en el display los grupos de parametros. El
numero y el nombre de los grupos pueden cambiar dependiendo
de la version de software utilizada.

START-UP

iPELIGRO!

El convertidor sera dafiado en caso de que la potencia
de la alimentacion de entrada sea conectada a los
terminales de salida.
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ANTES DE LA ENERGIZACION

1) Verifique si las conexiones de potencia, puesta a tierra'y de control
estan correctas y firmes.

2) Retire todos los restos de materiales del interior del convertidor
0 accionamiento.

3) Verifique las conexiones del motor y si la corriente y tensién del
motor estan de acuerdo con el convertidor.

4) Desacople mecanicamente el motor de la carga:
Si el motor no puede ser desacoplado, verifique que el giro en
cualquier direccion (horario o antihorario) no causara dafios a la
maquina o riesgo de accidentes.

5) Cierre las tapas del convertidor o accionamiento.

6) Meza la tension de la red y verifique que esté dentro del rango
permitido.

7) Energice la entrada:
Cierre la seccionadora de entrada.

8) Verifique el éxito de la energizacion:
El display debe mostrar en la pantalla el modo monitoreo estandar
y el led de estado debe encenderse y permanecer encendido en
color verde.

ARRANQUE EN EL MODO V/f

La puesta en funcionamiento en el modo V/f es explicada de forma simple
en 3 pasos, usando las facilidades de programacion con los grupos de
parametros existentes Start-Up Orientado y Aplicacion Basica.

1) Ajuste de la Contrasena en PO000

Sec. Accién/Resultado Indicacion en el display
(Ready cLoc Bren)
- Modo Monitoreo. B ren
1 - Presione “Menu” B.8 A
(“soft key” derecho). H.8 H=
| | 15:a5 [ Meru )
(Readu cLoc B
- Elgrupo “00 TODOS 5 TODO RAME TR
5 PARAMETROS” ya esta a1 GRUPOS PARAMETRO
seleccionado. 82 START-UF ORIEMTADO
- Presione “Selec.”. @3 _PARAM. ALTERADOS
L Salir 15:45 | Selec. )
(Readuy cLoc B
- El parametro “Acceso =
3 Parametro P0000: 0” ya )
esta seleccionado. Referencia Veloc idad
- Presione “Selec.”. FaEal : S8 rEm
| salir | 15:45 [ selec. )
(Ready cLoc Brem)
- Para ayustar la
contrasefia, presione F'Ulf_‘ll.jl:j
4 . Acceso Parametro
hasta el nimero
5 aparecer en el display. =
o piay | Salir 15:45 | Salvar )
(Readu cLoc i)
- Cuando el nimero F.‘IE-";'EE
5 5 aparecer, presione ﬁcceso-F‘ar‘ametr‘D
“Salvar”. =
[ salir | 15:45 [ salvar )
- Siel ajuste fue (Ready CLoc Brem)
correctamente realizado, -
6 el display debe presentar
“Acceso Parametro P0000: 5”. | | Referenc ia Veloc idad
- Presione “Salir” FEEE1: 28 ren
(soft key izquierdo). | Salir 15:45 | Selec. )
(Readu cLoc i)
ARAME TR
| -prosono sair S e e
82 PARAM. ALTERADDS
[ salir | 15:45 [ selec. )
(Ready CLoc Brpem)
— B e
- Isplay regresa para
8 Py regresa p 8.8 /A
el Modo Monitoreo.
.8 H=
| | 15:45 [ Mernu )

Figura 29: Procedimientos para permitir la modificacion de los
parametros a través de POO0OO

38 | CFW-11

2) Start-up Orientado

Para facilitar el ajuste del convertidor existe un grupo de parametros
llamado de Start-up Orientado. Dentro de este grupo existe el
parametro P0317, a través del cual se puede entrar en la rutina de
Start-up Orientado.

La rutina de Start-Up Orientado presenta en la HMI los principales
parametros en una secuencia légica. Los parametros minimos
necesarios para el funcionamiento adecuado son ajustados.

Son presentadas informaciones como tensién de alimentacion y
datos de placa del motor.

Para entrar en la rutina de Start-up Orientado siga la secuencia,
primeramente alterando P0O317=1 y luego ajustando los otros
parametros a medida que éstos van siendo mostrados en el display
de la HMI.

El ajuste de los parametros presentados en este modo de
funcionamiento resulta en la modificacion automatica del contenido
de otros parametros y/o variables internas del convertidor.

Durante la rutina de Start-Up Orientado sera indicado el estado
"Config" (Configuracion) en el angulo superior izquierdo de la HMI.

3) Ajuste de los Parametros de la Aplicacion Basica
Luego de ser ejecutada la rutina de Start-up Orientado y ajustado
correctamente los parametros, el convertidor estara pronto para

operar en modo V/A.

El grupo Aplicacion Basica tiene los parametros de aplicacion mas
comunes.

CONFIGURACION DE FECHA Y HORA

Acceder a la HMI grupo y el cambio: dia (P0194), mes (P0195), afio
(P0196), horas (P0197), minutos (P0198) y segundos (P0199).

BLOQUEO DE LA MODIFICACION DE LOS
PARAMETROS

En caso de se quiera evitar la alteracion de parametros por personas

no autorizadas, altere el contenido de POO0OO para un valor diferente
de 5.

FUNCIONES DEL MODULO DE MEMORIA FLASH
= Almacena la imagen de los parametros del convertidor.

m Permite transferir parametros almacenados en el mdédulo de
memoria FLASH para el convertidor.

m Permite transferir el firmware almacenado en el mdédulo de
memoria FLASH para el convertidor.

= Almacena el programa generado por el SoftPLC.
Siempre que el convertidor es energizado, transfiere este programa
para la memoria RAM, localizada en la tarjeta de control del

convertidor, y ejecuta el programa.

Para mas detalles consulte el manual de programacion y el manual
SoftPLC del CFW-11.
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APENDICE 1 - ESPECIFICACIONES TECNICAS

Especificaciones técnicas de las mecanicas A a D

Tabla A.1
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Tabla A.3: Especificaciones del frenado reostatico para mecanicas A a E

Potencia Maxima

Corriente Eficaz de

Potencia (media)

. Corriente Maxima (de pico) de T Disipgda en Resistor Cableado de Potencia
Modelo del Convertidor de Frenado (1.x) Frenado [ el Resistor de Recomendado (bornes DC+y BR)
[A] (Prax) @ Al Frenado (Pg) @ [Q] [mm?2 (AWG)]
[kwW] [kwW]
CFW11 0006 B 2 5.3 2.1 5.2 2.03 75 1.5(16)
CFW11 0006 S 2 O FA 53 21 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0007 B 2 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0007 S 2 O FA Al 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0007 T 2 5.3 21 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0010 S 2 1.1 4.4 10.83 4.22 36 2.5 (14)
CFW11 0010 T 2 71 2.9 6.96 2.7 56 1.5 (16)
CFW11 0013 T 2 114 4.4 8.54 2.62 36 2.5 (14)
CFW11 0016 T 2 14.8 5.9 14.44 5.63 27 4 (12)
CFW11 0024 T 2 26.7 10.7 19.15 5.5 15 6 (10)
CFW11 0028 T 2 26.7 10.7 18.21 4.97 15 6 (10)
CFW11 0033 T 2 26.7 10.7 16.71 419 15 6 (10)
CFW11 0045 T 2 44 17.6 33.29 10.1 91 10(8)
CFW11 0054 T 2 48.8 19.5 3217 8.49 8.2 10 (8)
CFW11 0070 T 2 48.8 19.5 26.13 5.6 8.2 6(8)
CFW11 0086 T 2 93 37.2 90.67 35.3 4.3 35(2)
CFW11 0105 T 2 1111 44.4 90.87 29.7 3.6 35(2)
CFW11 0003 T 4 3.6 2.9 3.54 2.76 220 1.5 (16)
CFW11 0005 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5(16)
CFW11 0007 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5 (16)
CFW11 0010 T 4 8.8 7 8.57 6.68 91 2.5 (14)
CFW11 0013 T 4 10.7 8.5 10.4 8.11 75 2.5 (14)
CFW11 0017 T 4 12.9 10.3 12.58 9.81 62 2.5(12)
CFW11 0024 T 4 17 13.6 16.59 12.9 47 4 (10)
CFW11 0031 T 4 26.7 21.3 20.49 12.6 30 6 (10)
CFW11 0038 T 4 36.4 291 26.06 14.9 22 6(8)
CFW11 0045 T 4 471 37.6 40 27.2 17 10 (8)
CFW11 0058 T 4 53.3 427 31.71 161 15 10 (8)
CFW11 0070 T 4 66.7 53.3 42.87 2241 12 10 (6)
CFW11 0088 T 4 87.9 70.3 63.08 36.2 9.1 25 (4)
CFW11 0142T2 0 DB 266.7 106.7 142 30.2 1.5 70 (2/0) 0 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 2 O DB 266.7 106.7 180 48.6 143 120 (4/0) 0 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T20 DB 333.3 133.3 211 53.4 1.2 150 (300) 0 2x 50 (2x 1)
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148.8 105 47.4 4.3 50 (1)
CFW11 0142 T 4 O DB 266.7 213.3 142 60.5 3 70 (2/0) 0 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 4 O DB 266.7 213.3 180 97.2 3 120 (4/0) 0 2x 35 (2% 2)
CFW11 0211 T4 O DB 363.6 290.9 191.7 80.8 2.2 120 (250) 0 2x 50 (2x 1)

Notas:

(1) La corriente eficaz de frenado presentada es apenas un valor ilustrativo, ya que depende de la razén ciclica del frenado en la aplicacion. Para obtener la corriente eficaz de frenado utilice la ecuacion

de abajo, donde t;,, es dado en minutos y corresponde a la suma de los tiempos de actuacion del frenado durante el més severo ciclo de 5 minutos.

loionr = hnge - [
eficaz = 'méx ?

(2) Los valores de Py, y Pr (potencia méxima y media del resistor de frenado respectivamente) presentados son vélidos para los resistores recomendados y para las corrientes eficaces de frenado

presentados en la tabla de arriba. La potencia del resistor debe ser modificada de acuerdo con la razén ciclica del frenado.
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Guia de Instalacao

SOBRE O GUIA

Este guia apresenta como instalar e colocar em funcionamento
no modo de controle V/f o inversor de frequéncia CFW-11 das
mecanicas A a G.

Para obter mais detalhes sobre o inversor de frequéncia CFW-11,
consulte o manual do usuario e 0 manual de programagéo.

Também é possivel operar o CFW-11 nos modos de controle:
VVW, Controle Vetorial Sensorless e com Encoder para motores de
indugéo e Controle Vetorial Sensorless e com Encoder para motores
de ima permanente (PM). Consulte o manual de programacao.

Para obter os manuais em formato eletrénico e informacdes sobre
outras funcdes, acessorios e condigdes de funcionamento, consulte
o site WEG - www.weg.net.

INSTRUCOES DE SEGURANCA
Leia totalmente este guia antes de instalar ou operar o inversor.

Somente pessoas com qualificacdo adequada e familiaridade com
o inversor CFW-11 e equipamentos associados devem planejar ou
implementar a instalacédo, partida, operacdo e manutencao deste
equipamento. Estas pessoas devem seguir todas as instrugdes de
seguranga contidas neste manual e/ou definidas por normas locais.

PERIGO!

Os procedimentos recomendados neste aviso tém
como objetivo proteger o usuario contra morte,
ferimentos graves e danos materiais consideraveis.
Sempre desconecte a alimentagao geral antes de
tocar em qualquer componente elétrico associado
ao inversor.

Muitos componentes podem permanecer carregados
com altas tensdes e/ou em movimento (ventiladores),
mesmo depois que a entrada de alimentagéo CA for
desconectada ou desligada. Aguarde pelo menos
10 minutos para garantir a total descarga dos
capacitores.

Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra
de protecgéao (PE) no ponto adequado para isto.

PERIGO!

Risco de esmagamento

Para garantir a seguranga em aplicagdes de elevacao
de carga, deve se instalar dispositivos de seguranca
elétricos e/ou mecanicos externos ao inversor para
proteger contra queda acidental de carga.

PERIGO!

Este produto nao foi projetado para ser utilizado como
elemento de seguranca. Medidas adicionais devem
ser implementadas para evitar danos materiais e a
vidas humanas.

O produto foi fabricado seguindo rigoroso controle de
qualidade porém, se instalado em sistemas em que sua
falha ofereca risco de danos materiais ou a pessoas,
dispositivos de seguranca adicionais externos devem
garantir situagéo segura na ocorréncia de falha do
produto evitando acidentes.

NOTA!

Para os propdsitos deste manual, pessoas qualificadas

sé&o aquelas treinadas de forma a estarem aptas para:

1. Instalar, aterrar, energizar e operar o CFW-11 de
acordo com este manual e os procedimentos
legais de seguranca vigentes.

2. Utilizar os equipamentos de protecao de acordo
com as normas estabelecidas.

3. Prestar servigos de primeiros socorros.

NOTA!

Inversores de frequéncia podem interferir em outros
equipamentos eletrénicos. Siga as instrugdes de
instalagao para minimizar estes efeitos.

©

DESCRIGAO PRINCIPAL DO CFW-11

O inversor de frequéncia CFW-11 é um produto de alta performace
com modelos que atendem a faixa de poténcia de 1 a 600cv (0.75 a
450 kW) em sete mecénicas diferentes e tenséo de alimentacédo de
200 a 480 V. Foi desenvolvido para controle de velocidade e torque de
motores de indugao trifasicos e motores PM (de imas permanentes).
A caracteristica principal deste produto é a tecnologia “Vectrue”
com os seguintes modos de controle: Controle Scalar (V/f), VVW,
“Controle Vetorial Sensorless” e “Controle Vetorial com Encoder”.
Fungdes adicionais a destacar: “Optimal Braking” (frenagem détima),
“Self-Tuning” (auto-ajuste) e “Optimal Flux” (fluxo 6timo).

Para mais detalhes consulte o manual do usuario e o0 manual de
programacao do CFW-11.

RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

Quando receber o produto verifique se:

A etiqueta de identificacao do CFW-11 corresponde ao modelo
comprado. Consulte 0 modelo e as caracteristicas técnicas nas

tabelas A1 e A.2.

Ocorreram danos durante o transporte. Caso seja detectado algum
problema, contate imediatamente a transportadora.

Se o CFW-11 n&o for logo instalado, armazene-o em um lugar limpo

e seco (temperatura entre -25 °C e 60 °C) com uma cobertura para
evitar a entrada de poeira no interior do inversor.

INSTALAGCAO MECANICA
CONDIQ()ES AMBIENTAIS
Evitar:

= Exposicao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou
maresia.

= Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.
= Vibracao excessiva.

= Poeira, particulas metélicas ou dleo suspenso no ar.
= Condigdes ambientais de acordo com as tabelas A.1 e A.2.

CONSIDERACOES GERAIS DE MONTAGEM
Consultar o peso do inversor nas tabelas A.1 e A.2.
Instalar o inversor na posicao vertical em uma superficie plana.

Dimensdes externas e posicao dos furos de fixagdo conforme a
figura 1.

Deixar no minimo os espagos livres indicados na figura 2 para permitir
a circulacao de ar para refrigeracao.

Nota:

= Para os modelos das mecéanicas A, B e C nao € necessario
espacamento lateral entre os inversor se a tampa superior for
removida.

Néao colocar componentes sensiveis ao calor logo acima do inversor.

CFW-11 | 47
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MONTAGEM EM PAINEL
Montagem em superficie:

Prever exaustdo adequada, de modo que a temperatura interna
do painel figue dentro da faixa permitida para as condigdes de
operagao do inversor.

A poténcia dissipada pelo inversor na condicao nominal, conforme
especificado na tabela A.1 e A.2 na coluna "Poténcia dissipada em
watts, montagem em superficie".

Na tabela 1 é apresentado o minimo de espacgo necessario para a
refrigerag@o do painel.

A posigéo e o didmetro dos furos de fixagdo devem ser de acordo
com a figura 1.

'ﬁa{{ﬂ]

g D EFAI= T v soverran

D =

D =

3
w [
H ==—] T
< E=E= :
@ E== 2 3 Espag to lateral r ario
3} N
EEE
g L ds; Sl mr:(in) mmB(in) mn?(in) mmD(in)
= v Fluxo di ; 3
oc2 wodoar | M = Mec A 25(0.98 | 25(0.98)
Mec B 40 (1.57 45 (1.77,
S I ¢ (.27 077 | 10039 | sopas)
—rEETeET i MeclG 110(4.33) | 130(5.12)
i Mec D ) )
0142 T2 100 (3.94) 130 (5.12) 40 (1.57)
0180 T2
(_-, 0211 T2 150 (5,91) 250 (9.84) 80 (3.15)
: Mec E 0105 T4 100 (3.94) 130 (5.12) 40 (1.57)
§ N 2 o 0142 T4 20(0.78)
£ 0180 T4
9 0211 T4 150 (5.91) 250 (9.84) 80 (3.15)
= H Mec F
ds Mec G
bo .] 1 | Tolerancia: 1.0 mm (= 0.039 in)
| | oc2” f + Méx. 3mm - oc3” Fi 2: F: i tilacdo do i
Fluso do ar Fluxodear  (012in) igura 2: Espacos livres para ventilagdo do inversor
Montagem em superficie Montagem em flange ) )
Tabela 1: Fluxo de ar de ventilagcao do painel
Al | Bl C1 DI E1 a2 b2 |c2 a3 b3 ¢33 d3 | e3 Mecanica Modelo CFM I/s m¥min
Modelo mm | mm  mm mm mm  mm  mm M Mmoo omm o mm | mm A Todos 18 8 05
(in)  (n) = (in) | (in) = (in) = (in) @ (in) (in) = (in) (in) | (in) B Todos 42 20 1.2
Mec A 145 | 247 | 227 | 70 | 270 | 116 | 250 M5 130 | 240 M5 135 | 225 C Todos 96 45 2.7
(5.71) | 9.73) | (8.94) | (2.75) (10.63)| (4.53) | (9.85) (512) | (9.45) (5.32) | (8.86) D Todos 132 62 37
Mec B 190 | 203 | 227 | 71 | 316 | 150 | 300 M5 175 | 285 M5 179 | 271 CFW11 0142 T 2 138 65 3.9
(7.48) |(11.53) (8.94) | (2.78) |(12.43)| (5.91) |(11.82) (6.89) | (11.23) (7.08) | (10.66) CFW11 0180 T 2 o 1
5 5 7.5
Mec G 220 | 378 | 293 | 136 | 405 | 150 | 375 M6 195 | 365 M6 205 | 345 CFW11 0211 T 2
(8.67) |(14.88)|(11.53)|(5.36) |(15.95)| (6.91) |(14.77) (7.68) |(14.38) (8.08) |(13.59) E CFW11 0105 T 4 138 65 3.9
Mec D 300 | 504 | 305 | 135 | 550 | 200 | 525 M8 275 | 517 M8 285 | 485 CFW11 0142 T 4 180 95 5.1
(11.81)|(19.84)|(12.00)| (5.32) |(21.65)| (7.88) |(20.67) (10.83)((20.36) (11.23)| (19.10) CFW11 0180 T 4 065 15 .
Mec E 335 | 620 | 358 | 168 | 675 | 200 | 650 M8 275 | 635 I 315 | 615 CFW11 0211 T 4 '
(13.19)|(24.41)|(14.09)| (6.61) |(25.57)| (7.88) |(25.59) (10.83)|(25.00) (12.40)| (24.21) CFW11 0242 T 4 250 118 741
Ve 430 | 1166 | 360 | 169 | 1234 | 150 | 1200 M10 350 | 1185 M10 391 | 1146 F CFW11 0312 T 4 320 151 9.1
e (16.93)|(45.51)|(14.17) | (6.65) |(48.58)| (5.91) |(47.24) (13.78)(46.65) (15.39)| (45.12) CFW11 0370 T 4 380 180 101
Mec G 535 | 1190 | 426 | 202 | 1264 | 200 | 1225 M10 400 | 1220 M0 495 | 1182 CFW11 0477 T 4 460 217 13
(21.06)((46.85)(16.77)|(7.95) (49.76)| (7.87) [(48.23) "~ |(15.75)|(48.03) (19.49)|(46.53) CFW11 0515 T 4
Tolerancia das cotas d3 e e3: +1.0 mm (+0.039 in) G CFW11 0601 T 4 680 321 19.3
Tolerancias das demais cotas: 1.0 mm (+ 0.039 in) CFW11 0720 T 4

Figura 1: Detalhes para a instalagdo mecanica
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Montagem em flange:

A poténcia especificada nas tabelas A.1 e A.2, na coluna "Poténcia
dissipada em watts, montagem em flange" sera dissipada no interior
do painel. O restante sera dissipado no duto de ventilagéo.

Os suportes de fixagao e chapas para icamento do inversor deverao
ser removidos e reposicionados nas mecanicas E, F e G, conforme
apresentado nas figuras 3 e 4.

A parte do inversor que fica para fora do painel possui grau de
protecao IP54 para as mecanicas A a E e IP20 para as mecanicas
FeG.

Prever vedagédo adequada do rasgo feito para a passagem do
dissipador do inversor a fim de garantir o grau de protecao do painel.
Exemplo: vedacao com silicone.

Dimensoes do rasgo na superficie de montagem, posicao e diametro

®

dos furos de fixagao, conforme a figura 1.

©O) ®

Figura 3: Reposicione os suportes de montagem nas mecanicas
A a E. Nas mecanicas F e G os suportes devem ser removidos

Figura 4: Instalacdo das chapas para icamento do inversor das
mecénicas E, Fe G

Acesso aos bornes de Controle e Poténcia

Nas mecanicas A, B e C, é necessario retirar a HMI e a tampa frontal
para acessar 0s bornes de controle e de poténcia. Conforme a
figura a seguir.

Figura 5: Remocéao da HMI e tampa frontal

Figura 6: Remocéao da HMI e da tampa do rack de controle das
mecénicas D, E, F e G para acessar os terminais de controle

Para ter acesso aos bornes de poténcia, deve-se retirar a tampa
frontal inferior nas mecénicas D a G, conforme apresentado na

figura 7.
©O)

A

Figura 7: Remova a tampa frontal inferior para acessar 0s
terminais de poténcia nas mecéanicas D a G

Quando nao for necessario grau de protegao IP20 nem Nemat, a
chapa de passagem dos cabos pode ser removida para facilitar a
instalacao elétrica nas mecanicas D e E.

®

Figura 8: Retirada da chapa de passagem dos cabos

Nas mecanicas F e G é necessario retirar a chapa de protecao para
a conexao dos cabos de poténcia (rede e motor), conforme figura 9.

Neste caso o grau de protecao da parte inferior do inversor sera
reduzido.

Figura 9: Retirada da chapa de passagem dos cabos nas mecanicas F e G
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INSTALACAO ELETRICA

PERIGO!
Certifique-se que a rede de alimentagédo esta
desconectada, antes de iniciar a instalacéo

PERIGO!

As informagdes a seguir tém a intencao de servir
como guia para se obter uma instalagéo correta. Siga
também as normas de instalacao elétrica aplicaveis.

PERIGO!
O inversor sera danificado se a fonte de alimentacao
for conectada aos terminais de saida.

DIAGRAMAS DE CONEXAO

Obervacao:
As especificagdes técnicas incluindo a linha de fusiveis estdo nas
tabelas A1 e A.2.

As especificagdes técnicas do resistor de frenagem e da corrente
de frenagem encontram-se na tabela A.3.

PEIR|S| T{U]V|WIPE]

o | _l 1—
d:s o | Bindagem [
RO _ 7 —

—
RV |
SO : -
TO — = =
Rede Seccionadora  Fsiveis

Figura 10: Diagrama da conexdo de poténcia para os modelos padrées
das mecénicas A, B, C, D, E, Fe G

Alimentagéo em tensao continua
Modelos 380-480 V: 462 a 747 Vcc

5"

. E.‘.”[‘F.‘?.Q.‘?.’I‘._J_...

Figura 11: Diagrama da conexdo de poténcia das mecanicas F e G
com hardware especial DC
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Figura 12: Diagrama de conex&o do resistor de frenagem nas mecénicas
A B CDeE

Resistor de
frenagem

|

\

‘ Maédulo de
‘ Frenagem
| Externo
‘ (DBWO3)
\
\
\
\
\
I

Resistor de
Frenagem

PE[ W[V Ul

_Blindagem

i)

RO
SO
TO

Rede Seccionadora Fusiveis

Figura 13: Diagrama da conex&o de poténcia para os modelos padrées
das mecénicas F e G com resistor de frenagem

R/L1 S/L2  TA3 DC-

BR DC+ U/m VT2 W/T3
|

——

Aterramento
(a) Mecanicas A, Be C

Figura 14 (a): Terminais de poténcia e aterramento das mecénicas A a C
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R/ S/L2  TL3 DC-
=
\

BR DC+ UT VT2 W3
\ // /J

% % % % % % % © %

Aterramento

(b) Mecénica D

DC- _BR _DC+
=

==,

(4xM8, 4xM5)
(c) Mecanica E

Figura 14 (b) e (c): Terminais de poténcia e aterramento das
mecénicas D e E

Aterramento

(a) Padrao

DC+

N

(b) Hardware especial DC

Figura 15 (a) e (b): Terminais de poténcia e aterramento das mecénicas F e G

Figura 16: Conexao do mddulo de frenagem reostatica nos modelos
padrdo das mecanicas F e G

INFORMAGOES SOBRE CIRCUITOS E
DISPOSITIVOS

= A rede que alimenta o inversor deve ter o neutro solidamente
aterrado. Em redes IT alguns componentes devem ser
desconectados conforme apresentado nas figuras 17 a 19.

= Prever um dispositivo para seccionamento da alimentacdo do
inversor. Este deve seccionar a rede de alimentagéo para o
inversor quando necessario (por exemplo: durante trabalhos de
manutencao).

= O fusivel a ser utilizado na entrada deve ser do tipo UR (Ultra-
Répido) com I?t igual ou menor que o indicado nas tabelas A.1 e
A.2 (considerar valor de extingao de corrente (e nao fuséo) a frio),
para operacao dos diodos retificadores de entrada do inversor e
da fiagao.

® Para conformidade com norma UL, utilizar fusiveis classe J na
alimentagao do inversor com corrente nao maior que os valores
das tabelas A1 e A.2.

= Opcionalmente, podem ser utilizados na entrada fusiveis de agao
retardada, dimensionados para 1.2 x corrente nominal de entrada
do inversor. Neste caso, a instalacao fica protegida contra curto-
circuito, exceto os diodos da ponte retificadora na entrada do
inversor. Isto pode causar danos maiores ao inversor no caso de
algum componente interno falhar.

Adequado para uso em um circuito com capacidade de entregar
no maximo 100.000 Amperes simétricos rms a 240 V ou 480 V no
maximo, quando protegido por fusiveis Classe J.

= Se os inversores CFW-11 forem instalados em um circuito capaz
de fornecer mais de 100.000 A simétricos, & necessario instalar
dispositivos de protecao adequados, tais como fusiveis ou
disjuntores.

= Recomenda-se usar cabo blindado do motor conforme IEC 60034-25.
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= Mantenha os cabos do motor no minimo 25 cm de distancia dos
demais cabos (cabos de sinal, cabos de sensores, cabos de
comando, etc.).

REDE IT

Quando o neutro ndo esta aterrado, ou o aterramento é feito via
um resistor de valor 6hmico alto ou em redes delta aterrado (“delta
corner earth”).

56000k

Q9 - : @

'(d) Mecanica D

(c) Mecanica C

Figura 17 (a) a (d): Localizacdo dos parafusos de aterramento —
Remova-os para rede IT nas mecénicas A...D

Cartéo PRT1

A JZN)
(b) Posicao inicial

>
=
[ & WA |

(c) Posigao final (IT)

Figura 18 (a) a (c): Localizag&o do terminal no cartdo PRT1 — Alterar a
posicdo para rede IT da mecénica E

52 | CFW-11

Remover Conectar

(b) Posicéo final (IT)

Figura 19 (a) e (b): Localizag&o do terminal no cartdo PRT1 - Alterar a
posicdo para rede IT nas mecéanicas F e G

(a) Posicao inicial

CONEXOES DE ATERRAMENTO

PERIGO!

O aterramento do inversor deve ser conectado ao
terra de protecao.

Caso existam normas locais que exijam bitolas
diferentes, estas devem ser seguidas.

Conecte os pontos de aterramento do inversor a
uma haste de aterramento especifica, ou ao ponto
de aterramento especifico ou ainda ao ponto de
aterramento geral (resisténcia < 10 Q).

Para compatibilidade com a norma IEC 61800-5-1
utilize no minimo um cabo de cobre de 10 mm? para
conexao do inversor ao terra de protecao, ja que a
corrente de fuga € maior que 3.5 mAca.

ATENCAO!

O condutor da rede que alimenta o inversor deve ser
solidamente aterrado, porém, o mesmo néo deve ser
utilizado para aterramento do inversor.

CFW-11 n°1 CFW-11 n°2 CFW-11 n°N

CFW-11 n°2

¢ CFW-11 et

o i
. Barra de aterramento
interna do painel

Figura 20: Conexdes de aterramento para mais de um inversor
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CONEXOES DE CONTROLE -~
o] _
m |§| Slot 5
As conexdes de controle (entradas / saidas analdgicas, entradas = . b
/ saidas digitais) devem ser feitas no conector XC1 do Cartao
Eletronico de Controle CC11.
mm om
°
Conector XC1 Funcéao Padrao de Fabrica ¢ Slot 1 (branco)
Referéncia positiva para e
1 REF+ | botenciometro (5.4 V + 5 %).
2 Al Entrada analdgica 1: om wm
+ Referéncia de velocidade o
(remota). -t Slot 2 (amarelo)
3 Al1-
Referéncia negativa para 4
4 REF- potenciémetro (-4.7 V £ 5 %). R
om mm
Entrada analdgica 2: ©
5 Alz+ Sem Fungao Slot 3 (verde)
&
Al2- |
i s 2
Saida analdgica 1:
; =)
7 AO1 Velocidade. Slot 4 =
2
Referéncia 0 V id
g | AGND ajﬁ?{;‘;‘é‘é para saidas Sinal | Funcdo Padréo de | Elemento Seloczo Ajuste de 8
(24V) ' Fébrica de Ajuste ¢ Fébrica
Saida analdgica 2: Al Referéncia de S14 OFF: 0 a 10 V (padréo de fabrica) OFF
9 AO2 Corrente do motor. Velocidade (remota) . ON:4a20mA/0a20mA
~ OFF: 0 a £10 V (padréo de fabrica)
10 AGND Referéncia 0 V para saidas AB |[SemiRngee Sile ON:4220mA/0a20mA OlFF
24 V) analdgicas. . OFF:4a20mA/0a20mA
AO1 | Velocidade S11 |ON: 010V (padrao de fabrica) | ON
Referéncia 0 V da fonte de OFF:4a20mA/0a?20 mA
1 DGND* .
24 Vee. AO2 |Corrente do motor S1.2 ON: 02 10 V (padréo de fabrica) ON

P . ) ~ ~ . )
12 COM d%ri]tt;;_omum das entradas Figura 22: Configuragao das chaves para selecdo do tipo de sinal nas

entradas e saidas analdgicas

Fonte de alimentagao 24 Vcc.
13 24 Vee
NOTA!
14 coMm S%ﬂ‘;scom“m das entradas Para obter mais informacdes referente a fungéo
Entrada digital T Parada de Seguranga (STO), consulte o Guia de
15 DIt Gira/Para Instalagéo, Configuragao e Operagéo.
Entrada digital 2:
16 Di2 Sentido de giro (remoto).
Entrada digital 3:
7 pi3 Sem fungao.
Entrada digital 4:
18 D4 Sem fungao.
Entrada digital 5:
19 DI Jog (remoto).
Entrada digital 6:
20 Die 2° Rampa.
21 NF1 Saida digital 1 DO1 (RL1):
2 c1 Sem falha
23 NA1
24 NF2 Saida digital 2 DO2 (RL2):
o5 co N >N, - Velocidade > P0288.
26 NA2
27 NF3 Saida digital 3 DO3 (RL3):
N*> N, - Referéncia de
28 cs velocidade > P0288.
29 NA3

Figura 21: Sinais no conector XC1 — Entradas digitais como ativo alto

NOTA!

@ Para utilizar as entradas digitais como ativo baixo €
necessario remover o jumper que liga XC1:11 e 12 e
passar para XC1:12 e 13 e conectar o ponto comum
que liga as DIP Switches DI1 a DI6 do conector
XC1:11, ao invés de XC1:13.
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Conexoes Tipicas de Controle

Acionamento 1 - Funcéo Gira/Para com comando via HMI (Modo
Local).

Com a programacao padrao de fabrica € possivel a operagéo do
inversor no modo local. Recomenda-se este modo de operacao
para usuarios que estejam utilizando o inversor pela primeira vez,
como forma de aprendizado, sem conexdes adicionais ho controle.

Acionamento 2 - Funcéo Gira/Para com comando a dois fios (Modo

Remoto).

Valido para programacéo padrao de fabrica e inversor operando
no modo remoto.
No padrao de fabrica, a selegédo do modo de operacéo (local/remoto)

¢ feita pela tecla (default local). Para passar a programacao default
datecla para remoto fazer P0220=3.
Conector XC1
1 + REF
25 kQ 2 A+
3 Al
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
11 DGND-
I: 12 COM
13 24 Vce
‘ 14 COM
Gira/Para — P on
Sentido de Giro _ I ° pi2
17 DI3
Jog 18 Dl4
L 19 DI5
20 DI6
21 NF1
22 c1 (%(811)
23 NA1
24 NF2
25 c2 (Eg)
26 NA2
27 NF3
28 cs (afg)
29 NA3

Figura 23: Conexdes em XC1 para acionamento 2
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Acionamento 3 - Funcao Start/Stop com comando a trés fios.

Habilitagdo da fungéo Gira/Para com comando a 3 fios.
Paréametros a programar:

Programar DI3 para START P0265=6

Programar D14 para STOP P0266=7

Programe P0224=1 (DIx) caso deseje o comando a 3 fios em modo
Local.

Programe P0227=1 (DIx) caso deseje o comando a 3 fios em modo
Remoto.

Programar Sentido de Giro pela DI2.

Programe P0223=4 para Modo Local ou P0226=4 para Modo
Remoto.

S1 e S2 séo botoeiras pulsantes liga (contato NA) e desliga (contato
NF) respectivamente.

A referéncia de velocidade pode ser via entrada analdgica Al (como
no Acionamento 2), via HMI (como no Acionamento 1) ou outra fonte.

Conector XC1
1 + REF
2 Alt+
3 Ali-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
ihl DGND*
I: 12 COM
13 24 Vce
14 COM
15 DN
Sentido de Giro S3 J 16 DI2
H/AH
St(art S1) ;_/—f/—' 7 D3
18 Di4
Stop S2 J 19 DI5
20 Di6
21 NF1
22 I (%ﬂ)
23 NA1
24 NF2
25 c2 (E{E%
26 NA2
27 NF3
28 c3 (Eﬁ%
29 NA3

Figura 24: Conexées em XC1 para acionamento 3



[0Eq

Guia de Instalacao

Acionamento 4 - Avanco/Retorno.

Habilitagdo da fungdo Avango/Retorno.

Parémetros a programar:

Programar DI3 para AVANCO P0265=4

Programar DI4 para RETORNO P0266=5

Quando a fungao Avango/Retorno for programada, a mesma estara

ativa, tanto em modo local como remoto. Ao mesmo tempo as teclas
e o ficam sempre inativas (mesmo que P0224=0 ou P0227=0).

O sentido de giro € definido pelas entradas avango e retorno.

Rotagéo horaria para avango e anti-horaria para retorno.

A referéncia de velocidade pode ser proveniente de qualguer fonte

(como no Acionamento 3).

Conector XC1
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
1 DGND*
C 12 COM
13 24 Vce
14 COoM
15 DN
16 DI2
Para/Avanca S1 - 7 i3
18 Di4
Para/Retorno S2 S o Dis
20 DI6
21 NF1
22 C1 (%EJ)
23 NA1
24 NF2
2 c2 ooz
26 NA2
27 NF3
28 C3 (ER(I?\%
29 NA3

Figura 25: Conexées em XC1 para Acionamento 4

INSTALAGOES DE ACORDO COM A
DIRETIVA EUROPEIA DE COMPATIBILIDADE
ELETROMAGNETICA

Os inversores nas mecanicas A a D com a opgao FA
(CFW11XXXXXXOFA) e nos inversores padrao das outras
mecanicas possui filtro RFl interno para reducgéo da interferéncia
eletromagnética. Estes inversores, quando corretamente
instalados, atendem os requisitos da diretiva de compatibilidade
eletromagnética “EMC Directive 2004/108/EC”.

ATENGCAO!
Para utilizar modelos com filtro RFl interno em redes
[T, siga as instrucdes descritas nas figuras 17 a 19.

Instalacdo Conforme
Para a instalagéo conforme, utilize:

1. Inversores nas mecénicas A a D: com a opcao filtro RFI interno
CFW11IXXXXXXOFA e outros modelos padrao.

2. Cabos de saida (cabos do motor) blindados e com a blindagem
conectada em ambos os lados, motor e inversor, com conexao
de baixa impedancia para alta frequéncia. Comprimento maximo
do cabo do motor e niveis de emissao conduzida e radiada de
acordo com as tabelas 2 e 3. Se for desejado nivel de emissao
inferior e/ou maior comprimento de cabo do motor, utilizar filtro RFI
externo na entrada do inversor. Para mais informacoes (referéncia
comercial do filtro RFI, comprimento do cabo do motor e niveis
de emissao) consulte as tabelas 2 e 3.

3. Cabos de controle blindado.

4. Inversor solidamente aterrado.
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Tabela 2: Niveis de emissdo conduzida e radiada nas mecénicas A a D

Tabela 3: Niveis de emissdo conduzida e radiada nas mecéanicas E, Fe G

56 | CFW-11

Sem filtro RFI externo Com Filtro RFI Externo Sem filtro RFI externo Com Filtro RFI Externo
125 125 i ex P —
o®8 ST o o ® 08 ST o o .g Modelo do 3 Emissao Emissao Emissao
SR 298| 98 bR £ ess | 9 g5 inversor | | Conduzi . snoia Gomercial | Conduzida~ | Radiada
23EEg0 | 25 23EEQ80 2= @ (Com Filtro RFI | © | -Comprimento > ) . Comprimento -Sem
Modelodo | & S ERS= | £ & - £5E£88= | E33 interna) | 2| Maximodo | hadiada 0 PO BFIEXSRS iaximo do Cabol Painel
Inversor 682 Referéncia 682 Cabo do Motor ' do Motor | Metalico
(Com Filtro Comercial do Filtro
i) RFI Externo T Categoria C3 |Categoria Categoria C2 | Categoria
RFI Interno) o n o y = <
K] K] WD = (Fabricante: K] K] 0 5 ® o
= = =n & = s £ 38 a8 CFW110142T2| [100m (328.10f)  C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328.10 ft) c2
S Sn zEZ  FPCO9 Sy | 85 &35/8%
£C° | £° |52 % g9 | £° |€ 2 o 2 CFW110180T2| |100m (328.101) C2 | B84143-B0180-8020™ | 100 m (328.10f) | C2
@ o =|E
© © § § E ° © 2 § CFW110211T2| [100m (328.10)| G2 | B84143-B0250-S020 @ | 100 m (328.10 ft) c2
CFW11 0105 T4 | E [100m (328.10f)|  C2 B84143-B0150-5020 | 100 m (328.10 ft) c2
B84142-A16-R122 | 76 m 50m
CFW11 0006 CFW110142T4 | |100m (328.10ft)  C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328.10 ft) c2
S20FA 100m | 7m c2 C2 | C2
B84142-B16-R 100m | 100 m CFW11 0180 T4 100m (32810  C2 B84143-B0180-8020 | 100 m (328.10 ft) c2
B84143-G8-R110 | 100 m ~ CFW110211 T4 | |100m (328.10ft)  C2  |B84143-B0250-5020 @ | 100 m (328.10 ft) c2
CFW11 0007
T20FA 100m| 5m c2 G2 | c2 CFW110242 T4 | [100m (328.10 )| C3®@ | B84143-B0250-S021 |100m (328.10f)®@|  C3
B84143-A8-R105 | 50 m 50m
CFW110312T4 | |[100m (328.10ft) C3® | B84143-B01420-S021 |100m (328.10) |  C3
F
B84142-A16-R122 | 75 m 50m CFW11 0370 T4 100 m (328.10ft)| C3®@ B84143-B0400-S021 |100 m (328.10 ft) @ c3
CFW11 0007
s20Fa | 100M| 7m c2 cz|c2 CFW110477 T4 | 100 m (328.10ft) C3® | B84143-B0600-S021 [100m (328.10f)®@|  C3
B84142-B16-R | 100m | 100m m(328101Y -B0600- m (828107
CFW110515T4 | |100m (328.10ft) C3® | B84143-B0600-S021 |100m (328.10)®|  C3
B84142-A30-R122 | 75m 50m
CFW11 0010 100m| 7m co co | oo CFW11 0601 T4 | G [100 m (328.10 ft)) C3@ | B84143-B0600-S021 (100 m (328.10ft)®|  C3
S20FA
B84142-B25-R | 100m | 100 m CFW110720 T4 | [100m (328.10 )| C3©@ | B84143-B1000-S021 |100m (328.10f)®|  C3
B84143-G20-R110| 100 m - Notas da tabela 3:
CFW11 0010 100m| 5m c2 c2 | c2 (1) Para temperatura ambiente ao redor do inversor/filtro maior que 40 °C (104 °F) e corrente de
T20FA B84143-A16-R105 | 50m | 50 m saida continua maior que 172 Arms, é necessério utilizar filtro B84143B0250S020.
(2) Para temperatura ambiente ao redor do inversor/filtro de 40 °C (104 °F) e aplicagées com
regime de sobrecarga pesada (HD, corrente de saida < 180 Arms), é possivel utilizar o filtro
B84143-G20-R110| 100m | - B84143B0180S020
CFW11 0013 : 6 i 5
TooFA | 100m| &5m | G2 C2 | c2 (3) Com o transformador de corrente nos trés cabos de alimentagao. Exemplo: TDK PN: PC40
B84143-A16-R105| 50 m 50m UU120x160x20.
(4) Frequéncia minima de operagao 2,5 Hz.
CFW11 0016 B84143-G20-R110| 100 m -
T2OFA 100m | 5m c2 C2 | C2 ,
B84143-A26-R105| 50m | 50 m INTERFACE HOMEM-MAQUINA- HMI-CFW-11
CFW11 0024 = R,
T20FA 100m | Néo C2 |BBA4143-A36-R105| 100m | 100m | C2 | C2 Soft key esquerda: Soft key direita: funcao
CFW11 0028 - funcéo definida pelo definida pelo texto no
ToOFA 100m | Nao C2 |B84143-A36-R105| 100m | 100m | C2 | C2 texto do display logo display logo acima.
CFW11 0033 - acima. S
To0FA | 100m | Ndo | C2 |B84143-A50-R105| 100m | 100m | C2 | C2 1 Decrementa conteudo
CEW11 0045 1. Incrementa contetido do parametro.
T2OFA 100m | Nao C3 |B84143-A50-R105| 100m | 100m | C3 | C2 do parametro. 2. Diminui velocidade.
CFW11 0054 2. Aumenta velocidade. 3. Seleciona préximo
T2OOFA 100m | Néo | C3 |B84143-A66-R105| 100m | 100m | C3 | C2 3. Seleciona grupo grupo da lista Grupo
CFWA1 0070 anterior da lista Grupo de Parametro.
ToOFA | 100m| Néo | C3 |B84143-A90-R105| 100m | 100m | G3 | G2 de Parametro. _
= — Acelera o motor com
CFWT1 0086 155 ) | Nao | ©3 [B84143-A120-R105| 100m | 100m | C3 | G2 Controle do sentido de tempo determinado pela
T20FA rotagdo do motor. rampa de aceleragéo.
CFW11 0105 - i ) Ativa quando: Ativa quando:
ToOOFA 100 m | Nao C3 |B84143-A120-R105| 100m | 100m | C3 | C2 P0223=2 ou 3 em LOG P0224-0 6m LOG 6/ou
e/ou P0227=0 em REM.
CFW11 0003 B84143-G8-R110 | 100m | - P0226=2 ou 3 em REM. —
100m | &5m c2 C2 | C2 R — )
T40FA B84143-A8-R105 | 50m | 50m —_— Desacelera o motor com
Seleciona modo LOCAL tempo determinado pela
ou REMOTO. rampa de desaceleracao,
CFW11 0005 B84143-GB-R110 | 100m | - Ativa quando: até sua parada.
Ta0Fs | 100m| 5m | C2 c2 | c2 P0220=2 ou 3. Ativa quando:
B84143-A8-R105 | 50 m 50m P0224=0 em LOC e/ou
P0227=0 em REM.
CFW11 0007 B84143-G8-R110 | 100 m - : :
T40FA | 100m | Sm | C2 C2 | c2 Acelera motor com tempo determinado pela rampa de aceleragéo até a velocidade
B84143-A8-R105 | 50m | 50m definida por PO122.
Mantém motor nesta velocidade enquanto pressionada.
B84143-G20-R110| 100 m - Ao ser liberada desacelera motor com tempo determinado pela rampa de desaceleragao,
CFW11 0010 5
T40FA 100m | 5m C2 C2 | C2 até a sua parada.
B84143-A16-R105| 50m | 50 m Ativa quando todas as condigdes abaixo forem satisfeitas:
1. Gira/Para=Para;
B84143-G20-R110| 100 m - 2. Habilita Geral=Ativo;
CFTV‘fé(;iB 100m| 5m | c2 o2 | o2 3. P0225=1 em LOC e/ou P0228=1 em REM.
B84143-A16-R105| 50 m 50m
CFW11 0017 Figura 26: Teclas e funcées da HMI
100m | Nao C2 |B84143-A25-R105| 100m | 100m | C2 | C2
T40FA
CPWT1 0024 450 m | Nao | C2 |B84143-A36-R105| 100m |100m | G2 | G2
T40FA
CFW11 0031 ~
T40FA 100 m | Nao C2 |B84143-A36-R105| 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0038 =
T40FA 100 m | Nao C3 |B84143-A50-R105| 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0045 ~
T40FA 100 m | Nao C3 |B84143-A50-R105| 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0058 =
T40FA 100m | Néo C3 |B84143-A66-R105| 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0070 -
T40FA 100m | Nao C3 |B84143-A90-R105| 100m | 100m | C3 | C2
CFTV\QJDOFCASB 100m | Nao C3 |B84143-A120-R105/ 100m | 100m | C3 | C2
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Indicagao modo:

Indicagao do
sentido de giro
do motor.

Indicagao da
velocidade do
motor em rpm.

- LOC: modo local;
- REM: modo remoto.

Parametros de monitoragéo:
- Velocidade do motor em rpm;
- Corrente do motor em Amps;

Status do inversor:
- Run

- Ready > Fun CLOC 18B8rem | - Frequéncia de saida em Hz

- Config 1 SEE e (default).

- Aajuste 1.8 A P0205, P0206 e P0207:

- Ultima falha: * selegao dos parametros que
FXXX cE. a8 Hz serao mostrados no modo

- Ultimo alarme: monitoragao.

. :{);'XX P0208 a PO212: unidade de

engenharia para indicagéo
de velocidade.

Fungao da soft key
direita.

Figura 27: Display da HMI e exemplos da funcdo padrdo de fabrica
(modo monitoragéo)

Funcgéo da soft
key esquerda.

Indicagao da hora.
Ajuste em:
P0197, PO198 e P0199.

Tampa

Figura 28: Localizagdo da tampa de acesso a bateria

Notas da HMI:
= A HMI pode ser conectada com o inversor energizado.
= Qutros modos de visualizagdo podem ser programados, tais

como gréfico de barras e caracteres maiores, através de ajuste
dos parametros P0205-207 e P0208-212.

A bateria € usada apenas para manter o funcionamento do reldgio
interno quando o inversor for desenergizado. Se a bateria estiver
completamente descarregada ou se nao estiver instalada na HMI,
a hora exibida pelo reldgio sera invalida e ocorrera aindicagéo de
“A181 - Reldgio de tempo invalido”, cada vez que o inversor for
energizado.

Ao final da vida Util, ndo depositar a bateria em lixo comum e sim
em local proprio para descarte de baterias.

ESTRUTURA DE PARAMETROS

Quando pressionada a tecla soft key direita no modo monitoragéo
("MENU") € mostrado no display os grupos de parametros. O nimero
e 0 nome dos grupos podem mudar dependendo da versao de
software utilizada.

START-UP

PERIGO!
O inversor sera danificado caso a poténcia da
alimentacao de entrada for conectada aos terminais
de saida.

ANTES DA ENERGIZAGAO

1) Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle
estao corretas e firmes.

2) Retire todos os restos de materiais do interior do inversor ou
acionamento.

3) Verifique as conexdes do motor e se a corrente e tensdo do motor
estéo de acordo com o inversor.

4) Desacople mecanicamente o motor da carga:
Se o motor nao pode ser desacoplado, tenha certeza que o giro
em qualquer direcéo (horario ou anti-horario) ndo causara danos
a maquina ou risco de acidentes.

5) Feche as tampas do inversor ou acionamento.

6) Mega a tenséo da rede e verifique se esta dentro da faixa permitida.

7) Energize a entrada:
Feche a seccionadora de entrada.

8) Verifique o sucesso da energizacéo:
O display deve mostrar na tela 0 modo monitoracéo padréo e o
led de estado deve acender e permanecer aceso com a cor verde.
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PARTIDA NO MODO V/f

A colocagao em funcionamento no modo V/f é explicada de forma
simples em 3 passos, usando as facilidades de programacao
com o0s grupos de parametros existentes Start-Up Orientado e
Aplicacao Basica.

1) Ajuste da Senha em P0000

Seq. Acao/Resultado Indicacao no display
(Readuy C Loz E)
- Modo Monitorag&o. B rem
1 - Pressione “Menu” B.8 A
(“soft key” direita). H.8 H=
| | 15:45 [ Mernu )
Brem)

cLoc
FRAME TR

- O grupo “00 TODOS
PARAMETROS” j4 esta
selecionado.

- Pressione “Selec.”.

82 START-UP ORIEMTADO
83 PARAM. ALTERADDS
15:45

L _Sair Selec. )

B

cLoc

(Ready
- O parametro “Acesso aos -
Parametros P0000: 0” ja

3 . )
esté selecionado. Referenc ia Yeloc idade
- Pressione “Selec.”. [FEizlEkLg SE A
| Sair | 15:45 [ selec.)
) (Readu cLoc Brem)
- Para ajustar a senha,
ressione até PUBE:"::I
4 P . Acesso aos Parametros
o numero 5 aparecer no
display. =
piay. | Sair | 15:45 [ salvar )
(Ready cLoc G )
- Quando o nimero 5 F‘E’HE'E
5 aparecer, pressione Acesso aos Parametros
“Salvar”. —
| _Sair 15:45 | Salvar )
- Se o ajuste foi corretamente (Ready CLoC Brem
realizado, o display deve
6 mostrar “Acesso aos F S
Parametros P0000: 5”. Referencia Veloc idade
_ Pressione “Sair” PEBE1 : 98 rEm
(soft key esquerda). __Sair 15:45 | Selec. )
(Ready cLoc Grpem )
k1L {nl
7 - Pressione “Sair”. 81 GRUPOS PARAME TROS

82 START-UF ORIEMTADO

82 PARAM. ALTERADDS
| 15:45 [ se1ec.)

| _Sair

(Ready cLoc Brem)

O displ It: Mod = Al
- O display volta para o Modo
8 Monito?agiio ? .8 A

’ H.8 H=

L | 15:45 [ Meru )

Figura 29: Procedimentos para permitir a modificagcdo dos pardmetros
através de POO00
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2) Start-up Orientado

Para facilitar o ajuste do inversor existe um grupo de parametros
chamado de Start-up Orientado. Dentro deste grupo existe o
parametro P0317, através do qual se pode entrar na rotina de Start-
up Orientado.

A rotina de Start-Up Orientado apresenta na HMI os principais
parametros em uma sequéncia l6gica. Os parametros minimos
necessarios para o funcionamento adequado séo ajustados.
Informagdes como tensao de alimentacado e dados de placa do
motor sao informadas.

Para entrar na rotina de Start-up Orientado siga a sequéncia
primeiramente alterando P0317=1 e, apds, ajustando os outros
parametros a medida que estes vdo sendo mostrados no display
da HMI.

O ajuste dos parametros apresentados neste modo de funcionamento
resulta na modificagao automatica do contelido de outros parametros
e/ou variaveis internas do inversor.

Durante a rotina de Start-Up Orientado sera indicado o estado
"Config" (Configuragéo) no canto superior esquerdo da HMI.

3) Ajuste dos Parametros da Aplicacao Basica
Apds executada a rotina de Start-up Orientado e ajustado
corretamente os parametros, o inversor esta pronto para operar

no modo V/f.

O grupo Aplicagéo Basica tem os parametros de aplicagdo mais
comuns.

CONFIGURAGAO DE DATA E HORARIO

Acesse o grupo HMI e ajuste: dia (P0194), més (P0195), ano (PO196),
hora (PO197), minutos (P0198) e segundos (P0199).

BLOQUEIO DE ALTERACAO DOS PARAMETROS
Caso se queira evitar a alteragao de parametros por pessoas nao

autorizadas, alterar o conteldo de PO00O para um valor diferente
de 5.

FUNCOES DO MODULO DE MEMORIA FLASH
= Armazena imagem dos parametros do inversor.

® Permite transferir parametros armazenados no moédulo de
memoria FLASH para o inversor.

m Permite transferir firmware armazenado no moédulo de memaria
FLASH para o inversor.

= Armazena programa gerado pelo SoftPLC.
Sempre que o inversor é energizado, transfere este programa para
a memoria RAM, localizada no cartdo de controle do inversor, e

executa o programa.

Para mais detalhes consulte 0 manual de programacao e o manual
SoftPLC do CFW-11.
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Tabela A.3: Especificagbes da frenagem reostatica para mecénicas A a E

Corrente Maxima Poténci:_:\ jiexipd Corrente Eficaz de Potf‘en(_:ia ((mereTE) . o P
(de pico) de Dissipada no Resistor Fiacao de Poténcia (bornes
Modelo do Inversor e Frlenagem Frenagem Fr:anag(:)m Resistor de Recomendado DC+e BR)
e (Pre) @ G Frenagem (Py) @ €] [mm? (AWG)]
[kW] [kW]
CFW11 0006 B 2 5.3 241 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0006 S 2 O FA 5.3 21 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0007 B 2 71 2.9 6.96 2.7 56 1.5 (16)
CFW11 0007 S2 O FA 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0007 T 2 5.3 21 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0010 S 2 114 4.4 10.83 4.22 36 2.5 (14)
CFW11 0010 T 2 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0013 T 2 111 4.4 8.54 2.62 36 2.5 (14)
CFW11 0016 T 2 14.8 5.9 14.44 5.63 27 4 (12)
CFW11 0024 T 2 26.7 10.7 19.15 645 15 6 (10)
CFW11 0028 T 2 26.7 10.7 18.21 4.97 15 6 (10)
CFW11 0033 T 2 26.7 10.7 16.71 419 15 6 (10)
CFW11 0045 T 2 44 17.6 33.29 10.1 9.1 10 (8) <$
CFW11 0054 T 2 48.8 19.5 3217 8.49 8.2 10 (8) 8
CFW11 0070 T 2 48.8 19.5 26.13 5.6 8.2 6(8) oD
CFW11 0086 T 2 93 37.2 90.67 35.3 4.3 35 (2) 'n_:
CFW11 0105 T 2 1111 44.4 90.87 29.7 3.6 35 (2) o
CFW11 0003 T 4 3.6 2.9 3.54 2.76 220 1.5 (16) e
CFW11 0005 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5(16)
CFW11 0007 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5 (16)
CFW11 0010 T 4 8.8 7 8.57 6.68 91 2.5 (14)
CFW11 0013 T 4 10.7 8.5 10.4 8.1 75 2.5 (14)
CFW11 0017 T 4 12.9 10.3 12.58 9.81 62 2.5(12)
CFW11 0024 T 4 17 13.6 16.59 12.9 47 4 (10)
CFW11 0031 T4 26.7 21.3 20.49 12.6 30 6 (10)
CFW11 0038 T 4 36.4 291 26.06 14.9 22 6(8)
CFW11 0045 T 4 4741 37.6 40 272 17 10 (8)
CFW11 0058 T 4 53.3 42.7 31.71 151 15 10 (8)
CFW11 0070 T 4 66.7 53.3 42.87 221 12 10 (6)
CFW11 0088 T 4 87.9 70.3 63.08 36.2 9.1 25 (4)
CFW11 0142 T2 O DB 266.7 106.7 142 30.2 1.5 70 (2/0) ou 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 2 O DB 266.7 106.7 180 48.6 1.5 120 (4/0) ou 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T20 DB 333.3 133.3 211 53.4 1.2 150 (300) ou 2x 50 (2x 1)
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148.8 105 47.4 4.3 50 (1)
CFW11 0142 T4 O DB 266.7 213.3 142 60.5 3 70 (2/0) ou 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 4 O DB 266.7 213.3 180 97.2 3 120 (4/0) ou 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T4 O DB 363.6 290.9 191.7 80.8 2.2 120 (250) ou 2x 50 (2x 1)

Notas:

(1) A corrente eficaz de frenagem apresentada é apenas um valor orientativo, pois depende da raz&o ciclica da frenagem na aplicagdo. Para obter a corrente eficaz de frenagem utilize a equagao

abaixo, onde t,, € dado em minutos e corresponde a soma dos tempos de atuagdo da frenagem durante o mais severo ciclo de 5 minutos.

Lo = hge - 22
eficaz = 'max
5

(2) Os valores de P, e Pr (poténcia maxima e média do resistor de frenagem respectivamente) apresentados sédo validos para os resistores recomendados e para as correntes eficazes de frenagem
apresentadas na tabela acima. A poténcia do resistor deve ser modificada de acordo com a razéo ciclica da frenagem.
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Eﬂiﬁ Inhalt

INHALT

EINLEITUNG ...o.cucueueeeiecueseteeeasteessessesssssssesssassessassssssssssssssssssessssssssssessssssssnssssssessssssesssnssssesnssssssesnssssesnsnsans 67
SICHERHEITSHINWEISE .......cucveucuetiecueasseeesssessssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssssnssssesssssssssnsassesnsnsans 67
GERATEBESCHREIBUNG DES CFW-11 ......cucutcucieeeeceseeseessseesssssssssssssssssssssssssssssssnssssssssssssesnsassessasans 67
LIEFERUNG UND LAGERUNG .......cccueurteiecaessecssssesssssssessssessssssssssessssssssssssssssssssssssssnssssssnssssssesnsassesnsnsans 67
MECHANISCHE INSTALLATION. .....cecueurterecasseessssssssssssssesssssssesssssssssassssssssssssesssssssssassssssssssssesassssssnsasans 67
ALLGEMEINE HINWEISE ZUR MONTAGE.........ccoceeueteteaesetessssssessssssessssssessssssssessssssssssassssesnssssessnssssssncas 68
GEHAUSEMONTAGE .....coetecccccueaeaessssasasssssesesesssessssssssssssssssesssssasassssessssssssssssssssnssssssssssssssssssnsssssenes 68
ELEKTRISCHE INSTALLATION .....oovecucuiteeecacseesssssessssssssessssssessssssssssssssssnssssssesnssssesssnssssssnssssssesnsassesnsnsans 70
ANSCHLUSSPLANE........ccoeieeeeeeasassessssesesscssse e sessssssssssssssssssssssesesesssssssssssssnssssssssssssssssssssssssnsnsnsnsnsseas 70
HINWEISE ZU STROMKREISEN UND ELEKTRISCHEN GERATEN ........ccceosuetceuesreeseseeesessseesasssssanans 71
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EINLEITUNG

Diese Installationsanleitung beschreibt die Installation der
Frequenzumrichter CFW-11, BaugroéBe A bis G, sowie deren
Inbetriebnahme im U/f-Modus.

Néahere Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung sowie im
Programmierhandbuch der CFW-11-Serie.

Neben der U/f-Steuerung bietet der Frequenzumrichter CFW-11 folgende
Regelungsarten: VVW-Spannungsvektorregelung, sensorlose
Vektorregelung und Vektorregelung mit Geber bei Asynchronmotoren
sowie sensorlose Vektorregelung und Vektorregelung mit Geber bei
Permanentmagnetmotoren (PM-Motoren). N&here Hinweise hierzu
finden Sie im Programmierhandbuch.

Informationen zu weiteren Funktionen, zum Zubehor sowie
zur Kommunikation entnehmen Sie bitte den entsprechenden
HandbUchern, die auf der WEG-Website unter www.weg.net zum
Download zur Verfligung stehen.

SICHERHEITSHINWEISE

Lesen Sie vor der Installation und Inbetriebnahme des
Frequenzumrichters die vorliegende Anleitung vollstandig durch.

Die Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters sowie
ggf. MaBnahmen zur Stérungsbeseitigung diirfen ausschlieBlich von
geschultem Fachpersonal durchgefuhrt werden. Dabei sind sémtliche
Sicherheitshinweise zu beachten, die in dieser Anleitung bzw. in den
am Installationsort geltenden Vorschriften aufgefuhrt sind.

GEFAHR!

Die Nichteinhaltung der Sicherheitshinweise
kann zum Tod, zu schweren Verletzungen und zu
Sachschaden fihren.

Trennen Sie den Frequenzumrichter von
der Spannungsquelle oder schalten Sie die
Spannungsversorgung aus, bevor Sie elektrische
Bauteile und Komponenten des Gerats berihren.
Auch nach dem Ausschalten der Spannungsversorgung
kénnen einzelne Bauteile noch unter gefahrlicher
Spannung stehen oder sich bewegen (LUfter).
Warten Sie deshalb mindestens 10 Minuten, bis die
Kondensatoren vollstandig entladen sind.

Stellen Sie sicher, dass das Gerategehause mit der
Schutzerde (PE) verbunden ist.

GEFAHR!

Quetschgefahr

Um bei Anwendungen zum Heben von Lasten
Sicherheit zu garantieren, mussen elektrische
und/ oder mechanische Gerate zum Schutz gegen
zuféllig herunterfallende Ladung auBerhalb des
Wechselrichters installiert werden.

GEFAHR!

Dieses Produkt wurde nicht entworfen, um als
Sicherheitselement verwendet zu werden. Um
materielle und personliche Schaden zu vermeiden,
mussen zusatzliche MaBnahmen ergriffen werden.
Dieses Produkt wurde unter strikter Qualitatskontrolle
hergestellt. Wenn es jedoch in Systemen installiert
wird, in denen es bei einem Versagen Gefahr
lauft, materiellen und persdnlichen Schaden
zu verursachen, mussen zusatzliche externe
Sicherheitsgerate angebracht werden, um im Falle
eines Produktversagens zur Unfallvorbeugung eine
Sicherheitsbedingung zu gewahrleisten.

HINWEIS!

Der Begriff ,Fachpersonal”im Sinne dieser Anleitung

bezeichnet Personen, die geschult und in der Lage

sind:

1. den CFW-11 unter Einhaltung der Vorgaben
dieser Anleitung und der geltenden gesetzlichen
Sicherheitsvorschriften zu installieren, zu erden, in
Betrieb zu nehmen und zu bedienen.

2.die Schutzausrlstung gemaB den geltenden
Vorschriften zu verwenden.

3. Erste Hilfe zu leisten.

HINWEIS!

Der Frequenzumrichter kann Interferenzen mit
anderen elektronischen Geraten verursachen.
Befolgen Sie die Installationshinweise, um derartige
Stérungen moglichst zu vermeiden.

©

GERATEBESCHREIBUNG DES CFW-11

Die leistungsstarken Frequenzumrichter der Serie CFW-11 sind in
einem Leistungsbereich von 0,75 bis 450 kW in sieben verschiedenen
BaugréBen und mit einer Eingangsspannung von 200 V bis 480 V
erhaltlich. Sie sind fr die Drehzahl- und Drehmomentregelung von
Drehstrom-Asynchronmotoren und Permanentmagnetmotoren
ausgelegt. Das Hauptmerkmal der CFW-11-Serie ist die ,Vectrue*-
Technologie, die folgende Regelungsarten ermdglicht: skalare
U/f-Steuerung, VVW-Spannungsvektorregelung, sensorlose
Vektorregelung und Vektorregelung mit Geber. Zusatzliche Highlights
sind folgende Funktionen: ,Optimal Braking” (geregeltes Bremsen),
,Self-Tuning” (Selbsteinstellung) und ,Optimal Flux“ (optimale
Flusssteuerung).

Nahere Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung sowie im
Programmierhandbuch der CFW-11-Serie.

LIEFERUNG UND LAGERUNG

Prifen Sie nach Eingang der Lieferung, ob:

die Daten auf dem Typenschild des CFW-11 mit den Daten in der
Bestellung Ubereinstimmen. Néhere Hinweise zu den Modellen und

technischen Daten finden Sie in Tabelle A.1 und A.2.

Transportschaden vorliegen. Festgestellte Schaden sind sofort dem
Spediteur zu melden.

Wird der CFW-11 nicht unmittelbar nach Anlieferung installiert, so

ist er in der Originalverpackung an einem sauberen und trockenen
Ort (bei Lagertemperaturen zwischen -25 °C und 60 °C) zu lagern.

MECHANISCHE INSTALLATION
UMGEBUNGSBEDINGUNGEN
Zu vermeiden sind:

= direkte Sonneneinstrahlung, Niederschlag, hohe Luftfeuchtigkeit
und Seeluft.

= entflammbare oder korrosive Gase und Flissigkeiten.
= UberméaBige Erschitterungen.
= Staub, Metallpartikel und Olnebel.

= Die Umgebungsbedingungen geman Tabelle A1 und A.2 sind
einzuhalten.
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ALLGEMEINE HINWEISE ZUR MONTAGE

Beachten Sie die Angaben zum Gewicht des Frequenzumrichters
in Tabelle A1 und A.2.

Montieren Sie den Frequenzumrichter in aufrechter Position an einer
flachen, vertikalen Flache.

Die AuBenmaBe und die Lage der Befestigungsbohrungen
entnehmen Sie bitte Abb. 1.

Damit Luft zum Kuhlen des Gerats frei zirkulieren kann, sind bei der
Montage die Mindestabstande nach Abb. 2 einzuhalten.

Hinweis:

= Bei den BaugroBen A, B und C kénnen die Frequenzumrichter
ohne Montageabstand direkt nebeneinander montiert werden,
sofern die obere Gehauseabdeckung entfernt wird.

Installieren Sie keine hitzeempfindlichen Bauteile unmittelbar oberhalb
des Frequenzumrichters.

GEHAUSEMONTAGE
Wandmontage:

Sorgen Sie fir eine ausreichende Entliftung, damit die zuldssige
Gehauseinnentemperatur wahrend des Umrichterbetriebs nicht
Uberschritten wird.

Die Verlustleistung des Frequenzumrichters bei
Nennbetriebsbedingungen ist in Tabelle A.1 und A.2 unter
JVerlustleistung in Watt — Wandmontage” angegeben.

Die fur das Umrichtergeh&ause erforderliche Kuhlluftmenge
entnehmen Sie bitte Tabelle 1.

Position und Durchmesser der Montagebohrungen sind in Abb. 1
dargestellt.
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Al B1

Cc1 D1

Eil a2

b2 ' ¢c2 a3

b3 c3

d3 e3

I 'mm  mm
(in) | (in)

mm | mm
(in) | (in)

mm | mm
(in) | (in)

mm mm
(in) (in)

mm
(in)

mm | mm
(in) | (in)

GroBe| 145 | 247
A

227 | 70

671 | 9.73) | 8.94) | 2.75)

270 | 115
(10.63), (4.53)

250 130
(9.85) (5.12)

240
(9.45)

135 | 225
(5.32)| (8.86)

GroBe| 190 | 293

227 | 71

B | (7.48)|(11.53)|(8.94) |2.78)

316 | 150
(12.43) (5.91)

300 175
(11.82) (6.89)

285
(11.23)

179 | 271
(7.05)|(10.66)

GroBe| 220 | 378

293 | 136

C |(8.67)(14.88)[(11.53) (5.36)

405 | 150
(15.95) (5.91)

375 195
(14.77) (7.68)

365
(14.38)

205 | 345
(8.08)|(13.59)

GroBe| 300 | 504
D

305 | 135

(11.81){(19.84)[(12.00)|(5.32)

550 | 200
(21.65) (7.88)

525 275
(20.67)

(10.83) (20.36)

517

285 | 485
(11.28)| (19.10)

GroBe| 335 | 620

358 | 168

E (13.19)[(24.41)/(14.09)|(6.61)

675 | 200
(25.57)|(7.88)

650 275
(25.59)

(10.83)(25.00)

635

315 | 615
(12.40)| (24.21)

GréBe| 430 | 1156 | 360 | 169
F |(16.93)[45.51)((14.17)|(6.65)

1234 | 150
(48.58)| (6.91)

1200 350
(47.24)

(13.78)|(46.65)

1185

391 | 1146
(15.39) (45.12)

GroBe| 535 | 1190 | 426 | 202
G |(21.06)(46.85)(16.77)|(7.95)

1264 | 200
(49.76) (7.87)

1225 400
(48.23)

(15.75)|(48.083)

1220

495 | 1182
(19.49) (46.53)

Toleranz fuir d3 und e3: +1,0 mm (+0.039 in)
Allgemeine Toleranz: +1,0 mm (x 0.039 in)

Abb. 1: Mechanische Installation
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AbstandsmaBe fiir Luftzirkulation

Modell A E e D
mm (in) mm (in) mm (in) mm (in)
GroBe A 25 (0.98) 25 (0.98)
g:ggch; 40050 | 45077 1 151039 | s0(118)
GroBe D 110 (4.33) 130 (5.12)
0142 T2 100 (3.94) | 130 (5.12) 40 (1.57)
0180 T2
0211 T2 150 (5,91) 250 (9.84) 80 (3.15)
GroBe E 0105 T4 100 (3.94) 130 (5.12) 40 (1.57)
0142 T4 20 (0.78)
0180 T4
0211 T4 150 (5.91) 250 (9.84) 80 (3.15)
GroBe F
GroBe G

Toleranz: 1.0 mm

(+0.039 in)

Abb. 2: Mindestabstéande fur Umrichter-Kahlluftzirkulation
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Tabelle 1: Erforderliche Kuhlluftmenge fir Umrichtergehduse

BaugroBe Modell cfm I/s m3/min
A alle 18 8 0.5
B alle 42 20 1.2
C alle 96 45 2.7
D alle 132 62 3.7

CFW11 0142 T 2 138 65 3.9
CFW11 0180 T 2
CFW11 0211 T 2 265 125 78
E CFW11 0105 T 4 138 65 3.9
CFW11 0142 T 4 180 95 5.1
CFW11 0180 T 4
CFW11 0211 T 4 265 125 I
CFW11 0242 T 4 250 118 71
F CFW11 0312 T 4 320 151 9.1
CFW11 0370 T 4 380 180 10.1
CFW11 0477 T 4 460 217 13
CFW11 0515 T 4
G CFW11 0601 T 4 680 321 19.3
CFW11 0720 T 4

Flanschmontage:

Der in Tabelle A1 und A.2 unter ,Verlustleistung in Watt -
Flanschmontage" angegebene Leistungsverlust ergibt sich innerhalb
des Gehauses. Der restliche Leistungsverlust erfolgt tber die
Gehauserlckseite.

Die Montagehalterungen und Transportdsen sind bei BaugréBe E,
F und G zu versetzen. Siehe hierzu Abb. 3 und 4.

Der auBerhalb des Gehauses befindliche Teil des Frequenzumrichters
ist bei BaugroBe A bis E flr die Schutzart IP54, bei BaugréBe F und
G fUr die Schutzart IP20 ausgelegt.

Fur die Gehauseoffnung ist eine geeignete Dichtung zu verwenden,
damit die Schutzart des Gehauses erhalten bleibt. Beispiel:
Silikondichtung.

Die BefestigungsmaBe der Montageflache sowie Position/
Durchmesser der Montagebohrungen sind Abb. 1 zu entnehmen.

©O) ® ®

Abb. 3: Versetzen der Montagehalterungen bei Gr. A bis E.
Entfernen der Halterungen bei Gr. F und G

Abb. 4: Befestigung der Transportésen — Gr. E, F, G

Zugang zu den Steuer- und Leistungsklemmen

Um Zugang zu den Steuer- und Leistungsklemmen zu erhalten,
mussen bei BaugréBe A bis C das Bediengerat und die Abdeckung
des Steuereinschubs entfernt werden (siehe Abb. 5).

o ®

Abb. 5: Entfernung des Bediengeréts und der Abdeckung des
Steuereinschubs

Abb. 6: Entfernung des Bediengeréts und der Steuerungsrack-
Abdeckung bei Gr. D, E, F, G zwecks Zugang zu den
Steuerklemmen

I
©]
(/7]
-
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Bei Gr. D bis G sind die Leistungsklemmen erst zuganglich, nachdem
die untere frontseitige Abdeckung entfernt wurde (siehe Abb. 7).

©

Abb. 7: Entfernung der unteren frontseitigen Abdeckung zwecks
Zugang zu den Leistungsklemmen bei Gr. D bis G

Wenn als Schutzart weder IP20 noch Nemal erforderlich ist,
kann bei BaugréBe D und E die Kabeldurchfihrungsplatte an der
Gerateunterseite entfernt werden.

®

Abb. 8: Entfernung der Kabeldurchfihrungsplatte
Nehmen Sie bei BaugréBe F und G zum Anschluss der Leistungskabel

(Netz- und Motorkabel) wie in Abb 9 dargestellt stets die Abdeckplatte
an der Gerateunterseite ab.

CFW-11 | 69
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In diesem Falle reduziert sich die Schutzart des Frequenzumrichter-
Unterteils.

Abb. 9: Entfernung der Kabeldurchfihrungsplatte bei Gr. F und G

ELEKTRISCHE INSTALLATION

GEFAHR!
Vergewissern Sie sich, dass die Spannungsversorgung
ausgeschaltet ist, bevor Sie mit der Installation beginnen.

GEFAHR!

Die nachfolgenden Hinweise dienen lediglich
als Orientierungshilfe flr eine ordnungsgemaBe
Installation. Beachten Sie die vor Ort geltenden
Vorschriften fur die Installation elektrischer Geréte.

GEFAHR!

Der Anschluss der Eingangsspannungsversorgung an
die Ausgangsklemmen fuhrt zu einer Beschadigung
des Frequenzumrichters.

ANSCHLUSSPLANE

Hinweise:
Die technischen Daten und Angaben zu Netzsicherungen entnehmen
Sie bitte Tabelle A.1 und A.2.

Die technischen Daten der Bremswiderstande und Bremsstrome
finden Sie in Tabelle A.3.

PE| W|V U
FEIR S|T|U VNVFEI
PEO—I
(L} Schirmung

RO < = :
SO ; S - 7
Strom- Aus- e

Sicherungel

versorgung  schalter

Abb. 10: Anschlussplan fir Gr. A, B, C, D, E, Fund G in
Standardausfihrung

70 | CFW-11

5"

Gleichstromversorgung
462 bis 747 VDC

380-480 V Modelle:

=
i

Abb. 11: Anschlussplan fir Gr. F und G mit speziellen DC-Bauteilen

CFW-11

Schitz
Strom- ,y:
versorgung =
—_
—
| N |
Thermo-
relais oo
Steuerspannungs-
versorgung
Thermostat

BR DC+

il
Brems-

widerstand

Abb. 12: Anschlussplan des Bremswiderstands bei Gr. A, B, C, D und E
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Externes
Bremsmodul
(DBWO3)

Bremswiderstand| |

77777 | P w]v]u]

Masse

s ~Schirmung

i

TO e
Stromversorgung Aussch

alter Sicheringen
Abb. 13: Anschlussplan fir Gr. F und G in Standardausfihrung mit
Bremswiderstand

R/L1 S/L2 - TL3 DC- % DC+ U/ VT2 W/T3
|

—

® OO @

|
® @@

DEUTSCH

Masse (b) Spezielle DC-Bauteile

(@) Gr. A, Bund C Abb. 15 (a) und (b): Leistungs- und Erdungsklemmen bei Gr. Fund G
Abb. 14 (a): Leistungs- und Erdungsklemmen bei Gr. A bis C

R/L1  S/L2  T/L3 DC- BR DC+ U/Tt /T2 W/T3

% % % % © % % @ %

(4xM8, 4xM5)

(c)Gr. E

Abb. 14 (b) und (c): Leistungs- und Erdungsklemmen bei Gr. D und E Abb. 16: Anschluss des dynamischen Bremsmoduls bei Gr. F und G in
Standardausfihrung
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HINWEISE ZU STROMKREISEN UND
ELEKTRISCHEN GERATEN

= Die Stromversorgung des Frequenzumrichters muss Uber einen
geerdeten Nullleiter verflgen. Bei IT-Netzen sind einige interne
Bauteile gemaB Abb. 17 bis 19 zu trennen.

= FUr die Eingangsspannungsversorgung des Frequenzumrichters
ist eine Abschaltvorrichtung vorzusehen. Diese Vorrichtung muss
bei Bedarf (z.B. bei Wartungsarbeiten) die Eingangsspannung des
Umrichters ausschalten.

= Verwenden Sie am Eingang superflinke Sicherungen zum Schutz
des Gleichrichters und der Verdrahtung des Umrichters. Angaben
zur Auswahl der Sicherungen mit entsprechendem Nennstrom
finden Sie in Tabelle A.1 und A.2. (1>t muss kleiner oder gleich dem
Tabellenwert sein. Dabei muss der kalte (und nicht der Schmelz-)
Léschstromwert berlcksichtigt werden.

= Um die Anforderungen der UL-Norm zu erflillen, miissen Sicherungen
der Klasse J am Umrichtereingang verwendet werden, wobei der
Nennstrom die Werte in Tabelle A.1 und A.2 nicht tberschreiten darf.

= Am Eingang kdnnen optional auch trage Sicherungen verwendet
werden. Diese mussen fur das 1,2-fache des Nenneingangstroms
des Umrichters ausgelegt sein. In diesem Fall ist die Anlage
kurzschlusssicher, nicht jedoch der Eingangs-Gleichrichter
des Umrichters. Beim Ausfall eines internen Bauteils kann der
Umrichter schwer beschadigt werden.

= Geeignet fur die Benutzung in einem Stromkreis, der maximal 100.
000 symmetrische Amperes (RMS) bei einer Hochstspannung von
240V oder 480 V liefern kann, wenn Sicherungen der Klasse J als
Schutzvorrichtungen vorhanden sind.

Falls die CFW-11 Frequenzumrichter in einen Stromkreis eingebaut
sind, der Uber 100.000 symmetrische Amperes (RMS) liefern kann,
missen geeignete Schutzvorrichtungen wie Sicherungen oder
Leistungsschalter installiert werden.

® Es wird der Einsatz eines geschirmten Motorkabels nach IEC
60034-25 empfohlen.

= Motorkabel sind in einem Abstand von mindestens 25 cm zu anderen
Kabeln wie Signal-, Sensor- und Steuerkabeln usw. zu verlegen.

IT-NETZE

Wenn der Nullleiter nicht geerdet ist oder die Erdung durch einen
hochohmigen Widerstand oder in geerdeten (phasengeerdeten)
Dreiecksnetzen erfolgt, muss das Kabel mit dem Kabelschuh von
der Erdungssammelschiene getrennt und an einen isolierten Punkt
am Leistungsklemmenblock angeschlossen werden.

(b) Gr. B

72| CFW-11

(d) Gr. D
Abb. 17 (a) bis (d): Gr. A bis D - Position der bei IT-Netzen zu
entfernenden Erdungsschrauben

PRT1-Platine

TEd o = D
lﬁ 2N / & '

(b) Urspriingliche Position (c) Gednderte Position (IT)

Abb. 18 (a) bis (c): Gr. E - Klemmenposition auf der PRT1-Platine — bei
IT-Netzen zu &ndern

AnschlieBen
(a) Urspriingliche Position (b) Geédnderte Position

Abb. 19 (a) und (b): Gr. F und G — Klemmenposition auf der
PRT1-Platine — bei IT-Netzen zu dndern

Entfernen
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ERDUNGSANSCHLUSSE

GEFAHR!

Der Frequenzumrichter ist an Schutzerde (PE)
anzuschlieBen.

Bei der Auswahl der Erdungsleiterquerschnitte
beachten Sie bitte die vor Ort geltenden Vorschriften
bzw. die einschlagigen Normen zur Elektrotechnik.
SchlieBen Sie die Erdungsanschliisse des Umrichters
an eine Erdungssammelschiene, an einen einzelnen
Masseanschlusspunkt oder an einen gemeinsamen
Masseanschlusspunkt (Impedanz < 10 Q) an.

Zur Einhaltung der Norm IEC 61800-5-1 ist der
Frequenzumrichter mit einem Einzelader-Kupferkabel
mit einem Aderquerschnitt von mindestens 10 mm?
an Masse anzuschlieBen, da der Kriechstrom Uber
3,5 mA Wechselstrom liegt.

ACHTUNG!

Der Nullleiter des Netzanschlusses muss starr
geerdet sein. Dieser Leiter darf jedoch nicht fur den
Masseanschluss des Umrichters verwendet werden.

CFW-11 Nr.1 CFW-11Nr.2  CFW-11Nr.N .

CFW-11 Nr. 1 CFW-11 Nr. 2

I
=
1

. In Gehause integrierte
. Erdungssammelschiene

Abb. 20: Erdungsanschlisse bei Einsatz mehrerer Frequenzumrichter

STEUERANSCHLUSSE

Die Steueranschlisse (analoge Ein-/Ausgange, digitale Ein-/
Ausgénge) mussen auf die Klemmenleiste XC1 der Steuerkarte
CC11 geflihrt werden.

XC1 Ab Werk eingestellte
Klemmenleiste Funktion
ImUhrz. / Positive Referenz fur
/ 1 REF+ )
Potentiometer (5,4 V + 5 %)
Analogeingang 1:
2 A+ Drehzahlreferenz (Remote)
3 All-
4 REF- l';letgatlye Referezz fg/r .
Geg. Uhrz.h . otentiometer (-4,7 V + 5 %)
- Analogeingang 2:
5 Al2+ ohne Funktion
6 Al2-
w Analogausgang 1:
7 AOT Drehzahl
AGND Referenz (0 V) fur
8 (24 V) Analogausgéange
Analogausgang 2:
9 AO2 Motorstrom
AGND Referenz (0 V) fur
10 24 V) Analogausgange
. | Referenz (0 V) fir 24 VDC
1 DGND Stromversorgung
Gemeinsamer
12 COM Anschlusspunkt der
Digitaleingange
24 VDC Stromversorgung
13 24 VDC
Gemeinsamer
14 COM Anschlusspunkt der
Digitaleingange
Digitaleingang 1:
15 ot Start / Stopp
Digitaleingang 2:
16 pi2 Drehrichtung (Remote)
Digitaleingang 3:
7 pi3 ohne Funktion
Digitaleingang 4:
18 Di4 ohne Funktion
Digitaleingang 5:
19 pi5 Jog (Tippbetrieb) (Remote)
20 DI6 Digitaleingang 6:
2'* Rampe
21 NC1 Digitalausgang 1 DO1 (RL1):
20 c1 kein Fehler
23 NO1
24 NC2 Digitalausgang 2 DO2 (RL2):
o5 co N > N, - Drehzahl > P0288
26 NO2
27 NC3 Digitalausgang 3 DO3 (RL3):
N* > N, - Drehzahlreferenz
28 | G | posss
29 NO3

Abb. 21: Signale am Anschluss XC1 — Digitaleingdnge mit Funktion

JActive High*

HINWEIS!

Zur Verwendung der Digitaleingdnge als ,Active
Low" entfernen Sie die Brlicke zwischen XC1:11 und
12 und installieren Sie diese stattdessen zwischen
XC1:12 und 13. SchlieBen Sie ferner die gemeinsamen
Anschlusspunkte der Schalter fur DI1 bis DI6 an
XC1:11 statt an XC1:13 an.
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oy
EIN m Steckplatz 5
snoop) -2 =
2 °
1.2 3 4
g mm om
L J
Steckplatz 1
< (weiB)
(]
om om
< ° Steckplatz 2
XCi < (gelb)
e
R
om mm
° Steckplatz 3
(grtin)
s
Steckplatz 4
Ab Werk DIP-
Signal  eingestellte Auswahl Werkseinstellung
. Schalter
Funktion
Drehzahlreferenz AUS: 0 bis 10 V (Werkseinstellung) .
AT Remote) S1:4 | EIN: 4 bis 20 mA /0 bis 20 mA AUS:
5 AUS: 0 bis +10 V (Werkseinstellung) .
Al2 | Ohne Funktion S$1.3 EIN: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA AUS:
AUS: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA .
AO1 | Drehzahl ST EIN: 0 bis 10V (Werkseinstellung) EIN:
AO2 |Motorstrom Sie |ASEEAYmA/ A mA EIN:

EIN: O bis 10 V (Werkseinstellung)

Abb. 22: DIP-Schalter zur Einstellung des Signaltyps der analogen
Ein- und Ausgénge

©

HINWEIS!
Informationen zur Funktion ,Sicherer Halt* (STO)
finden Sie in der Installations-, Konfigurations- und
Bedienungsanleitung.
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Typische Steueranschliisse

Steueranschluss 1 — Start-/Stopp-Funktion Uber Tastatur gesteuert

(Local-Modus)

Mit diesem Steueranschluss kann der Umrichter im Local-Modus
mit den Werkseinstellungen betrieben werden.

Diese Betriebsart wird flr Erstbenutzer empfohlen, da keine
zusatzlichen Steueranschlisse erforderlich sind.

Steueranschluss 2 — 2-Draht-Start-/Stopp-Funktion (Remote-Modus)

Dieses Verdrahtungsbeispiel gilt nur bei Verwendung der
Werkseinstellungen und fur den Umrichterbetrieb im Remote-Modus.
Mit den Werkseinstellungen erfolgt die Auswahl der Betriebsart (Local/
Remote) Uber die Taste % auf dem Bediengerat (Standardeinstellung:
Local). Stellen Sie P0220 auf 3 ein, um die Standardeinstellung der

Taste auf dem Bediengerat auf Remote umzustellen.
Klemmenleiste XC1
1 + REF
=5 kQ 2 Alt+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AOT
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
11 DGND-
E 12 COoM
13 24 VDC
Start/Stopp " ooM
[ S DI
Vorwarts/Rickwarts I 1 pi2
(VOR/RUCK) 17 DI3
Jog (Tippbetrieb) 8 pl4
B B T DI5
20 Dl6
21 NC1
22 ci (,D;EJ)
23 NO1
24 NC2
25 c2 (E{CL)S)
26 NO2
27 NC3
28 c3 (g?g’)
29 NO3

Abb. 23: Verdrahtung von XC1 fir Steueranschluss 2
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Steueranschluss 3 — 3-Draht-Start-/Stopp-Funktion

Aktivierung der Start-/Stopp-Funktion durch 3-Draht-Steuerung
Folgende Parametrierungen sind erforderlich:

DI3 auf START setzen: P0265=6

Dl4 auf STOP setzen: P0266=7

P0224=1 (DIx) setzen fur 3-Draht-Steuerung im Local-Modus.
P0227=1 (DIx) setzen fur 3-Draht-Steuerung im Remote-Modus.
Auswahl Vorwérts/Rlckwarts Uber Digitaleingang 2 (DI2).
P0223=4 setzen fur Local-Modus oder P0226=4 fiir Remote-Modus.
S1 und S2 entsprechen jeweils den Tasten Start (SchlieBer) und
Stopp (Offner).

Die Drehzahlreferenz kann Uber den Analogeingang (wie bei
Steueranschluss 2), Uber die Tastatur (wie bei Steueranschluss 1)
bzw. Uber eine andere Quelle definiert werden.

Klemmenleiste XC1
1 + REF
2 A+
3 Alt-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
11 DGND*
I: 12 COM
13 24 VDC
14 COM
15 Di
Vorwérts/RClckwér@_s S3 ,_}7 16 DI2
(VOR/RUCK)
Strtst pS—— 17 b3
18 Di4
Stopp S2 J 19 DIS
20 DI6
21 NCA
22 C1 (%%1)
23 NO1
24 NC2
25 C2 (2(822)
26 NO2
27 NC3
28 C3 (E{CL?)
29 NO3

Abb. 24: XC1 Verdrahtung von XC1 flr Steueranschluss 3

Steueranschluss 4 — Vorwarts/RUckwarts

Aktivierung der Funktion Vorwéarts/Rlckwarts

Folgende Parametrierungen sind erforderlich:

DI3 auf Vorwarts setzen: P0265=4

Dl4 auf Ruckwarts setzen: P0266=5

Wenn die Vorwarts/Rickwarts-Funktion eingestellt ist, ist sie
entweder im Local- oder im Remote-Modus aktiv. Gleichzeitig sind
die Tasten o und o auf dem Bediengerét stets deaktiviert (auch
wenn P0224=0 bzw. P0227=0).

Die Drehrichtung wird durch die Vorwarts- und Rickwarts-Eingange
bestimmt.

Im Uhrzeigersinn bei der Vorwarts-Funktion und gegen den
Uhrzeigersinn bei der Ruckwarts-Funktion.

Die Drehzahlreferenz kann von einer beliebigen Quelle definiert
werden (wie bei Steueranschluss 3).

Klemmenleiste XC1
1 + REF
2 A+
3 Al1-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
|: il DGND*
12 COM
13 24 VDC
14 COM
15 DI
. 16 DI2
Stopp/Vorwarts S1 —___| g b3
Stopp/Ruickwarts S2 G 1 pi4
19 DI5
20 DI6
21 NCA
22 C1 (%%1)
23 NO1
24 NC2
2 o2 ooz
26 NO2
27 NC3
28 Cc3 (EE%
29 NO3

Abb. 25: erdrahtung von XC1 fiir Steueranschluss 4
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INSTALLATION GEMASS EU-RICHTLINIE UBER
DIE ELEKTROMAGNETISCHE VERTRAGLICHKEIT

Die Umrichter der BaugréBe A bis D mit FA-Option (CFW1TIXXXXXXOFA)
sowie alle Standard-Umrichter in den Ubrigen BaugréBen sind mit
einem integrierten RFI-Filter (Funkentstorfilter) zur Unterdriickung
elektromagnetischer Stérungen ausgerUstet. Sofern diese Umrichter
ordnungsgeman installiert sind, erfillen sie die Anforderungen
zur elektromagnetischen Vertraglichkeit gemaB EMV-Richtlinie
2004/108/EG.

ACHTUNG!

Werden Umrichter mit integrierten RFI-Filtern in IT-
Netzen eingesetzt, so sind die Hinweise in Abb. 17
bis 19 zu beachten.

Richtlinienkonforme Installation

Folgende Bauteile sind zu verwenden, um eine vorschriftsgemaBe
Installation des Umrichters zu gewahrleisten:

1. Umrichter der BaugréBe A bis D: mit integriertem RFI-Filter
CFW1T1IXXXXXXOFA (Option) und andere Standard-Modelle.

2. Geschirmte Ausgangskabel (Motorkabel): Die Schirmung muss
beidseitig (motor- und umrichterseitig) mit einem Niedrigimpedanz-
Anschluss fur hohe Frequenzen verbunden werden.
Bezlglich der maximalen Lange des Motorkabels sowie der
Storpegel durch Stérspannung und Stérstrahlung sind die
Angaben in Tabelle 2 und 3 zu beachten.
Falls ein niedrigerer Stérpegel bzw. ein langeres Motorkabel
erforderlich ist, muss ein externer RFI-Filter am Umrichtereingang
vorgesehen werden. Weitere Informationen (Artikelbezeichnung
des RFI-Filters, Lange des Motorkabels sowie Stérpegel) sind
Tabelle 2 und 3 zu entnehmen.

3. Geschirmte Steuerkabel.

4. Starre Erdung des Umrichters.
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Tabelle 2: Funkstérspannung und Funkstdrstrahlung bei BaugréBe A bis D

Ofnclexteren Mit externem RFI-Filter

RFI-Filter
Q
gs | g 23 E
2 1) = 2 S0 2
E 00 = S0 ' 2
288 | 288 | £
] x ® @ © X &
58 S 628 o
258 | ¢ 288 | &5
Umrichter-Modell S 5 €= <
(mit eingebautem ! [ Externer Z ! £
RFI-Filter) LAHAIRED e
o Art.-Nr. (Hersteller: 2
o | | 2 EPCOS) S I B
© O |08 S 9} o | §|@x
e | o 582 o e | 5|5
s | & |9538 s & T 2%
g 8528 g g 8 E2
@ g €32 = £ | 2|85
X 4 c o ™ ™ o =
g £ =
= o
B84142-A16-R122 | 75m | 50 m
CFW11 0006 S20FA [100m| 7m Cc2 C2| Cc2

B84142-B16-R | 100 m | 100 m

B84143-G8-R110 | 100m | -
CFW11 0007 T20FA {100m| 5m Cc2 C2| c2
B84143-A8-R105 | 50 m | 50 m

B84142-A16-R122 | 75 m | 50 m
CFW11 0007 S20FA [100m| 7m Cc2 C2| c2
B84142-B16-R | 100 m | 100 m

B84142-A30-R122 | 76m | 50m
CFW110010S20FA {100m| 7m Cc2 G2 | Cc2
B84142-B25-R | 100 m | 100 m

B84143-G20-R110 [ 100m| -
CFW110010T20OFA |{100m| 5m Cc2 C2 | Cc2
B84143-A16-R105 | 50 m | 50 m

B84143-G20-R110 [ 100m | -
CFW110018T20FA [{100m| 5m c2 C2| Cc2
B84143-A16-R105 | 50 m | 50 m

B84143-G20-R110 [ 100m | -
CFW11 0016 T20FA [{100m| 5m c2 C2 | c2
B84143-A25-R105 | 50m | 50 m

CFW110024T20OFA |100m| Nein| C2 B84143-A36-R105 | 100m [100m| C2 | C2

CFW11 0028 T2OFA |100m| Nein | C2 B84143-A36-R105 | 100m | 100 m| C2 | C2

CFW110033T2OFA [100 m| Nein c2 B84143-A50-R105 | 100 m [100m| C2 | C2

CFW110045T20OFA [100m| Nein | C3 B84143-A50-R105 | 100m [100m| C3 | C2

CFW11 0054 T2OFA [100m| Nein | C3 B84143-A66-R105 | 100m |100m| C3 | C2

CFW110070 T2 OFA |100 m| Nein C3 B84143-A90-R105 | 100 m | 100 m| C3 | C2

CFW11 0086 T2 OFA |100 m| Nein C3 B84143-A120-R105 | 100m | 100 m| C3 | C2

CFW11 0106 T20OFA |[100m| Nein | C3 | B84143-A120-R105 | 100 m 100 m| C3 | C2

B84143-G8-R110 | 100m | -
CFW11 0008 T40OFA [100m| 5m C2 C2 | Cc2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m

B84143-G8-R110 | 100m | -
CFW11 0005 T40OFA [100m| 5m C2 C2 | Cc2
B84143-A8-R105 | 50 m | 50 m

B84143-G8-R110 | 100m | -
CFW11 0007 T40OFA {100m| 5m Cc2 C2 | Cc2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m

B84143-G20-R110 | 100m | -
CFW110010T4OFA {100m| 5m C2 C2 | Cc2
B84143-A16-R105 | 50 m | 50 m

B84143-G20-R110 | 100m | -
CFW110018T40OFA |{100m| 5m Cc2 C2| Cc2
B84143-A16-R105 | 50 m | 50 m

CFW11 0017 T4OFA |100 m| Nein | C2 B84143-A25-R105 | 100m [100m| C2 | C2

CFW11 0024 T4 OFA |100 m| Nein c2 B84143-A36-R105 | 100m | 100m| C2 | C2

CFW11 0031 T4OFA |100 m| Nein Cc2 B84143-A36-R105 | 100m [100m| C2 | C2

CFW110038 T4 OFA [100m| Nein | C3 B84143-A50-R105 | 100 m |100m| C3 | C2

CFW110045T4OFA [100m| Nein | C3 B84143-A50-R105 | 100 m | 100 m| C3 | C2

CFW110058 T4 OFA [100m| Nein | C3 B84143-A66-R105 | 100m 100 m| C3 | C2

CFW110070T4OFA |100m| Nein | C8 B84143-A90-R105 | 100 m [100m| C3 | C2

CFW110088T4OFA [100m| Nein | C3 | B84143-A120-R105 | 100m | 100 m| C3 | C2




[0Eq

Installationsanleitung

Tabelle 3: Funkstoérspannung und Funkstdrstrahlung bei BaugréBe E bis G

Modus-Anzeige (LOCAL/
REMOTE):

Anmerkungen zu Tabelle 3:

(1) Bei einer Umgebungstemperatur von tiber 40 °C im Bereich des Umrichters/Filters und einem
Dauerausgangsstrom von lber 172 A (Effektivwert) muss ein Filter des Typs B84143B0250S020
eingesetzt werden.

(2) Bei einer Umgebungstemperatur von Gber 40 °C im Bereich des Umrichters/Filters und bei
Hochlastbetrieb (Ausgangsstrom < 180 A Effektivwert), kann ein Filter des Typs B84143B0180S020
eingesetzt werden.

(3) Mit Ringkern im Drehstrom-Netzkabel Beispiel: TDK PN: PC40 UU120x160x20.

(4) Betriebsfrequenz min. 2,5 Hz.

INTEGRIERTES BEDIENGERAT - HMI-CFW11

Softkey rechts: Die
Funktion wird im Text
direkt oberhalb der
Anzeige erlautert.

Softkey links: Die
Funktion wird im Text
direkt oberhalb der
Anzeige erlautert.

1.Zurlickbléttern in den
Parametern

2.Drehzahl reduzieren

3.Weiter zur nachsten
Gruppe in der
Parametergruppenliste

1.Weiterblattern in den
Parametern

2.Drehzahl erhéhen

3.Zurlick zur vorherigen
Gruppe in der
Parametergruppenliste

Steuern der Beschleunigt den

Motordrehrichtung Motor gemaB

Diese Taste ist aktiv, Beschleunigungsrampe.
wenn: Diese Taste ist aktiv,
P0223=2 oder 3 auf wenn:

LOCAL und/oder P0224=0 auf LOCAL

P0226=2 oder 3 auf
REMOTE

und/oder
P0227=0 auf REMOTE.

Wechsel zwischen
LOCAL- und REMOTE-

Bremst den Motor
gemaBl Bremsrampe bis

Modus zum Stillstand.
Diese Taste ist aktiv, Diese Taste ist aktiv,
wenn: wenn:

P0220=2 oder 3 P0224=0 auf LOCAL
und/oder

P0227=0 auf REMOTE.

Beschleunigt den Motor geméaB Beschleunigungsrampe bis zu der durch P0O122
festgelegten Drehzahl.

Die festgelegte Drehzahl bleibt konstant, solange die Taste gedrickt wird.

Beim Loslassen der Taste bremst der Motor geman Bremsrampe bis zum Stillstand.
Diese Taste ist aktiv, wenn folgende Bedingungen erfiillt sind:

1. Start/Stopp=Stopp;

2. Generelle Freigabe=Aktiv;

3. P0225=1 auf LOCAL und/oder P0228=1 auf REMOTE.

Abb. 26: Tasten und Funktionen des Bediengeréts

Ohne externen RFI- . . - - LOC: Betriebsart LOCAL
Filter Mit externem RFI-Filter Drehrichtung des - REM: Betriebsart REMOTE Motordrehzahl in
=3 ZI Motors U/min
Umrichter- | Q| Funkstor- 2 Funkstor- | 2 9
Modell 0| spannung - 2 spannung- | S 28 o h o
(eingebauter | 3| Max. Lange 2 Externer RFI- Max. Lange | @ £ & Status des erwachungsparameter:
RFI-Filter) | &8 des ’% Filter Art.-Nr. - des ’% [} Umrichters: - Motordrehzahl in U/min
Motorkabels = (Hersteller: EPCOS) | Motorkabels | £ g _Ein — ! y - Motorstrom in A
Z I - Bereit —» Ein  Cloc 1888rem ) | Ausgangsfrequenz in Hz
Kategorie C3 Kategorie| Kategorie C2 Kategorie| - Konfig. 1oee R (Standard)
- SelAbgl 1.8 A P0205, P0206 und
CFW11 0142 T2 100 m Cc2 B84143-B0150-8020 100 m Cc2 - Letzter Fehler: S LB P0207: Parameterauswahl
. - FXXX o zur Anzeige im
CFW11 0180 T2 100 m c2 BB4143 B((')JSO 8020 100 m Cc2 - Letzter Alarm: Uberwachungsmodus
AXXX . .
CFW11 0211 T2 100 m co | BEAASBO20-S020 | 450y c2 - usw. Z?fg:zg'iz epgi:%r'é';::r;tl
CFW11 0105 T4 | E 100 m Cc2 B84143-B0150-S020 100 m Cc2
Softkey-Funktion Einstellen der Uhr Gber: Softkey-Funktion
CFW11 0142 T4 100 m c2 B84143-B0150-S020 100 m c2 links P0197, P0198 und P0199. rechts
B84143-B0180-S020
CFWI1T 0180 T4 100m c2 o 100m c2 Abb. 27: Display des Bediengeréts und ab Werk eingestellte Funktionen
CRW11 0211 T4 100 m co B84143-88250»SO20 100 m oo im Uberwachungsmodus (Beispiel)
CFW11 0242 T4 100 m c3®@ B84143-B0250-S021 100 m @ C3 Abdeckun
/. u g
CFW11 0312 T4 100 m C3®@ | B84143-B01420-S021 100 m @ C3
F
CFW11 0370 T4 100 m C3@ | B84143-B0400-S021 100 m @ C3
CFW11 0477 T4 100 m C3@ | B84143-B0600-S021 100 m @ C3
CFW11 0515 T4 100 m C3@ | B84143-B0600-S021 100m @ C3
CFW11 0601 T4 | G 100 m C3® | B84143-B0600-S021 100 m @ C3
CFW11 0720 T4 100 m C3® | B84143-B1000-S021 100m @ C3

Abb. 28: Batteriefachabdeckung des Bediengeréts

Hinweise zum Bediengerat

= Das Bediengerat kann unter Spannung ein- und ausgesteckt
werden (hot pluggable).

= Im Uberwachungsmodus kénnen weitere Anzeigen, wie
Balkendiagramme oder Anzeigen mit groBeren Zeichensatzen,
durch Einstellung der Parameter P0205-207, P0208-212
programmiert werden.

= Die Batterie dient ausschlieBlich dem Betrieb der internen Uhr,
wenn der Umrichter spannungslos ist. Ist die Batterie vollstandig
entladen oder ist keine Batterie im Bediengeréat eingelegt, wird
eine ungultige Uhrzeit angezeigt. In diesem Fall erscheint die
Alarmmeldung ,A181 — Uhrzeit ungultig« bei jedem Einschalten
des Umrichters.

m Batterien durfen nach Ablauf ihrer Lebensdauer nicht Uber den

Hausmull entsorgt werden, sondern sind an den entsprechenden
Batteriesammelstellen abzugeben.

PARAMETERSTRUKTUR
Bei Betatigung des rechten Softkeys (,MENU") erscheinen in der

Anzeige die ersten Parametergruppen. Anzahl und Name der
Parametergruppen richten sich nach der jeweiligen Firmware-Version.

INBETRIEBNAHME

GEFAHR!

Der Anschluss der Eingangsspannungsversorgung an
die Ausgangsklemmen fUhrt zu einer Beschadigung
des Frequenzumrichters.
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VORBEREITUNG ZUR INBETRIEBNAHME

1) Priifen Sie, ob die Leistungs-, Erdungs- und Steueranschlisse
ordnungsgemal und sicher hergestellt wurden.

2) Vergewissern Sie sich, dass alle zur Installation verwendeten
Gegenstande aus dem Umrichter bzw. Gehause entfernt wurden.

3) Prufen Sie die Motoranschliisse und achten Sie darauf, dass
samtliche Spannungs- und Stromwerte den Nennwerten des
Umrichters entsprechen.

4) Entkoppeln Sie den Motor von der Last. Falls dies nicht méglich
ist, vergewissern Sie sich, dass durch die gewahlte Drehrichtung
(vorwérts oder riickwarts) weder Personen- noch Sachschaden
entstehen konnen.

5) SchlieBen Sie die Abdeckungen am Umrichter bzw. Gehause.

6) Messen Sie die Versorgungsspannung und prifen Sie, ob sie
innerhalb des zulassigen Bereichs liegt.

7) Stellen Sie die Stromversorgung am Eingang her. SchlieBen Sie
den Eingangstrennschalter.

8) Priifen Sie, ob die Erstinbetriebnahme erfolgreich durchgefiihrt wurde:
Auf dem Display des Bediengeréats sollte der Standard-
Uberwachungsmodus angezeigt werden. Dabei sollte die Status-
LED dauerhaft grin leuchten.

INBETRIEBNAHME IM U/F-MODUS

Die Inbetriebnahme im U/f-Modus wird in drei einfachen Schritten
beschrieben. Hierzu gehdren die Parametergruppen fur die Gefiihrte
Inbetriebnahme und die Basisanwendung.

1) PO000 Passworteinstellung

Schritt Aktion/Ergebnis Anzeige
(Bereit CLOC 8 remn)
- Uberwachungsmodus (S =S
1 - Taste ,Menii“ dricken. B.8 A
(Softkey rechts). H.8 H=
L | 15:45 [ Meru
(Bereit CLOC & rem)

- Die Gruppe ,00 ALLE

68 ALLE PARAME TER
9 PARAMETER* ist bereits 81 PARAME TERGRIUFFEN

B2 GEFUHRTE IMBETRIEEMAHME
82 GEAMD. PARAMETER
((Zuruck | 15:45 Ausw. )

ausgewahlt.
- Taste ,,Ausw.“ driicken.

(Bereit CLOC B ren)

- Der Parameter
,Parameterzugriff P0O000: 0”
ist bereits ausgewahlt.

- Taste ,,Ausw.“ drlicken.

Drehzahlsolluert

FEEE] SE rEm
LZur‘uckl 15:45 | Ausw. )

((Bereit CLoC B remn)

- Zum Einstellen des Passworts F'HF'E‘H
4 driicken, bis die Parameterzugriff
Zahl 5 angezeigt wird.

L Zur‘uckl 15:45 | Speich |

(Bereit  CLOC 8 rem)
- Wenn die Zahl 5 angezeigt F"EIBF'E'
5 wird, Taste ,,Speich* R
dricken.

((Zuruck | 15:45 | Speich )

(Bereit CLOC

S
- Bei korrekter Einstellung muss 2 P

folgende Anzeige erscheinen:

6 »,Parameterzugriff P0000: 5”.
- Taste ,,Zuriick® driicken
(Softkey links).

=

Drehzahlsol lusrt
FEEE1 : 98 rEm

\_Zuruck | 15:45

AUsW. )

((Bereit cLoc B rem)

BE  ALLE PARAMETER
@1 PRRAMETERGRUPPEM
B2 GEFUHRTE IMEETR IEEMNAHME

7 - Taste ,,Zuriick® driicken.

82 GEAMD. PARAMETER
L Zur*uckl 15:45 | Ausw. )
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2) Gefiihrte Inbetriebnahme

Die Parametergruppe ,Geflhrte Inbetriebnahme* erleichtert die
Einstellung des Umrichters. Uber den Parameter P0317 in dieser
Parametergruppe kann die gefuhrte Inbetriebnahmesequenz
eingegeben werden.

Diese Sequenz zeigt die wichtigsten Parameter in einer logischen
Reihenfolge am Bediengerdt an. Es werden die fUr einen
ordnungsgemanen Betrieb des Umrichters erforderlichen Parameter
eingestellt. Daten wie Netzspannung sowie die Typenschilddaten des
Motors werden eingegeben.

Zum Starten der gefUhrten Inbetriebnahme setzen Sie zunachst
Parameter PO317 auf 1. Fur alle Ubrigen Parametrierungen folgen
Sie den Anweisungen auf dem Display.

Die wahrend der geflhrten Inbetriebnahme vorgenommenen
Parametrierungen andern automatisch andere Parameter und/oder
interne Variablen des Umrichters.

Wahrend der geflhrten Inbetriebnahme erscheint die Meldung
,Konfig“ links oben im Display des Bediengerats (HMI).

3) Parametrierungen der Basisanwendung
Nachdem die gefuhrte Inbetriebnahme mit allen Parametrierungen
ordnungsgemal durchgeflhrt wurde, steht der Umrichter flr den

U/f-Betrieb bereit.

Die Parametergruppe in der Basisanwendung umfasst die gangigeren
Anwendungsparameter.

DATUM UND UHRZEIT EINSTELLEN

Wahlen Sie die Parametergruppe HMI und nehmen Sie folgende
Anderungen vor: Tag (P0194), Monat (P0195) und Jahr (P0O196);
Uhrzeit: Stunde (P0197), Minuten (P0198) und Sekunden (P0199).

SCHUTZ VOR UNZULASSIGEN
PARAMETERANDERUNGEN

Um unberechtigten oder versehentlichen Parameterdnderungen
vorzubeugen, kann POO0O auf einen Wert ungleich 5 gesetzt werden.

FUNKTIONEN DES FLASH-SPEICHERMODULS
= Speichern Sie eine Kopie der Umrichter-Parameter.

= Ubertragen Sie die Parameter aus dem FLASH-Speicher in den
Umrichter.

= Ubertragen Sie die Firmware aus dem FLASH-Speicher in den
Umrichter.

= Speichern Sie das Programm, das Sie mit der SoftPLC erstellt
haben.

Bei jedem Einschalten des Umrichters wird dieses Programm
(SoftPLC) in den RAM-Speicher auf der Steuerkarte des
Umrichters Ubertragen und ausgefuhrt.

Weitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte dem
Programmierhandbuch des CFW-11 und dem Handbuch zur
SoftPLC.
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ANHANG 1 - TECHNISCHE DATEN

Technische Daten der BaugréBen A bis D

Tabelle A.1
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Technische Daten der BaugréBen E bis G

Tabelle A.2.
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Tabelle A.3: Technische Daten zum dynamischen Bremsen bei BaugréBen A bis E

Bremsleistung . .
Bremsstrom max. max. BE:r:'s(:tvr irm \(I&:Itl::r‘:ve;ﬁ;j :ﬁ Empfohlener Leistungsaderquerschnitt
Umrichter-Modell (M) (Spitzenleistung) a ) B Widerstand (Klemmen DC+ und BR)
(Al (Prs) ® Al o) @ W) [« [mm? (AWG)]
[kW]
CFW11 0006 B 2 5.3 241 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0006 S 2 O FA 53 2.1 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0007 B 2 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0007 S2 O FA Al 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0007 T 2 5.3 2.1 52 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0010 S 2 14 4.4 10.83 4.22 36 2.5(14)
CFW11 0010 T 2 741 29 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0013 T 2 1141 4.4 8.54 2.62 36 2.5 (14)
CFW11 0016 T 2 14.8 5.9 14.44 5.63 27 4(12)
CFW11 0024 T 2 26.7 10.7 19.15 5.5 15 6 (10)
CFW11 0028 T 2 26.7 10.7 18.21 4.97 15 6 (10)
CFW11 0033 T 2 26.7 10.7 16.71 419 15 6 (10)
CFW110045T 2 44 17.6 33.29 10.1 9.1 10 (8)
CFW11 0054 T 2 48.8 19.5 3217 8.49 8.2 10 (8)
CFW11 0070 T 2 48.8 19.5 26.13 5.6 8.2 6(8)
CFW11 0086 T 2 93 37.2 90.67 35.3 4.3 35 (2)
CFW110105T 2 11141 44.4 90.87 29.7 3.6 35 (2)
CFW11 0003 T 4 3.6 29 3.54 2.76 220 1.5 (16)
CFW11 0005 T 4 5.3 4.3 52 4.05 150 1.5 (16)
CFW11 0007 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5 (16)
CFW11 0010 T 4 8.8 7 8.57 6.68 91 2.5 (14) T
CFW11 0013 T 4 10.7 8.5 10.4 8.1 75 2.5 (14) (@)
CFW11 0017 T 4 12.9 10.3 12.58 9.81 62 2.5(12) UI—)
CFW11 0024 T 4 17 13.6 16.59 12.9 47 4 (10) )
CFW11 0031 T 4 26.7 21.3 20.49 12.6 30 6 (10) g
CFW11 0038 T 4 36.4 29.1 26.06 14.9 22 6 (8)
CFW11 0045 T 4 474 37.6 40 27.2 17 10 (8)
CFW11 0058 T 4 53.3 42.7 31.71 151 15 10 (8)
CFW11 0070 T 4 66.7 53.3 42.87 221 12 10 (6)
CFW11 0088 T 4 87.9 70.3 63.08 36.2 9.1 25 (4)
CFW11 0142 T2 O DB 266.7 106.7 142 30.2 15 70 (2/0) oder 2 x 25 (2 x 4)
CFW11 0180 T2 O DB 266.7 106.7 180 48.6 1.5 120 (4/0) oder 2 x 35 (2 x 2)
CFW11 0211 T2 0 DB 333.3 133.3 211 53.4 1.2 150 (300) oder 2 x 50 (2 x 1)
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148.8 105 47.4 4.3 50 (1)
CFW11 0142 T4 O DB 266.7 213.3 142 60.5 3 70 (2/0) oder 2 x 25 (2 x 4)
CFW11 0180 T 4 O DB 266.7 213.3 180 97.2 3 120 (4/0) oder 2 x 35 (2 x 2)
CFW11 0211 T4 O DB 363.6 290.9 1917 80.8 2.2 120 (250) oder 2 x 50 (2 x 1)

Hinweise:

(1) Bei dem angegebenen effektiven Bremsstrom handelt es sich lediglich um einen Anhaltswert. Der tatsachliche effektive Bremsstrom richtet sich nach der Bremseinschaltdauer. Der effektive
Bremsstrom l&sst sich anhand folgender Formel berechnen. Dabei entspricht der in Minuten angegebene Wert tbr der Summe aller Bremszeiten wéhrend einer finfmindtigen Einschaltdauer.

o = e+ |2
effektiv. = 'max T

(2) Die angegebenen Werte Pmax und PR (maximale bzw. mittlere Leistung des Bremswiderstands) gelten fir die empfohlenen Bremswiderstande sowie flr die in der Tabelle aufgefiihrten effektiven
Bremsstréme. Die Leistung des Bremswiderstands muss je nach Bremseinschaltdauer gedndert werden.
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Manuel d'installation

A PROPOS DE CE MANUEL

Ce manuel explique comment installer et mettre en service en mode
V/f les variateurs CFW-11 modeéles A a G.

Pour en savoir plus, veuillez vous reporter au Manuel d’utilisation et
au Manuel de programmation du variateur CFW-11.

Le variateur CFW-11 est également utilisable dans les modes
suivants : VVW, régulation vectorielle sans capteur et régulation
vectorielle avec encodeur pour les moteurs asynchrones ; régulation
vectorielle sans capteur et avec encodeur pour les machines a aimant
permanent (PM). (Voir le Manuel de programmation).

Pour plus d’informations sur les fonctions, les accessoires et les
communications, vous pouvez télécharger des manuels sur le site
web WEG www.weg.net.

CONSIGNES DE SECURITE
Lisez attentivement ce manuel avant d’installer ou d'utiliser le variateur.

Seul du personnel qualifié et compétent peut utiliser, mettre en
service et dépanner ce type d’appareil. Ces personnes doivent
respecter toutes les consignes de sécurité figurant dans ce manuel
et/ou imposées par les réglementations locales.

DANGER'!

Le manquement a ces consignes de sécurité peut
entrainer la mort, des blessures graves et des
dommages matériels.

Déconnectez toujours I'alimentation principale avant
d’entrer en contact avec un appareil électrique
associé au variateur.

Plusieurs composants peuvent rester chargés a un
potentiel électrique élevé et/ou étre en mouvement
(ventilateurs), méme aprés la déconnexion ou la
coupure de l'alimentation en courant alternatif.
Attendez au moins 10 minutes que les condensateurs
se déchargent completement.

Raccordez toujours la masse de I'appareil a une terre
protectrice (PE).

DANGER'!

Risque d'écrasement

Afin d'assurer la sécurité dans les applications de
levage de charges, les équipements électriques et/
ou mécaniques doivent étre installés hors du variateur
pour éviter une chute accidentelle des charges.

DANGER'!

Ce produit n'est pas congu pour étre utilisé comme un
élément de sécurité. Des précautions supplémentaires
doivent étre prises afin d'éviter des dommages
matériels ou corporels.

Ce produit a été fabriqué sous un contréle de qualité
conséquent, mais s'il est installé sur des systemes
ou son dysfonctionnement entraine des risques
de dommages matériels ou corporels, alors des
dispositifs de sécurité externes supplémentaires
doivent assurer des conditions de sécurité en cas
de défaillance du produit, afin d'éviter des accidents.

REMARQUE!

Dans le cadre de ce manuel, le personnel est

considéré comme qualifié s'il a été formé et peut :

1. Installer, raccorder a la terre, mettre sous tension et
utiliser le variateur conformément aux consignes de
ce manuel et aux procédures légales de sécurité.

2. Utiliser le matériel de protection conformément aux
réglementations en vigueur.

3. Apporter les premiers soins.

REMARQUE'!

Un variateur de fréquence peut créer des interférences
et des parasites avec d’autres appareils électroniques.
Respectez les instructions d’installation pour
minimiser ces effets.

©

CFW-11 - DESCRIPTION GENERALE

La gamme des variateurs de fréquence CFW-11 comporte des
modeles performants de puissance comprise entre 0,75 et 450 kW
en 7 tailles différentes et fonctionnant sur une tension secteur
de 200 V a 480 V. Il régule la vitesse et le couple des moteurs
asynchrones triphasés et a aimant permanent. La principale
caractéristique de ce produit est la technologie “Vectrue” qui offre
les modes de régulation suivants : régulation scalaire (V/f), VVW,
“régulation vectorielle sans capteur” et “régulation vectorielle avec
encodeur”. Autres fonctions et caractéristiques : “Freinage optimal”,
“Réglage automatique” et “Flux optimal”.

Pour en savoir plus, veuillez vous reporter au Manuel d’utilisation et
au Manuel de programmation du variateur CF\W-11.

RECEPTION - STOCKAGE

A la réception du produit, vérifiez que :

La plaque signalétique du variateur CFW-11 correspond au
modele indiqué sur le bon de commande. Voir les modeles et les

caractéristiques dans les tableaux A.1 et A.2.

Le produit na pas été endommagé pendant le transport. Si vous
constatez un probléme, contactez immédiatement le transporteur.

Si vous n'installez pas immédiatement le variateur CFW-11, stockez-le
dans son emballage d’origine dans un endroit propre et sec (température
comprise entre -25 °C et 60 °C.

FRANCAIS

INSTALLATION MECANIQUE
ENVIRONNEMENT
Evitez :

= I'exposition directe au soleil, a la pluie, dans un milieu humide et
a l'air marin.

® |a présence de gaz ou de liquides corrosifs.
= des vibrations excessives.
= |es poussieres, les particules métalliques et les vapeurs d’huile.

u Environnement conforme aux tableaux A.1 et A.2.

MONTAGE - GENERALITES

Les tableaux A.1 et A.2 indiquent les poids des divers modeéles.
Montez le variateur en position verticale sur une surface verticale plane.
Cotes extérieures et la position des trous : voir figure 1.

Les espaces libres et dégagés pour la circulation correcte de I'air de
refroidissement sont indiqués figure 2.
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Remarque :
= Pourles tailles A, B et C : montage cbte a cbte - pas d’espace libre
nécessaire entre les variateurs si le capot supérieur est enlevé.

Ne placez pas de composants sensibles a la chaleur au-dessus
du variateur.

MONTAGE DU BOITIER
Surface de montage :

Prévoyez suffisamment d’espace de fagcon que la température interne
du variateur reste dans les tolérances de fonctionnement autorisées.

La puissance dissipée par le variateur dans ses conditions d'utilisation
nominales est indiquée dans les tableaux A.1 et A.2 “Puissance
dissipée en Watts — Montage sur platine”.

Le débit minimal de I'air de refroidissement du boitier est indiqué
au tableau 1.

La position et le diamétre des trous de fixation sont indiqués figure 1.

'ﬁa{{ﬂ]

g D EFAI= T v soverran

D = D =

Tolérance pour d3 et €3 : +1.0 mm
Tolérance générale : 1.0 mm

Figure 1 : détails d'installation mécanique
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ST —Te N o =—=lc
Espaces pour la ventilation
A B C D
8 Modeéle mm mm mm mm
il 2
w n (pouces) (pouces) (pouces) (pouces)
H I —— EE .
; == === F Taille A 25 (0.98) 25 (0.98)
< = EE=
) i & E=— © o Taille B 40 (1.57) 45 (1.77)
- [— S e 2 2 = 10 (0.39) 30 (1.18)
= = EE= Taille C 110(4.33) | 130 (5.12)
2 e EE= — d3 — Taille D ' i
v 002" pir § | Maxigmm 003" 0142 T2 100 (3.94) | 130 (5.12) 40 (1.57)
0180 T2
0 150 (5,91) | 250 (9.84) 80 (3.15)
CFa2Te FoE - 0211 T2
B Taille E 0105 T4 100 (3.94) | 130 (5.12) 40 (1.57)
0142 T4 20(0.78)
0180 T4
© 0211 T4 150 (5.91) | 250 (9.84) 80 (3.15)
w Taille F
ﬂ N8 2 2 Taille G
-
:_t' Tolérance : 1.0 mm
[ . . P .
Figure 2 : Espace minimal de ventilation du variateur
d3
WL — 4 s Tableau 1 : Débit minimal de I'air de refroidissement
002 1+ Maxi3mm 2c3”
Air Chassis Modele CFM I/s m3/min
Montage sur platine Montage sur bride A TOUs 18 8 0.5
B TOUS 42 20 1.2
. M [ Bl | Cl | DI | El a2 b2 c2| a3 b3 c3 d3 e3 c Tous 96 45 2.7
AN IR RN ISR E T0US 162 52 a7
o EO  E0 Eo Eo Eo Eo| Eo Eo Eo Eo Eo
2 |ES(ES|ES|E3|E2|ES|(ES|M|ES|ES(M|ES[ES CFW11 0142 T 2 138 65 3.9
£ & & & & & & e & e & CFW11 0180 T 2
Tai 265 125 7.5
ile| 145 | 247 | 227 | 70 | 270 | 115 | 250 |\ .| 130 | 240 || 135 | 225 CFW11 0211 T 2
A | 671 | ©73) | 8.94) | 2.75) |(10.63)| (4.53) | (9.85) (512) | (9.45) (5.32)| (8.86)
E CFW11 0105 T 4 138 65 3.9
Taille| 190 | 203 | 227 | 71 | 816 | 150 | 800 |\ | 175 | 285 | | 179 | 271
B | (7.48) |(11.53)| (8.94) | (2.78) |(12.43)| (5.91) |(11.82) 6.89) | (11.23) (7.05) |(10.66) CFW110142T 4 180 95 5.1
Taile | 220 | 378 | 203 | 136 | 405 | 150 | 375 |\ | 195 | 365 |, .| 205 | 345 CFW11 0180 T 4 65 195 75
C | (867)|(14.88)(11.53)| (5.36) |(15.95)| (5.91) |(14.77) (7.68) |(14.38) (8.08)|(13.59) CFW11 0211 T 4 :
Taille| 800 | 504 | 805 | 135 | 550 | 200 | 525 |\ 0| 275 | 517 | 0| 285 | 485 CFW11 0242 T 4 250 118 7.4
D |(11.81)/(19.84)[(12.00)| (5.32) |(21.65)| (7.88) |(20.67) "* |(10.83)|(20.36) (11.23) (19.10) ) CFWIT0312T 4 320 by o1
Taille| 335 | 620 | 358 | 168 | 675 | 200 | 650 275 | 635 315 | 615
E |(1319)|4.41)|12.09)| 6.61) |25.57) (7.88) |25.59) M8 |(10.83) 25.00)| M |(12.40)|22.21) CFW11 0370 T 4 380 180 10.1
Taille| 430 | 1156 | 360 | 169 | 1234 | 150 | 1200 |\, | 350 | 1185 | .. | 391 | 1146 CFW11 0477 T 4 460 2 18
F |(16.99)|45.51) (14.17)| (6.65) |(48.58)| (5.91) |(47.24) (13.78)|(46.65) (15.39)((45.12) CFW11 0515 T 4
Taille| 535 | 1190 | 426 | 202 | 1264 | 200 | 1225 ||\ | 400 | 1220 | /0| 496 | 1182 G CFW11 0601 T 4 680 321 19.3
G |(21.06)|(46.85) (16.77)| (7.95) |(49.76)| (7.87) |(48.23) (15.75)| (48.03) (19.49)((46.53) CFW11 0720 T 4
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Montage sur bride :

Les pertes indiquées aux tableaux A.1 et A.2 “Puissance dissipée
en Watts — Montage sur bride” se dissipent a I'intérieur du boitier.
Les autres pertes sont dissipées par I'arriere.

Les supports de fixation et les ceillets de levage du variateur doivent
étre démontés et repositionnés pour les tailles E, F et G. Voir les
figures 3 et 4.

La partie du variateur a I'extérieur du boitier est classée IP54 pour les
chéassis Aa E. Pour les chassis F et G, la protection est classée IP20.

Utilisez un joint adéquat sur I'ouverture du boitier pour garantir que
la classe de protection est conservée. Exemple : joint de silicone.

Cotes de montage et positions et diametres des trous de fixation :
voir figure 1.

©O) ® ®

Figure 3 : Repositionnement des supports de fixation pour les tailles A a E.
Pour les tailles F et G, les supports de fixation doivent étre démontés.

Figure 4 : Montage des ceillets de levage — Tailles E, F et G
Acceés aux bornes de commande et d’alimentation
Pour accéder aux bornes de commande et d’alimentation, il

est nécessaire de déposer le capot du pupitre opérateur et des
commandes pour les tailles A a C. Voir figure 5.

®

Figure 5 : Dépose du capot du pupitre opérateur et des commandes

Figure 6 : Dépose du capot du pupitre opérateur et du rack de commande
pour les tailles D, E, F et G pour accéder aux bornes de commande

Pour accéder aux bornes d’alimentation, il est nécessaire de déposer
le capot avant inférieur (voir figure 7) pour les tailles D a G.

©

= *,\
Figure 7 : Dépose du capot avant inférieur pour accéder aux
bornes d’alimentation (tailles D a G)

Lorsque les classes de protection IP20 ou Nemal ne sont pas
nécessaires, il est possible d’enlever la plague inférieure de passage
des cables pour les tailles D et E.

Figure 8 : Dépose de la plaque de passage des cables

Pour les tailles F et G, déposez toujours la plaque inférieure de
connexion des cébles (secteur et moteur) : voir figure 9.

Dans ce cas, la classe de protection de la partie inférieure du variateur
peut étre dégradée.

Figure 9 : Dépose de la plaque de passage des cables pour les tailles F et G
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INSTALLATION ELECTRIQUE

DANGER'!
Veérifiez que I'alimentation secteur CA est débranchée
avant de commencer l'installation.

DANGER'!

Les informations suivantes constituent uniquement
un guide pour une installation correcte. Respectez
les réglementations locales en vigueur pour les
installations électriques.

DANGER!!
Le variateur sera détérioré si I'alimentation est
connectée aux bornes de sortie.

SCHEMAS DE CABLAGE

Remarques :
Les caractéristiques techniques, y compris les fusibles, figurent aux
tableaux A.1 et A.2.

Caractéristiques techniques des résistances et des courants de
freinage : voir tableau A.3.

I

e T
IPEIR S|T UIVIWIPEI |
PEO—I
J_ Blindage

RO : / : = :x ,
SQ - : = :
TG — — . y ;
Alimentation _ R

CC.}UD‘.E Fusibles

circuit

Figure 10 : Schéma de connexion de I'alimentation pour les chassis
standard A, B, C, D, E, Fet G

Alimentation en courant continu
Modeles 380-480 V : 462 a 747 Vcc

Fusibles

5"

Figure 11 : Schéma de connexion de I'alimentation pour les tailles F et G
avec un matériel CC spécial
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Contacteur
. R
Alimentation ___ 1 &~ S
. T
: —xnor—"
1 BR DC+
Relais
thermique Jf--eeeoof-eeees

Alimentation de
commande

Thermostat f
Résistance
de freinage

Figure 12 : Schéma de connexion de la résistance de freinage pour les
tailles A, B, C, D et E

|
\
‘ =
‘ Module de ‘
freinage
‘ externe ‘
| (©BWO3)
| \
| Résistance ‘tammair ‘ .
‘ de freinage ‘
| |
‘ | -
| P

Fusibles

Alimentation Coupe-circuit

Figure 13 : Schéma de connexion de I'alimentation pour les tailles
F et G avec résistance de freinage

R/L1 S/L2  T/L3 DC- \lﬁ DC+ U/t w2 W/T3
|
I

\

Terre

(a) Tailles A, Bet C
Figure 14 (a) : Bornes de terre et d’alimentation - Tailles A a C
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R/l S/L2  T/L3 DC- BR DC+ U/ W12 W/T3

% % @ % % @ % @

Terre

(b) Taille D

(4xM8, 4xM5)
(c) Taille E

Figure 14 (b) et (c): Bornes de terre et d’alimentation - Tailles D et E

\
|.
| | G |

Terre

(a) Standard

DC+

N

(b) Matériel CC spécial

Figures 15 (a) et (b) : Bornes de terre et d’alimentation - Tailles F et G

Figure 16 : Connexion du module de freinage dynamique - Tailles
standard F et G

REMARQUES SUR LES CIRCUITS ET LES
APPAREILS

L’alimentation du variateur doit comporter un fil neutre raccordé
a la terre. Pour les réseaux informatiques, certains composants
internes doivent étre déconnectés : voir figures 17 a 19.

Montez un dispositif de coupure sur I'alimentation du variateur. Ce
composant doit déconnecter I'alimentation du variateur si cela est
nécessaire (ex. pendant I'entretien et la maintenance).

Utilisez des fusibles rapides en entrée pour protéger le redresseur
et le cablage du variateur. Voir les tableaux A1 et A.2 pour les
fusibles adaptés (I°t doit étre inférieure ou égale a la valeur indiquée
dans les tableaux tenant compte de la valeur d’extinction a froid
(et non en fusion).

Pour remplir les conditions des normes UL, utilisez des fusibles de
classe J sur I'alimentation du variateur ayant un courant qui n’est
pas supérieur aux valeurs des tableaux A.1 et A.2.

Facultativement, vous pouvez utiliser des fusibles lents sur
I'entrée. lls doivent étre spécifiés pour un courant égal a 1,2 fois
le courant nominal d’entrée du variateur. Dans ce cas, l'installation
est protégée contre les courts-circuits, mais pas le redresseur
d’entrée du variateur. Cela peut entrainer des détériorations plus
importantes du variateur en cas de panne d’un composant interne.

Convient a une utilisation sur un circuit capable de fournir au maximum
100 000 amperes efficaces symétriques a 240V ou 480 V maximum,
si protégé par des fusibles de classe J.

Si les variateurs CFW-11 sont installés dans un circuit capable de
fournir plus de 100 000 Aeff symétriques, il faut installer des dispositifs
de protection adéquats tels que des fusibles ou des disjoncteurs.

Céble blindé du moteur recommandé et conforme a la norme
IEC 60034-25.
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FRANCAIS



Manuel d'installation JEE

= | aissez un espace minimal de 25 cm entre les cables moteur et
les autres cables (signaux, capteurs, commande, etc.).

RESEAUX INFORMATIQUES

Lorsque la masse n'est pas raccordée a la terre ou sila terre présente
une résistance importante ou est raccordée dans des réseaux en
étoile.

Enlever Connecter

(a) Position initiale (b) Position finale (IT)

Figures 19 (a) et (b) : Tailles F et G - Emplacement de la borne sur une
carte PRT1 — Modlfier la position pour les réseaux informatiques

RACCORDEMENTS A LA TERRE

DANGER!

La masse du variateur doit étre raccordée a une terre
de protection (PE).

Voir les réglementations locales et/ou les normes
électriques pour choisir la section des fils de terre.
Connectez les bornes de masse du variateur a une
barre de terre, a un point unigue de raccordement a
la terre ou a un point commun de raccordement a la
terre (impédance < 10 Q).

Pour la conformité a la norme IEC 61800-5-1,
raccordez le variateur a la terre au moyen d’un seul
céble en cuivre de section minimale 10 mm?, du fait
que le courant de fuite est supérieur a 3,5 mA CA.

ATTENTION!

Le fil de masse de l'alimentation secteur doit étre
T fermement raccordé a la terre. Cependant, ce fil e
)3; doit s'utiliser pour raccorder le variateur a la terre.
z |
'e) — — | e e,
= Q S— - — : CFW-11n°1  CFW-11n°2  CFW-11rn°N 1 + CFW-11n°1  CFW-11n°2
2 (c) Taille C (d) Taille D ' D

Figures 17 (a) a (d) : Tailles A a D - Emplacement des vis de terre - :
Enlever pour les réseaux informatiques : = = -

o i
. Barre de connexion de la
. masse interne du boitier

Carte PRT1

Figura 20 : Raccordements a la terre de plusieurs variateurs

(b) Position initiale (c) Position finale (IT)

Figures 18 (a) a (c) : Taille E - Emplacement de la borne sur une carte
PRT1 — Modlfier la position pour les réseaux informatiques
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CONNEXIONS DES CABLES DE COMMANDE =
(o) _
ON m Iil Emplacement 5
Les connexions des cables de commande (entrées/sorties 5@ @ @H < .
analogiques, entrées/sorties numériques) doivent s’effectuer sur le 123 4
connecteur XC1 de la carte de commande CC11.
g om om
L J
XC1
Barrette de Fonction réglée en usine -t—— Emplacement 1
Sens connexion (blanc)
horaire / ; REF Référence positive du e
+ potentiométre (5.4 V + 5 %).
om om
o A Entrée analogique n° 1 : °
* Référence de vitesse (a < Emplacement 2
55 K : distance). (jaune)
} 3 i 3 All-
: [
4 REF Référence négative du (TRERTARRI
Sens : potentiométre (-4,7 V + 5 %). om L
-horai ©
anti-horaire 5 Al2 Entrée analogique n° 2 : Emplacement 3
+ Aucune fonction. (vert)

6 Al2- e

Sortie analogique n® 1 :

7 AO1 Vitesse . Emplacement 4
6 AGND Référer_wce (0 V) des sorties Fonction par Mini- Réalage
(24v) | analogiques. Signal = défaut réglée en | interrupteur Sélection on 3sige
courant Sortie analogique n° 2 : usine PG
9 AO2 Courant moteur. Al Référence de sS4 OFF : 0410V (réglage usine) OFF
— - vitesse (a distance) . ON:4a20mA/0a20mA
Référence (0 V) des sorties
10 AGND g
04 \/ analogiques. PN . ’
@) A2 | Aucune fonction S1.3 8;':, : 40;231%X S'ggé'lagg ;ﬂ”e) OFF
.| Reéférence (0 V) pour )
1 DGND I'alimentation 24 Vce. OFF : 4220 mA /0220 mA
N t4a m. a m.
AO1 |Vi 1.1 R . . N
12 com Point commun des entrées © itesse s ON:0a10V (réglage usine) ©
numeériques.
Alimentation 24 Vcc. AO2 |Courant moteur S1.2 OFF.: 4\3 20 mA /ORZL .mA ON
13 24 \lce ON:0a 10V (réglage usine)

14 coM Ejgéﬁgﬂqe”;un des entrées Figure 22 : Mini-interrupteurs DIP de configuration du type de 24
) signal des entrées et sorties analogiques Et)«
Entrée numérique n® 1 : >
15 Bl Marche / Arrét (Start / Stop). <
15 Di2 Entrée numérique n° 2 : REMARQUE! o
Sens de rotation (distant). Pour en savoir plus sur la fonction d’arrét de sécurité L
17 DIz | Entrée numériquen®3: (STO), voir le Manuel d'installation, de configuration
Aucune fonction. et d'utilisation
18 Dia Entrée numérique n° 4 : ’
Aucune fonction.
Entrée numérique n° 5 :
19 DIS | Jog (distant).
Entrée numérique n° 6 :
20 Di6 2°me rampe.
21 NCA Sortie numérique n° 1 DO1
29 c1 (RL1) : Absence anomalie.
23 NO1
24 NC2 Sortie numérique n° 2 DO2
(RL2) :
25 €2 | N> Ny - Vitesse > P0288.
26 NO2
27 NC3 Sortie numérique n° 3 DO3
(RL3) :
28 C3

N* > Ny - Référence vitesse >
29 NO3 P0288.

Figure 21: Signaux sur le connecteur XC1 - Entrées numeériques
fonctionnant en “Signal haut actif”

REMARQUE!
Pour passer en “Signal actif bas”, enlevez le cavalier

entre XC1:11 et 12 et placez-le entre XC1:12 et 13 ;
raccordez les points communs des interrupteurs sur
DIt a DI6 a XC1:11 au lieu de XC1:13.
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Connexions de commande typiques

Connexion de commande n° 1 - Fonction Marche / Arrét commandée
a partir du clavier (mode local).

Avec cette connexion, il est possible d’utiliser le variateur en mode
local avec les réglages d’usine par défaut.

Ce mode est recommandé pour les utilisateurs novices du fait
qu’aucune connexion de commande supplémentaire n'est nécessaire.

Connexion de commande n° 2 - Fonction Marche / Arrét sur 2 fils

(mode distant).

Cet exemple de connexion s’applique uniqguement aux réglages
d’usine par défaut si le variateur est configuré en mode distant.
Avec ces réglages, le choix du mode de fonctionnement (local/distant)
s'effectue sur la touche du pupitre opérateur (mode local par
défaut). Configurez P0220=3 pour modifier le réglage par défaut de
la touche % et passer en mode distant.

Barrette de connexion XC1
1 + REF
25 kQ 2 Al1+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AOT
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
" DGND+
I: 12 COM
13 24 \Vce
Marche / Arrét " com
(Run/Stop) [ S T DI
Avant / Arriere I 1 o2
(FWD/REV) 17 DI3
Jog 18 Dl4
[ T DI5
20 DI6
21 NCA
22 C1 (DRE:)
23 NO1
24 NC2
25 c2 (3(322)
26 NO2
27 NC3
28 c3 (Eg’)
29 NO3

Figure 23 : Raccordement de la borne XC1 pour la connexion de
commande n® 2

94 | CFW-11

Connexion de commande n° 3 - Fonction Marche / Arrét sur 3 fils.

Activation de la fonction Marche / Arrét avec 3 fils de commande.
Parametres a régler :

Configurez DI3 sur START (Marche) : P0265=6

Configurez D14 sur STOP (Arrét) : PO266=7

Configurez P0224=1 (DIx) pour la commande sur 3 fils en mode local.
Configurez P0227=1 (DIx) pour la commande sur 3 fils en mode
distant.

Configurez le choix Forward/Reverse (Avant/Arriere) avec I'entrée
numérique n° 2 (DI2).

Configurez P0223=4 pour le mode local ou P0226=4 pour le mode
distant.

S1 et S2 représentent respectivement les boutons poussoirs Start
(contact NO) et Stop (contact NF).

La référence de vitesse peut étre fournie sur I'entrée analogique
(comme dans la connexion de commande n°® 2), sur le clavier
(comme dans la connexion de commande n° 1) ou par une autre
source disponible.

Barrette de connexion XC1
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
ikl DGND*
I: 12 COM
13 24 Vce
14 COM
15 DI
Avant (/F/-\Vl\'lrlee/r'(quS\}S; Ji 16 DI2
Démarrage S1 D—J/r 7 Di3
18 Di4
werse L || Dis
20 DI6
21 NC1
22 c (%(E;)
23 NO1
24 NC2
> o B
26 NO2
27 NC3
28 C3 (2533)
29 NO3

Figure 24 : Raccordement de la borne XC1 pour la connexion de
commande n° 3
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Connexion de commande n° 4 - Avant / Arriere (Forward/Reverse).

Activation de la fonction Forward/Reverse (Avant/Arriére).
Parametres a régler :

Configurez DI3 sur marche avant (Forward) : P0265=4

Configurez DI4 sur marche arriére (Reverse) : P0266=5

Lorsque la fonction Forward/Reverse est configurée, elle est active
en mode local ou distant. Simultanément, les touches et @ du
pupitre opérateur restent inactives (méme si P0224=0 ou P0227=0).
Le sens de rotation est déterminé par les entrées Forward (Avant)
et Reverse (Arriere).

Sens horaire pour la marche avant et anti-horaire pour la marche
arriere.

La référence de vitesse peut étre fournie par n'importe quelle source
(comme dans la connexion de commande n° 3).

Barrette de connexion XC1
1 + REF
2 Alt+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
C 1 DGND*
12 COM
13 24 Vce
14 COM
15 D
R 16 DI2
Arrét/Avant S1 | 7 o3
Arrét/Arriere S2 S ® o
19 DI5
20 DI6
21 NC1
22 C1 0[;?:)
23 NO1
24 NC2
% o2 ooz
26 NO2
27 NC3
28 C3 (E;Sgs)
29 NO3

Figure 25 : Raccordement de la borne XC1 pour la connexion de
commande n® 4

INSTALLATION CONFORME ALA DIRECTIVE
EUROPEENNE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE

Les variateurs de tailles A a D avec I'option FA (CFW11XXXXXXOFA)
et tous les variateurs standard des autres tailles sont équipés
d’un filtre antiparasite interne pour diminuer les interférences
électromagnétiques. Correctement installés, ces variateurs sont
conformes a la Directive de compatibilité électromagnétique
“2004/108/EC”.

ATTENTION !

Pour utiliser des modeéles équipés de filtres
antiparasites dans des réseaux informatiques,
exécutez les instructions des figures 17 a 19.

Installation conforme
Pour I'installation conforme, utilisez :

1. Des variateurs de taille Aa D : avec les filtres antiparasites internes
CFW11IXXXXXXOFA et tous les autres modeles standard.

2. Des cables de sortie blindés (cables moteur) et raccordez le
blindage aux 2 extrémités (moteur et variateur) avec une connexion
de faible impédance pour les hautes fréquences.
Des cables moteur de longueur minimale et des niveaux d’émission
et de rayonnement des interférences conformes aux tableaux 2 et 3.
Si un niveau d’émissions plus faibles et/ou un céble moteur
plus long sont nécessaires, il est alors indispensable de monter
un filtre antiparasite externe a I'entrée du variateur. Pour plus
d’informations, (références commerciales des filtres antiparasites,
longueur des cables moteur et niveaux d’émission), voir les
tableaux 2 et 3.

3. Des cébles de commande blindés.

4. Un raccordement correct a la terre du variateur.

CFW-11 | 95
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Tableau 3 : Niveaux d’émissions par conduction et rayonnement
pour les tailles E a G

Tableau 2 : Niveaux d’émissions par conduction et rayonnement
pour les tailles A a D

96 | CFW-11

Sans filtre " " N Sans filtre antiparasite y . ,
antiparasite externe Avec filtre antiparasite externe extorno Avec filtre antiparasite externe
o 9 .
) E 2 R ) E 2 T - Modélede | « Emissions par, Emissions par TS
Qc'xo Qg QcxD Qagco i . ‘» | conduction | Emissions conduction par
R o w9 m 2 o O = variateur (filtre | § ex " conduction
2= EE 2 E 2= EE 2¢e5 antiparasite | €| -Longueur par Référence du filtre | - Longueur
S8Fo |02 oSS o8> e 5 imale du | rayor i ite externe imaledu | Sans
& 52 55 c 9 intégré) i 4 e N boitier
Modeéle de A 'g 3 % A g A 'g > % 2w cable moteur (fabricant : EPCOS) | cable moteur stalli
variateur | €630 | E > e €630 € 20 metalique
(avecfiltre | W © €3 | T RIEETEO Gl wo2s ¥ sgori sgori
8 : 6o filtre antiparasite s CEEEED | G Catégorie | ¢o14q0rie
antiparasite - X . - c3 c2
intéaré — externe (fabricant :
) 59 EPCOS) . |& CFW11 0142 T2 100 m c2 B84143-B0150-8020 | 100 m c2
o ) o =X ) ) 00 EQ
= = ‘=B O = = =30 32
o o Sa o 5] [} o S| S CFW11 0180 T2 100m c2 B84143-B0180-S020 ™ 100m c2
o0 [ oON o S o N on Q= c=
20180285 2O EO GE S
3 Gy L 3 Gy Selae CFW11 0211 T2 100m c2 B84143-B0250-5020 @ 100m c2
&) O |O§s &) (&) SE|SE
&Y
= e CFW11 0105 T4 | E 100m c2 B84143-B0150-5020 100 m c2
CFW11 0006 c BB4142-A16-R122 | 75m | 50m c c CFW11 0142 T4 100m c2 B84143-B0150-S020 100 m c2
S20FA 100m| 7m 2 2 2
B84142-B16-R | 100 m | 100 m
CFW11 0180 T4 100m c2 B84143-B0180-5020 ® 100 m c2
CFW11 0007 G B64143-G8-R110 | 100m B e lc CFW11 0211 T4 100 m c2 B84143-B0250-S020@ | 100m c2
TOOFA 100m| 5m 2 2 2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m
CFW11 0242 T4 100 m c3@ B84143-B0250-5021 100m @ e}
CFW11 0007 B84142-A16-R122 | 75m | 50m CFW110312 T4 100 m ca@ B84143-B01420-S021 100 m @ c3
S20FA 100m| 7m | C2 C2 | C2 s
B84142-B16-R | 100m | 100 m
CFW11 0370 T4 100m c3® B84143-B0400-S021 100 m @ c3
CFW11 0010 BB4142-A30-R122 | 75m | 50m CFW11 0477 T4 100 m ca@ B84143-B0600-S021 100 m @ ek}
S20FA 100m| 7m | C2 C2 | C2
B84142-B25-R 100m | 100 m
CFW11 0515 T4 100m c3®@ B84143-B0600-S021 100 m @ ek}
CFW11 0010 B84143-G20-R110 | 100m ) CFW110601T4| G 100 m cae B84143-B0600-S021 100 m @ c3
T2OFA 100m| 5m | C2 C2 | C2
B84143-A16-R105 | 50m | 50 m
CFW11 0720 T4 100m c3®@ B84143-B1000-S021 100 m @ c3
B84143-G20-R110 | 100 m -
CFW11 0013 100m| 5m co c2 | co Remarques sur le tableau 3 :
T20FA B84143-A16-R105 | 50m | 50 m (1) Pour une température de I'air autour du variateur/filtre supérieure a 40 °C (104 °F) et un courant
de sortie permanent supérieur a 172 Aeff, le filtre B84143B0250S020 est indispensable.
(2) Pour une température de I'air autour du variateur/filire de 40 °C (104 °F) et des applications
CFW11 0016 B84143-G20-R110 | 100m - intensives (conditions difficiles, courant de sortie < 180 Aeff), il est possible d'utiliser le filtre
- TooFa |100m 5m | G2 c2 | Cc2 B84143B0180S020.
- B84143-A25-R105 | 50m | 50 m (3) Avec ame toroidale dans les 3 cables secteur. Exemple : TDK PN : PC40 UU120x160x20.
> CEW11 0024 (4) Fréquence minimale de fonctionnement 2,5 Hz.
100m| Non | C2 | B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
Z T20FA
‘Q CFwW11 0028 100m| Non | C2 | B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2 z z
> [l CLAVIER INTEGRE - HMI-CFW11
()] TOOFA 100m| Non | C2 | B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0045 “Touche de fonction” “Touche de fonction*
T20Fa |100m| Non| C3 | B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | C2 de gauche : fonction de droite : fonction
CFW11 0054 100m| Non | ©3 | B84143-A66-R105 | 100 m | 100m | c3 | C2 définie par le tey)fte juste définie par le tg)fte juste
T20FA au-dessus de 'écran. au-dessus de |‘écran.
CFW11 0070
ToOOFA 100m| Non | C3 | B84143-A90-R105 | 100m | 100m | C3 | C2 1 Diminus I contenu
CFW11 0086 1. Augmente le contenu des paramétres.
TOOFA 100m| Non | C3 |B84143-A120-R105|100m | 100m | C3 | C2 des paramatres. 2 Diminue Ia vitesse.
CFW11 0105 ~ ~ 2.Augmente la vitesse. 3.Sélectionne le groupe
TOOFA 100m| Non | C3 |B84143-A120-R105|100m | 100m | C3 | C2 3.Sélectionne le groupe suivant de la liste
. R précédent de la liste Parameter Group.
CFW110008 |, | 5m | , | BE4143GERTI0 [100m o | co Parameter Group.
T40FA B84143-A8-R105 | 50m | 50 m Accelere le @otegrlsulFe
alarampe d’accélération.
_as _ Commande le sens de Actif lorsque :
CFW11 0005 100m 5m co B54143-G8-R110 | 100m co | co rotation du moteur. P0224=0 en mode LOC
T40OFA B84143-A8-R105 | 50m | 50 m Actif lorsque : (local) et/ou
P0223=2 ou 3 en mode P0227=0 en mode REM
LOC et/ou (distant).
B84143-G8-R110 | 100 m -
CFW11 0007 100m 5m co c2 | co P0226=2 ou 3 en mode
T40OFA B84143-A8-R105 | 50m | 50 m REM. Décglere le moteur suite a
la rampe de décélération
B84143-G20-R110 | 100m | - —_— lusqua larrét.
CFW11 0010 100m 5m co c2 | co Sélection entre LOCAL Actif lorsque :
T40OFA B84143-A16-R105 | 50m | 50 m ou REMOTE (distant). P0224=0 en mode LOC
Actif lorsque : (local) et/ou
_G00- _ P0220=2 ou 3. P0227=0 en mode REM
CFW11 0013 5m B84143-G20-R110 | 100 m -
100 m c2 c2 | c2 (distant).
T40FA
B84143-A16-R105 | 50m | 50 m
CEWIT 0017 Accélere le moteur suite a la rampe d‘accélération jusqu'‘a la vitesse définie dans P0122.
T40FA 100m| Non | C2 | B84143-A25-R105 | 100m | 100m | C2 | C2 Maintient le moteur a cette vitesse tant que ce bouton est enfoncé.
CEW11 0024 Lorsqu'il est relaché, décélére le moteur suite a la rampe de décélération jusqu‘a I‘arrét.
T4OFA 100 m| Non C2 B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2 Actif lorsque toutes les conditions ci-dessous sont remplies :
CEWA1 0031 1. Marche / Arrét=Arrét
T4OFA 100m| Non | C2 | B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2 2. Activation générale =Active ;
CEWi1 0038 3. P0225=1 en mode LOC (local) et/ou P0228=1 en mode REM (distant).
T4OFA 100m| Non | C3 | B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
Figure 26 : Touches et fonctions du clavier
OO 100m| Non | C3 | B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | G2 9
0208 [100m| Non | C3 | B84t43-A66-R105 | 100m | 100m | C3 | G2
O 2070 1 H00m| Non | G | B84143-A90-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFTV\Q:)%(;% 100m| Non| C3 |B84143-A120-R105| 100m |100m | C3 | G2
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Indication Loc./Rem. :
: - LOC: mode local -

Sens de rotation du -~ REM: mode distant. La yltesseldu motegr
moteur. est indiquée en tr/min.
Etat du variateur : 'Paramétres de supervision‘ :
“Run - Vitesse du moteur en t/min.
_ Prét - Courant moteur en
- Config - Run  CclLoc  dsEErem | | Ampéres
- Self-tuning 1EEE JE— - Frquence de sortie en Hz
_ Derniére 1.8 & (par défaut).

anomalie : : P0205, P0206 et P0207 :

FXXX =5 .8 Hz sélection des parametres
- Derniére 12:35 | Menu affichés en mode supervision.

alarme : AXXX P0208 4 P0212 : appareil
- ete. d’indication de la vitesse.
Touche de fonction Réglages de I'horloge via : Touche de fonction
de gauche. P0197, PO198 et PO199. de droite.

Figure 27 : Exemple - Clavier sur écran et fonctions réglées par
défaut en usine (mode supervision)

Capot

Figure 28 : Cache-batterie du clavier

Remarques sur le clavier :
= Connexion possible ,a chaud*.
= || est possible de programmer d’autres types d’écrans de

supervision (graphiques a barres, grandes polices) en définissant
les paramétres P0205-207, P0208-212.

La batterie sert uniquement au fonctionnement de I'norloge interne
lorsque le variateur n'est pas alimenté. Si elle est complétement
déchargée ou si elle n’est pas installée, 'heure affichée sera fausse
et 'alarme “A181 - Invalid clock time” s’affiche a chaque mise sous
tension du variateur.

Ala fin de la durée d'utilisation de la batterie, ne la jetez pas dans
votre conteneur a déchets, mais utilisez un site d’élimination
adapté.

STRUCTURE DES PARAMETRES
Lorsque vous appuyez sur la touche de fonction de droite (“MENU”)
en mode supervision, I'écran affiche les premiers groupes de

parameétres. Le nom et le nombre des groupes peuvent varier en
fonction de la version du micrologiciel utilisée.

DEMARRAGE

DANGER!!
Le variateur sera détérioré si I'alimentation est
connectée aux bornes de sortie.

AVANT DE METTRE SOUS TENSION

1) Vérifiez que les connexions de I'alimentation, de la terre et des
commandes sont correctes et solidement fixées.

2) Enlevez a l'intérieur du variateur ou du boitier tous les corps
étrangers laissés apres 'installation.

3) Vérifiez les connexions du moteur et que sa tension et son courant
sont compris dans les valeurs nominales du variateur.

4) Désaccouplez mécaniquement le moteur de la charge. S'il n’est
pas possible de désaccoupler le moteur, vérifiez que le sens de
rotation (avant ou arriere) ne provoquera pas de blessure et/ou ne
détériorera pas le matériel.

5) Fermez les capots du variateur ou du boitier.

6) Mesurez la tension d’alimentation et vérifiez qu’elle est conforme
a la plage autorisée.

7) Appliquez 'alimentation en fermant le coupe-circuit a I'entrée.

8) Vérifiez le résultat a la premiére mise sous tension :

Le clavier doit afficher le mode de supervision standard ; la DEL
d’état doit étre verte en permanence.

DEMARRAGE EN MODE V/F

La procédure de démarrage en mode V/f s’effectue en trois
opérations en utilisant la routine Oriented Start-up (Démarrage
orienté) et le groupe Basic Application (Application de base).

1) PO00O : définition du mot de passe

Opération Action/Résultat Affichage
(Pret cLoc Bremn)
- Mode supervision. B o
1 - Appuyez sur “Menu” .8 A
(touche de fonction de droite). H.8 H=

15:45' Memu )

(i ~)
- Le groupe “00 TOUS [Pret _____CLOC___ @ren)
PARAMETRES” (Tous B8 T
2 les paramétres) est déja 81 GROUPES PARAMETRE
P 52 DEMARRAGE ASSISTE
sélectionné.

82 PARAM. MODIFIE
( Retour | 15:4% | Selec. )

- Appuyez sur “Selec.”.

- Le paramétre

“Acces aux parametres
3 P0000: 0” est déja
sélectionné.

- Appuyez sur “Selec.”.

(Pret CLoc Brem)

Vitesse de reference

FPEEE] : B8 rEm
L Retour‘l 15:45 | Selec. )

(Fret CLoC Brpem)
- Perimpostare la password, —
4 premere % fino a FIE'IUEE'
visualizzare il numfero 5 sul (RESE5 SV FRFERERES
_—
display.
| Retour | 15:45 | Enreg. )
(Pret CLoC )
- Lorsque le chiffre 5 F'EF'EIE
5 s'affiche, appuyez sur Acces aux paranstres
“Enreg.”. s
( Retour | 15:45 | Enreg. )
- Si le paramétre est p N
correctement défini, I'écran [Pret _ CLOC __ 8rem)

doit afficher “Acces aux
6 parametres P0000: 5”.
- Appuyez sur “Retour”
(touche de fonction de
gauche).

VYitesse de reference

FEEE1 S8 rEm
( Retour | 15:4% | Selec. )

B )

BE  TO

81 GROUPES PARAMETRE

82 DEMARRAGE ASSISTE

83 PARAM. MODIF IE

| Retour | 15:45 | Selec. J

7 - Appuyez sur “Retour”.

(Fret cLoc Brpm)
- L'écran revient en mode 2 ey
8 supervision. a.8 A
B.8 H=
| | 15:45 [ Mernu )

Figure 29: Opérations permettant de modifier les paramétres via POO00O
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2) Démarrage orienté

Le groupe de parametres “Oriented Start-up” (Démarrage orienté)
facilite le paramétrage du variateur. Le parametre PO317 de ce groupe
permet d’entrer dans la routine de démarrage orienté (Oriented
Start-up).

Cette routine présente sur le pupitre opérateur la suite logique des
principaux paramétres. Les paramétres minimaux nécessaires au
fonctionnement correct sont réglés. Les informations telles que la
tension secteur et les données de la plaque signalétique sont saisies.

Pour entrer dans la routine «Oriented Start-up», modifiez le paramétre
P0317 avec la valeur 1, puis définissez tous les paramétres restants
au fur et a mesure gu'’ils s’affichent.

La définition des parametres de la routine «Oriented Start-up» entraine
la modification automatique du contenu des autres parametres et/
ou des variables internes du variateur.

Pendant I'exécution de la routine, le message “Config”s’affiche dans
le coin supérieur gauche de I'écran du pupitre opérateur.

3) Paramétres d’une application de base
Aprés avoir exécuté la routine “Oriented Start-up” et correctement
défini les parametres, le variateur est prét a fonctionner en mode

V/f mode.

Le groupe Basic Application (Application de base) comporte les
parameétres applicatifs les plus courants.

REGLAGE DE LA DATE ET DE 'HEURE
Accédez l'interface des groupes et modifiez : le jour (P0194), le mois

(PO195) et 'année (P0O196) ; le temps : I'neure (PO197), les minutes
(PO198) et les secondes (P0199).

BLOCAGE DE LA MODIFICATION DES
PARAMETRES

Pour éviter les modifications non autorisées ou accidentelles des

paramétres, vous pouvez définir le parametre POO00 avec une valeur
différente de 5.

FONCTIONS DU MODULE MEMOIRE FLASH
= Enregistrez une copie des parametres du variateur.

= Transférez les parametres enregistrés en mémoire FLASH dans
le variateur.

= Transférez le micrologiciel enregistré en mémoire FLASH dans
le variateur.

= Enregistrez le programme créé avec SoftPLC.
A la mise sous tension du variateur, ce programme (SoftPLC) est
transféré dans la mémoire RAM de la carte de commande du variateur

; il est alors exécuté.

Voir le manuel de programmation CFW-11 et le manuel (SoftPLC)
pour plus d’informations.
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ANNEXE 1 - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Caractéristiques techniques des tailles A a D

Tableau A.1
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Caractéristiques techniques des tailles Ea G

Tableau A.2
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JI'I_'IE Manuel d'installation

Tableau A.3 : Caractéristiques de freinage dynamique des tailles A a E

Puissance . el
Courant maximal maximale de Courant efficace FUlEEENER Gl o . " ol .
" . . (moyenne) dans Résistance Section des fils d'alimentation
Modeéle du variateur e f(rle|3age frelnigrztg;aleur dz frem)a(ge la résistance de recommandée (bornes DC+ et BR)
Al (EM Al "ei"a[ffﬁp“) ) “ e (G
[kW]

CFW11 0006 B 2 5.3 2.1 52 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0006 S 2 O FA 5.3 24 5.2 2.03 75 1.5 (16)

CFW11 0007 B 2 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)
CFW11 0007 S2 O FA 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)

CFW11 0007 T 2 5.3 241 5.2 2.03 75 1.5 (16)

CFW11 0010 S 2 1141 4.4 10.83 4.22 36 2.5 (14)

CFW11 0010 T 2 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)

CFW11 0013 T 2 1141 4.4 8.54 2.62 36 2.5(14)

CFW11 0016 T 2 14.8 5.9 14.44 5.63 27 4(12)

CFW11 0024 T 2 26.7 10.7 19.15 (615] 15 6 (10)

CFW11 0028 T 2 26.7 10.7 18.21 4.97 15 6 (10)

CFW11 0033 T 2 26.7 10.7 16.71 419 15 6 (10)

CFW11 0045 T 2 44 17.6 33.29 10.1 9.1 10 (8)

CFW11 0054 T 2 48.8 19.5 3217 8.49 8.2 10 (8)

CFW11 0070 T 2 48.8 19.5 26.13 5.6 8.2 6(8)

CFW11 0086 T 2 93 37.2 90.67 35.3 4.3 35 (2)

CFW11 0105 T 2 1111 44.4 90.87 29.7 3.6 35(2)

CFW11 0003 T 4 3.6 2.9 3.54 2.76 220 1.5 (16)

CFW11 0005 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5 (16)

CFW11 0007 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5 (16)

CFW11 0010 T 4 8.8 7 8.57 6.68 91 2.5 (14)

CFW11 0013 T 4 10.7 8.5 10.4 8.11 75 2.5(14)

CFW11 0017 T 4 12.9 10.3 12.58 9.81 62 2.5(12)

CFW11 0024 T 4 17 13.6 16.59 12.9 47 4 (10)

CFW11 0031 T 4 26.7 21.3 20.49 12.6 30 6 (10)

CFW11 0038 T 4 36.4 29.1 26.06 14.9 22 6 (8)

CFW11 0045 T 4 471 37.6 40 27.2 17 10 (8)

CFW11 0058 T 4 53.3 427 31.71 15.1 15 10 (8)

CFW11 0070 T 4 66.7 53.3 42.87 22.1 12 10 (6) 9

CFW11 0088 T 4 87.9 70.3 63.08 36.2 9.1 25 (4) <
CFW11 0142 T2 O DB 266.7 106.7 142 30.2 1.5 70 (2/0) ou 2x 25 (2x 4) LZ)"
CFW11 0180 T2 O DB 266.7 106.7 180 48.6 1.5 120 (4/0) ou 2x 35 (2x 2) <
CFW11 0211 T2 O DB 333.3 133.3 211 53.4 1.2 150 (300) ou 2x 50 (2x 1) E
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148.8 105 47.4 4.3 50 (1)
CFW11 0142 T4 O DB 266.7 213.3 142 60.5 3 70 (2/0) ou 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 4 O DB 266.7 213.3 180 97.2 8 120 (4/0) ou 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T4 O DB 363.6 290.9 191.7 80.8 2.2 120 (250) ou 2x 50 (2x 1)

Remarques :

(1) Le courant efficace de freinage est fourni uniquement a titre indicatif car il dépend du cycle de freinage. Ce courant se calcule d’aprés I'équation ci-dessous ou t,, est exprimé en minutes et
correspond a la somme de toutes les durées de freinage pendant le cycle de freinage le plus long 5 minutes.

leftective = lmax * [—tbr
effective max
5

(2) Les valeurs P, et Ps (respectivement puissance maximale et moyenne de la résistance de freinage) indiquées sont correctes pour les résistances recommandées et pour les courants efficaces
de freinage indiqués dans le tableau. La puissance de la résistance doit é&tre modifiée en fonction du cycle de freinage.
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PykoBoacTBO No ycTaHOBKE

Ob 3TOM PYKOBO[ICTBE

HacTosiliee pykoBoACTBO COAEPXUT CBeAeHus 06 ycTaHoBKe
n 3anycke B pexume V/f mogenen npeobpasoBatens 4acToThbl
CFW-11 ¢ Tunopasmepamu ot A go G.

Monpo6Hbie cBeaeHus cm. B PykoBoacTee nonb3oBartens CFW-11
1 B PykoBoaCcTBE N0 NporpaMmMyUpOBaHMio.

[MpeobpasoBatenb Yactotbl CFW-11 MOXHO ucnonb3oBaTb
B crnefywownx pexumax ynpasnenusa: VVW, 6esgaTtymkosoe
BEKTOPHOE ynpaBrieHne 1 BEKTOPHOE ynpasreHne ¢ undpaTopom
OIS aCYHXPOHHbBIX ANEeKTpoABUraTenen, a Takxe 6esgaTymkosoe
BEKTOPHOE ynpasneHue ¢ wndpaTopom AN aneKTpoaBuraTenein
C NOCTOSIHHBIMU MarHuTamu. [lononHUTenbHble CBEAEHUS CM. B
PykoBoacTee no nporpammupoBaHuio.

CeBefeHUs o0 ApYyrux PyHKUMAX, MPUHAAMEXHOCTAX U
KOMMYHVIKaLIMOHHbIX HTEepdericax cM. Ha Beb-caite komnanum WEG
no agpecy www.weg.net, rae MOXHO 3arpy3nTb COOTBETCTBYHOLLME
pykoBoACTBa.

NMPABUNA TEXHUKU BE3OMNMACHOCTHU

BHuMaTenbHO npoynTanTe HacTosllee pPyKOBOACTBO nepen
YCTAHOBKOW UINK Ha4yanom akcnnyaTauum npeobpasoBartens.

BbINnonHATE yCcTaHOBKY, 3anyck n 06Cny>xuBaHue JaHHOro Tuna
06opyaoBaHVSA AOIMKEH TONBbKO 00YYeHHbIN 1 KBanMULMPOBaHHbIN
nepcoHan. lNepcoHan gomkeH cnefoBaTb BCEM MpaBunam
TeXHUkM 6e3onacHoCTW, MPUBEAEHHbIM B AHHOM PYKOBOACTBE
1N MECTHbIX HOPMAaTUBHbIX JOKYMEHTaxX.

BHUMAHMUE!

HecobntogeHve npaBun TexHUkn GesonacHocTu
MOXET MPUBECTM K HECHYACTHbIM Cly4asim, CMepTu
1 noBpexaeHnto obopynoBaHus.

Bcerga oTkntovante nutaHne nepes KOHTaKTOM C
KaKkMM-nnbo anekTpUYecknM yCTpOMCTBOM BHY TpH
npeobpasoBarens.

MHoOrne KOMMNOHEHTbl MOTYT Haxo4uTbCsi NoA
BbICOKVM HanpsiXeHUeM U B ABUXKEHUN (Hanpumep,
BEHTUMATOPbI) AaXe NOocre OTKMYEHNUS NUTaHUS.
Mopoxante He meHee 10 MUHYT A0 MOMHON
pa3psiakv KOHAEHCaTOPOB.

Bcerna coeauHsiTe kopnyc obopygoBaHus ¢
3aWnTHbIM 3a3emneHuem (PE).

BHUMAHMUE!

OnacHoCTb pa3paBnMBaHUA

B uensax obecnevyeHua GesonacHoCTMU
rpy3onoabLeMHOro o60pyioBaHus, 3eKTpuyeckoe
n/unu mexaHnvyeckoe obopygoBaHue OOMXKHO
ycTaHaBnuBaTbCs BHE ONpoOKMAbIBalOLWEro
YCTPOWCTBA A1 3aWnTbl OT CAyYanHOro nageHus

rpysa.

BHUMAHUE!

OTo u3genue He nMpepHasHayeHo AnA
MCMOMb30BaHNs B KAYECTBE NPELOXPAHUTENBHOIO
ycTponcTBa. CnepyeT NpeanpuUHAaThb
LOMONHUTENbHbIE Mepbl, 4ToGbl M3bexaTb
maTepuansHoro yuepba 1 TpaBmaTtnama.
KayecTBo n3genua cTporo KOHTponupyeTcs,
O[HaKO, EC/IY OHO YCTaHOBIEHO B CUCTEMaX, rae
ero oTka3 MOXeT MPUBECTU K MaTepuanbHoMy
yLiepBy 1 TpaBMaTu3my, Heo6XxoaMMO NpUMeHeHue
LOMOSTHUTENbHbBIX BHELUHUX NPefoXpaHUTENbHbIX
YyCTpOWCTB, KOoTOpble oGecneyart cobnogeHne
TEXHUKU Ge30MacHOCTU B Cllyyae oTkasa u3genusi,
npefynpeasT NpoV3BOACTBEHHbI TPaBMaTU3M.

NMPUMEYAHUE!

Mop kBanUUUMPOBaAHHBIM NEpPCOHanoMm B

HacTosILLEeM PyKOBOACTBE NOHUMAaEeTCs nepcoHarn,

06yYeHHbIV BbIMOMHEHNIO NEPEYNCTIEHHBIX HUXE

3agau.

1. YcTaHaBnuBaTb, 3a3eMnATb, BKOYaTb U
akcnnyatuposatb CFW-11 B cooTBeTCTBUMU C
HacTOSALWMM PYKOBOACTBOM U AENCTBYIOLLMMM
TpeboBaHNAMM TEXHUKM Ge30NacHOCTY.

2. Monb3oBaTbCA cCpeAcTBaMM 3alUThl B
COOTBETCTBWM C OOLLENPUHATEIMU HOPMATUBHBIMU
[OKyMeHTamu.

3. OkasblBaTb NepBY0 MOMOLLb.

NMPUMEYAHUE!

MpeobpasoBaTenbYacToTb MOXET CO3AaBaTb MOMEXU
1 BNUATbL Ha OKpYy>KatoLLiee anekTpoobopynoBaHue.
[Ons yMeHblUeHNs Taknx addeKkToB B TOHYHOCTU
cnepyinTe pekoMeHAauusm no ycTaHoBKe.

©

OMUCAHUE NMPEOBPA3OBATENNA YACTOTDI
CFW-11

Mpeob6pasoBaTtens 4Yactotel CFW-11 npepcraenset cobon
BbICOKOMPOU3BOAUTENBHOE YCTPOWCTBO, NpeaHa3HavYeHHoe ans
yNpaBfeHnss CKOPOCTbI U KPYTSALUM MOMEHTOM TpexdasHbiX
aCUHXPOHHbIX 3MeKTpoaBuraTtenen u anekTpoaBuraTenen c
NOCTOSAHHBIMYM MarHuTamu. [luanasoH JOCTYMHbIX MoAenei
BKJIIOYa@ET CEMb PasfiMyHbIX TUMOPa3MepPoB MOLLHOCTbIO OT 1
no 600 n. c. (ot 0,75 go 450 kBT) Nnpu NUHENHOM Hanpsi>KeHUn
ot 200 go 480 B. OCHOBHOMN OTANYUTENBHON OCOBEHHOCTbIO
[aHHOro YCTPOUCTBA SIBMSIETCS UCMONIb30BaHWE TEXHONOrMn
Vectrue, koTopasi N03BONSET peann3oBaTh CleayoLne pexnumol
ynpasneHus: ckanspHoe ynpasnexue (V/f), VVW, 6esgatynkoBoe
BEKTOPHOE yMNpaBrieHne U BEKTOPHOE yNpaBrieHNe C LUMppaTopoMm.
[HocTynHbl cnegytoLmne AONONHUTENbHbIE PYHKLMU: ONTUMarbHoe
TOPMOXEHUE, CaMOHaCTPOViKa U ONTUMAaIbHbIV MOTOK.

Bonee nogpobHble cBeaeHus cm. B PykoBoacTBe nonb3oBartens
CFW-11 n B PykoBOACTBE NO NPOrpaMM1poBaHuio.

NMPUEMKA U XPAHEHUE

Mpun npnemke ycTponcTBa ybeanTech B BbIMONTHEHWUMN YKa3aHHbIX
HWXe yCroBuN.

[aHHble Ha nacnopTHon Tabnuyuke CFW-11 cooTBeTCTBYIOT
AaHHbIM 3aKa3a Ha Nokynky. CM. nepeyeHb AOCTYMHbIX MoAenen
N UX TEXHUYECKME XapakTepucTumku B Tabnuuax A1 n A.2.

YcTpoicTBO He GblNo NOBPEXAEHO NPU TPAHCMOPTUPOBKE.
B cnyyae obHapyxeHus kaknx-nnb6o npobnem HemeaneHHo
CBSKMTECH C NePeBO3YMKOM.

Ecnu npeobpasoBartens 4yactotel CFW-11 He nnaHupyeTcs
ycTaHaBnuBaTb cpasy, ero cneayet XpaHuTb B OpPUrMHaNbHON
yrnakoBKe B CYXOM M YNCTOM MOMeLLeHUn (Mpu TemnepaTtype ot
-25°C po 60 °C).

YCTAHOBKA

MECTO YCTAHOBKU

Mpu BbIGOpPE MecTa Ana yCcTaHOBKM crieayeT usberathb:

" MPsIMOro BO3[EWCTBUSA CONTHEYHbIX NyyYyel, JOXKAS, BbICOKON
BIa)XHOCTW UITN MOPCKOrO BO3AyXa;

" BO3JENCTBUS Nerko BOCMNIaMEHSOWMNXCA UM KOPPO3NOHHbIX
rasoB UMW XUOKOCTEN;

= ype3mepHon Bubpaumu;
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PykoBoacTBO Mo ycTtaHOBKe JmE

" nonadaHusa Nbinyu, MeTannuyecknx 4acTul U mMacrsaHoro Al B

1/ C1 DI E1 a2 b2 c2 a3 b3 c3 d3 e3
TymaHa; I T T T T T 3 R I3
Mopens . 5 H B H B H H s 5 s =
5 §5 |53 35|55 35 (35|35 m|E5 3z |m|E5| i3
" HecobOna4eHUs YCNOBUI 3KcnnyaTauuu, npuBefeHHbIX B 8] E| E| & E| & = I = | =5
Tabnuuax A1 uA.2 Paamep| 145 | 247 | 227 | 70 | 270 | 115 | 250 |\ | 130 | 240 | .| 135 | 225
) o A | (571)](9.73)|(8,94)|(2,75)|(10,63) (4,53)| (9,85) (5,12) | (9,45) (5,32) | (8,86)
Paamep| 190 | 293 | 227 | 71 | 316 | 150 | 300 | \\. | 175 | 285 | .| 179 | 271
OBLU‘ME PEKOMEHHAU‘MM MO MOHTAXY B | (7.48) (11,53) (8,94) | (2,78)|(12,43)|(5,91) (11,82) (6,89) (11,23) (7,05) (10,66)
Paamep| 220 | 378 | 203 | 136 | 405 | 150 | 375 |\ .| 195 | 365 | .| 205 | 345
C  |(8,67))(14,88) (11,53) (5,36) (15,95) (5,91) |(14,77) (7,68) |(14,38) (8,08) [(13,59)
Bec npeobpasosarens cm. B Tabnuuax ATnA.2. Paamep| 300 | 504 | 305 | 135 | 550 | 200 | 525 |\ | 275 | 517 | .| 285 | 485
D (11,81)(19,84)(12,00) (5,32) (21,65) (7,88) (20,67) " (10,83) (20,36) (11,23)|(19,10)
[MpeobpasoBaTenb crneayeT ycTaHaBNMBaTh B BEPTUMKaNIbHOM Pasmep| 335 | 620 | 358 | 168 | 675 | 200 | 650 | .| 275 | 635 || 315 | 615
NONOXKEHUN Ha MIIOCKON BEPTUKANbHON NOBEPXHOCTY. E  |(13,19)|(24,41)[(14,09)[ (6,61)|(25,57) (7.88)|(25,59) " |(10,83)|(25,00) (12,40))(24,21)
Paamep| 430 | 1156 | 360 | 169 | 1234 | 150 | 1200 | 0| 350 | 1185 |\ /| 391 | 1146
F  ((16,93)((45,51) (14,17) (6,65)|(48,58)|(5,91)|(47,24) (13,78)|(46,65) (15,39)((45,12)
MabapuTHble pasMepbl U pacnofioXeHne YCTaHOBOYHbIX Paamep| 535 | 1190 | 426 | 202 | 1264 | 200 | 1225 |\ 0| 400 | 1220 | .| 495 | 1182
OTBEpCTHiIl CM. Ha puc. 1. G [(21,06)(46,85)(16,77) (7,95)|(49,76)|(7,87)|(48,23) (15,75)|(48,03) (19,49)(46,53)
Honyck ans d3 u e3: +1,0 MM
TpeboBaHNSA K MUHUMAIbHbIM PAcCTOSHMAM AN obecneyeHus O6wwit ponyck: 1,0 Mm
,qOCTaTO\-IHOI7I LMPKyNAaunm oxnaxagarulero so3gyxa cmM. Ha puc. 2. Puc. 1.: NTabGapuTHble pa3amepbl AN MOHTaxa
MpumeyaHume:
® [1na pasmepoB A, B n C gonyckaetcsi MOHTax 6ok o 6ok 6e3 <L - C|
3a30pOB NpU YCITOBUWN CHATUA BEPXHEWU KPbILLKN. P _r_ = IS
He ycTtaHaBnuBanTe 4yBCTBUTEINbHbIE K TEMNMY KOMMNOHEHTHI %%%
HernocpeacTBEHHO Haj NpeobpasoBaTtenem. E ===
=1
——]—]
===
MOHTAX B LUKA® | ———
B ===
n B |
MoBepPXHOCTHbLIA MOHTaX g e ——
1IN —re=
U =EE=
Cnepyet obecneuynTb AOCTAaTOYHY BEHTUNALUIKD, YTOObI = = |
TemMnepaTypa BHYTpu wWwkada octaBanacb B ONYCTUMbIX @ = =
npegenax, COOTBeTCTBYOWMUX TpebOBaHUAM K yCNOBUSAM F
aKcnnyatayuun npeoGpasoBaTenﬂ.
- "0~
3HavyeHusn pacceunBaeMonM MOLWHOCTWU Npwu pa60Te
npeobpasoBarens B LWUTAaTHOM pexume cM. B Tabnmuax A1 nA.2 = = N\
B ctonbue «PaccenBaemasi mowHoOCTb [BT] — NoBepXHOCTHbIN "'::&I] T
MOHTaX».
MuHmManbHble TpeGOBaHVIﬂ KBO3AYLWHOMY OXNaXXaeHUto LLIKaCba H E
cM. B Tabnuue 1. E g
B B
o i i} ———
PacnonoxeHue n guameTp MOHTaXXHbIX OTBEPCTUN CM. Ha puc. 1. 2 — 2 f—
)
2 [ ! [
O Al U = U |
@) a || ||== i
z % o o 0 0) & o lo o 0 o) &
N
AN E
b E o MuHumanbHble pasmepbl ana obecneyeHunsi BEHTUNALUMN
2 A B Cc D
L
b Moaen MM (A10/Mb1) MM (BIOMBI) MM (At0iiME1) MM (AtoitMbi)
L Pasmep A 25 (0,98) 25 (0,98)
" :::::p g 4001.57) | 45(1.77) 10 (0,39) 30 (1,18)
w [ L 110 4,33) | 130 (5,12)
| Pasmep D
< 0142T2 = 100 (3,94) 130 (5,12) 40 (1,57)
0 ® e}
o = ) 0180 T2
w 021172 | 180(5:91) | 250(9,:84) 80 (3,15)
2 43— PasvepE | 0105T4 | 100(3,94) | 130(512) 40 (1,57)
o n
Bof;;):aﬁ—[ Make. 3 L 0142 T4 20 (0,78)
0180 T4
i . f 0211 T4 | 150(591) | 250 (9,84) 80 (3,15)
- raz-azg a3 , s i
- __ ﬁﬁ Pasmep F
Pasmep G
HOonyck: £1,0 mm
o
| Puc. 2.: MuHnmaneHble paamepbl Ans obecneyeHns BEHTUNAUMM
- npeobpasoBaTensi
3 3 3 3
w
E, Ta6bnuua 1.: MuHumanbHble TpeboBaHUS K BO3AYLLUHOMY
E oxnaxaeHuto wkada
d3
I =T i |
oc2” f +Maxkc. 3mm- @687
MoTok Bo3ayxa MoTok BO3ayxa
MoBepPXHOCTHBLIN MOHTaX ®dnaHueBbI MOHTaX
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Pasmep Mogaenb LS/8: CIALS nlc M3/MUH
B MUHYTY

A BCE 18 8 0,5

B BCE 42 20 1,2

Cc BCE 96 45 2,7

D BCE 132 62 3,7
CFW11 0142 T 2 138 65 3,9
CFW11 0180 T 2
CFW11 0211 T 2 265 125 75

E CFW11 0105 T 4 138 65 3,9
CFW110142T 4 180 95 5,1
CFW11 0180 T 4
CFW11 0211 T 4 265 125 73
CFW110242T 4 250 118 71

F CFW110312T 4 320 151 9,1
CFW11 0370 T 4 380 180 10,1
CFW11 0477 T 4 460 217 13
CFW11 0515 T 4

G CFW11 0601 T4 680 321 19,3
CFW110720 T 4

dnaHueBbI MOHTaX

MoTepwn aHeprum, ykasaHHble B Tabnuuax A1 n A.2 B ctonbue
«PacceviBaemasi MOLLHOCTb [BT]— dhraHLEBbIN MOHTax», 0603HavatoT
TONbKO MOLLIHOCTb, paccenBaemyto BHyTpu Lukadha. OcTanbHble notepu
3HEpPruM paccemBaroTCsl Yepes 3aQHI0K CTOPOHY NpeobpasoBaTtensi.

KpenesxHble KpOHLUTENHbI U NoAbEMHbIE NETNV Npeobpa3oBaTenei
pa3mepa E, F n G cnepnyet cHATb 1 NepeycTaHOBUTb, Kak NoKa3aHo
Ha puc. 3n4.

Haxopswasncs cHapyxu wkada yacTb npeoGpasoBaTeneit
pa3mepa A—E gomkHa cooTBeTCTBOBaTb CTEMEHM 3awwmThl IP54.
CTteneHb 3awWwmnTbl ANs pasmepos F n G — IP20.

YT106bI 06ECNEeYNTb COOTBETCTBYIOLLYIO CTENEHb 3aLUMTHI LUKada,
ncnonb3ynTe NoAxXoAsLLMe NPOKNaAKM (HanpuMep, U3 CUMMKOHA).

Pa3mMmepbl npoemMa B MOHTaXHOW MOBEPXHOCTU, a Takxke
pacnonoxeHue n AuaMeTpbl MOHTaXHbIX OTBEPCTMIA CM. Ha puc. 1.

® ®

©

Puc. 3.: MepeycTaHOBKa MOHTaXHbIX KDOHLITEAHOB BO3MOXHA
ans pasmepoB A—E. Ha yctpoiicTBax paamepa F n G MOHTaxHble
KPOHLUTENHBI CIeAyeT CHATb

Puc. 4.: YcTaHoBKa NnogbeMHbIX netenb: pa3mepsl E, Fu G

nOCTyn K KneMMam nMTtaHua u ynpaBrieHus

YTo6bl MONyYnTb AOCTYN K KNEMMaM MUTaHUSA v ynpasreHus
npeobpasosaTtenei pasmepa A—C, cHUMUTe knasmaTypy u
KPbILLKY MaHenun ynpasneHus (CM. puc. 5).

Puc. 6.: CHsiTe knaBnaTypbl U KPbILLIKW NAHENW ynpaBneHus Ha
npeobpasoBartensix pasmepa D, E, F n G ansa goctyna k knemmam
ynpasnexus

YT106bI NONY4YMTH AOCTYM K KIeMMaM NUTaHns npeobpasoBaTenen
pa3amepa D—G, CHUMUTE HWXKHIOW NepefHIo KPbIWKY, Kak
nokasaHo Ha puc. 7.

Puc. 7.: CHATME HWXKHeW nepedHen KpbIWKW ANns 4ocTyna K kneMmam
nutaHusa npeobpasoBartenel paamepa D—G

Ecnn obecneunBaTb 3awmty ctenexHu IP20 unu Nemal gns
ycTpoucTB pa3mepa D n E He TpebyeTcs, paspeluaeTcs CHATb
HWXXHIO NNacTUHy C OTBEPCTUSAMY A4S Npoknagku kabenen.

®

Puc. 8.: CHATME NnacTuHbl C OTBEPCTUSIMU ANsi NPOKNaaku kabenen

Ha npeo6pa3soBaTensx pa3mepa F u G Bcerga cnefyet cHUMaThb
HWXHIOK NNacTUHy ANna noaKn4YeHnsa CUnoBbIX kabenei (FIO,Ela‘-IVI
NMUTaHUA N NOOKIMHYEeHnsA eneKTpo,qawraTenﬂ), KaK NoKa3aHo Ha
puc. 9.

B maHHOM cnyyae cTeneHb 3aWWUTbl HUXHEW YacTu
npeobpasoBaTers CHUXaeTcs.
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OnekTponuTaHue oT UCTOYHKKA NOCTOSIHHOTO TOKa
nnst moaenen 380—480 B: 462—747 B nocT. Toka

Mpenoxpanutenu
Jf“‘:.__‘:‘"-ltr — 5
-
1 -
Puc. 9.: CHAaTUe nnacTuHbl C 0OTBEPCTUAMM ANSA Npoknaaku kabenen Ha r—— PE|W |V |u
ycTponcTteax pa3mepa F u G
PE
NOOKNIOYEHUE 3NEKTPOOBOPYAOBAHUSA @ Jowarmposane]
BHUMAHUE!
Mepen nopknioyeHnem ybeantecb B TOM, 4YTO
nUTaHWe OT CeTU NEPEMEHHOr0 ToKa OTKITUEHO. Puc. 11.: Cxema nogknioveHns anekTponuTaHus Ans ycTpoucTs

pasmepa F un G co cneumanbHblM 060pyAoBaHMEM NMOCTOSHHOIO Toka

CFW-11

BHUMAHME! e

MpuBeaeHHasn HMXe nHopmauns npeacTaBnseT
coboll pekoMeHAauUn No NpaBUNIbHOMY
noAaKkmntyYeHuto yctponctea. pu BbINOAHEHUN
paboT No MoAKMYEHNO 3NEKTPooGopyaoBaHUS
cobnpaiTe TpeboBaHUS COOTBETCTBYHOLLUX

MECTHbIX HOPMaTUBHbIX [JOKYMEHTOB. KowTaktop
R
Mopava .« S
nutaHusa i =
BHUMAHMUE! - T
MoaknoyeHre aNeKTPONUTaAHUA K BbIXOAHbIM : S/
knemmMam npuBeaeT K Bbixody npeobpasoBaTens :
13 CTPOS. 1 BR DC+
< Tennosoe
CXEMbI NOOKIMIOYEHUN pene oo Lo
Mopava
MpumeyaHun ynpasnsioiero
TexHu4eckune cneuyndukaumm, Bknovas cneundmkaymm nnaBkmx HanpsxeHus
NNHENHbIX NpefoxpaHuTenein, cM. B Tabnmuax A1 n A.2. Tepmocrat t
Topmo3Hom
TexHnYyeckue crneunduKkaLum TOPMO3HbLIX PE3UCTOPOB U pesuerop

TOPMO3HbIX TOKOB CM. B Tabnuue A.3.
Puc. 12.: Cxema noaknoyYeHns TOpMO3HOro pe3ancTopa Ans yCcTponcTs
pasamepaA,B,C,DunE

‘ BHewHuii ‘ -
‘ moaynb
W ‘TOpMO)KeHl/Iﬂ ‘
[PEIRIS[TIuvIwlPe] | (DBWO3) |
PEO—I \ )
TopmosHoit |
e ‘ R — ‘
= ‘ peancTop
SO — |
TO—_— — ‘ ‘
I

Mopaya Pa3smbikaTens

nuTaHms Mpenoxpannteny N

Puc. 10.: Cxema noaknoyYeHns anekTponmTaHma Ansa ctaHaapTHbIX
ycTtpowcTs pasmepa A, B,C,D,E,FnG

1on

Mopaya Pasmbikatens

rpenoxpanutent
nnTaHua peaoxp

Puc. 13.: Cxema nogknioyeHns 3NeKTponuTaHns Ans cTaHgapTHbIX
yCTPONCTB pasmepa F n G ¢ TOPMO3HbLIM PE3UCTOPOM
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R/L1 S/L2 T3 DC- BR DC+ u/mt viT2 WIT3

3asemnexune

(a) Pasamepbi A, Bu C

Puc. 14 (a).: Knemmbl nuTaHus n 3asemrneHusi yctponcts pasmepa A—C

R/L1 S/L2  T/L3 DC- BR DC+ U/T1  VIT2 WIT3

I
\

% © € % € € Puc. 15 (a) 1 (6).: Knemmbl nuTaHns n 3a3emneHns ycTpoicTB pasmepa
FnG

(6) CneyuanbHoe o6opydoeaHue MOCMOSIHHO20 MoOKa

3asemneHve

(6) Pazmep D

\__ 3asemnenve |/

(4xM8, 4xM5)
(e) Pasmep E

Puc. 14 (6) u (B).: KnemMmbl nuTaHus 1 3a3eMneHns ycTpoincTs pasmepa
D—E

Puc. 16.: MogknoyeHe Moayns AMHaMUYEeCKOro TOPMOXKEHUS K
CTaHAapTHLIM ycTponcTeam pasmepa F u G

PEKOMEHOALMW NO 3NEKTPUYECKUM LIENSM
U YCTPONCTBAM

" HeWTpanb UCTOYHMKA 3reKTponuTaHus npeobpasoBaTens
pomxkHa ObiTb 3azemneHa. [ina ceTell ¢ N30NUPOBaAHHON
HeWlTpanbio HeoOX0AMMO OTKMYNTL HEKOTOPbIE BHYTPEHHME
KOMMOHEHTbLI NpeobpasoBatens, kak nokasaHo Ha puc. 17—19.

3asemnexue

(a) CmandapmHoe ycmpotlicmeo

= Ha Bxope anekTponutaHusa npeobpasosaTtens cnepyer
YyCTaHOBUTb pa3beanHuTenb. Ero MoxHo ncnonb3osaTb
ANA OTKIIOYEeHUS aneKkTponuTaHus npeobpasosaTens npu
HeobxoaMMocTu (Hanpumep, Npu o6CcnyXnBaHUK).
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PyKOBO,D,CTBO Nno yCtaHOBKe

" [1n9 3awWwunTbl BbINPAMUTENSA M 3NEKTPOMNPOBOAKM
npeobpasoBaTens MCNonb3ynTe Ha BXOAE BbICOKOCKOPOCTHbIE
npepoxpanuTenu. lNMpu Bbibope COOTBETCTBYOLWENO HOMUHAaNa
npegoxpaHuTens cnepyeT pykoBOACTBOBaTbCSA AaHHbIMU B
Tabnuuax A1 n A.2 (3HayeHune 12t He JOIMKHO MpeBbIWaTb
3HayeHue, ykasdaHHoe B Tabnuuax ¢ y4yeTom 3HaveHus
XOMOAHOrO (He Npu NnaBneHnn) 3aTyxaHus Toka).

= Yto6bl 06€CcneunTs COOTBETCTBME TPeboBaHNAM nabopatopumm
no texHuke 6esonacHocTtu (CLUA), ncnonbsynte B Lenu
anekTponutaHus npeobpasoBaTens NnpeAoXxpaHuTenu knacca
J 4N TOKOB, He NpeBbILAKLLNX Yka3aHHble B Tabnvuax A1 n
A.2 3HayeHus.

= Kpowme TOro, Ha BXoAe 3aneKTponMTaHns MOryT UCMONb30BaTbCA
CTaHAapTHble NpeAoxpaHuTenun. 3TU NpepgoxpaHnTenu
OOMXHBI ObITb paccyMTaHbl Ha TOK, NpeBblWaloWmM
HOMMWHaNbHOE 3Ha4YeHne BXOAHOro Toka B 1,2 pasa. B gaHHOM
criyyae npepoxpaHutenu obecneymBalT 3alUTy BCETO
anekTpoobopynoBaHuA, KpOMe BbIMPAMUTENSA Ha BXoae
npeobpasoBaTens. OTO MOXET NPMBECTU K MOBPEXAEHUIO
npeobpasoBaTens B cllydyae HeWcnpaBHOCTU Kakoro-nn6o
BHYTPEHHEro KOMNoHeHTa npeobpasoBaTens.

" [Ina ucnonb30BaHUA B LeNU C MaKCMMamnbHbIM
cpefHekBagpaTUYeCKMM 3Ha4YeHMEM CUMMETPUYHOro TOoKa
He Bbilwe 100 000 amnep un HanpsxeHnem 240 B nnn 480 B,
3alMLLEeHHON NpegoxpaHuTensamm knacca J.

= [Mpwu BkntoyeHumn nuseptopos CFW-11 B uens ¢ MakcumanbHbIM
CUMMeTpUYHbIM TokoM cBbile 100 000 Acks, Heobxoanma
yCTaHOBKa COOTBETCTBYIOLLUMX 3aLLMTHBIX YCTPOWCTB, TaKMNX Kak
npefoXpaHUTENN UM aBTOMaTUYeCKne BbIKMYaTenu.

= [Ins noAKnYeHUa anekTpoaBuUratens pekoMmeHayeTcs
Mcrnonb3oBaTb 3KPAHMPOBAHHbLIW kabenb B COOTBETCTBUM C
TpeboBaHuamu ctangapta IEC 60034-25.

= Pacnonoxute kabenu NOAKMOYEHNS 3MNeKTpOABUraTens Ha
paccTosiHUM He MeHee 25 cM OT curHanbHbIX kabernen, kabenen
[aTyunkoB, kabenen ynpaeneHmsa n T. A.

CETU C U30JIMPOBAHHOW HEUTPATbIO

B ceTsx, B KOTOpPbIX HEWTpanb He 3a3emneHa Nnbo 3azemneHune
obecneynBaeTCcsad BbICOKOOMHbIM Pe3NCTOPOM, a TakKXxe
[0enbToo0pa3HbiX 3NEKTPUYECKUX CETAX C COeAUHEHUEM
3a3eMIeHns No cxeme TpeyronbHuKa HeobxoaMMO OTKMYUTb
Kabenb C A3bI4KOM Ha KomnbLie OT COOPHOW LUNHbBI 3a3eMMEeHNs 1
NOAKITHOYUTb €ro K MU30NIMPOBAHHOM TOUKE Ha KNEMMHUKE NMUTaHUS,
Kak nokasaHo Ha puc.

(6) Pazmep B

(a) Pasmep A
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(8) Paamep C (2) Pasmep D

Puc. 17 (a)—(r).: PacnonoxeHvie 60nToB 3a3emMneHns Ha yCcTponcTBax
pasmepa A—D. Npwu nogknoyeHnn ceTen ¢ N30NMPoOBaHHON HENTpanblo
60nTbl HEO6XOAMMO YAANUTb.

Mnata PRT1

f-2)

(6) HavanbHoe nonoxeHue (8) KoHeuHoe nonoxeHue
(Ons cemeli ¢ He3a3eMeHHoU
HelimpaJsibio)

Puc. 18 (a)—(B).: PacnonoxeHue knemmbl Ha nnate PRT1 B
ycTponcTBax pasmepa E. Mpu nogkntoyeHnn cetem ¢ n3onupoBaHHoOM
HelTpanbl HEOBXOANMO U3MEHUTL NOMOXEHNE KITEMMBI.

OTknioveHne

(a) Ha4anbHoe nosoxeHue

MoaknioyeHne
(6) KoHe4Hoe nonoxeHue
(Ons1 cemeti ¢ He3a3emsieHHoOU
Helimparsbto)

Puc. 19 (a) u (6).: Pacnonoxenune knemmsl Ha nnate PRT1 B ycTpoiicTBax
pa3mepa F n G. [pn nogkntoveHnmn ceTe ¢ M30NMPOBaHHON HENTParnbio
HeobX0AMMO N3MEHUTb MOSIOXKEHNE KNEMMBbI.
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NOAKINMOYEHUE 3A3EMJIEHNA

BHUMAHMUE!

3asemMneHue npeobpasoBaTens AOMXKHO OblTb
COeAMHEHO C 3alUMTHbIM 3a3emnexuem (PE).

Mpy noa6ope ceveHnsi N(POBOAOB PYKOBOACTBYMTECH
TpeboBaHUSIMN MECTHBIX HOPMATUBHbIX JOKYMEHTOB
N 3NEeKTPOTEXHUYECKMX NMPaBUIT U HOPM.
MopgkniovyanTe 3a3eMnsoUMe KOHTAKTbI
npeobpasoBaTensi K LUMHE 3a3eMIIeHUs, OTAENbHO
1nu obLLer Touke 3a3emreHunst (conpotueneHme < 10 Q).
Y1066l 06ECNeYnTb cooTBETCTBME TpeboBaHMAM
ctaHgapTta IEC 61800-5-1, nogkntwovyante
npeobpasoBaTenb K 3a3€MIIEHUIO C MOMOLLbIO
OOHOXWUIBHOIO MEAHOro kKabens ce4eHMeM He MeHee
10 MM2, nockomnbKy TOK yTeuku npesbliwaet 3,5 MA
nepeMeHHOro Toka.

ATTENZIONE!

HyneBoli npoBoa ceTn aneKTponMTaHns SOIMKEH ObITb
XecTko 3a3emneH. OgHako HyneBovi NPOBO/ HENb3s
MCMonb30BaTh AN 3a3eMieHns npeobpasoBaTens.

: CFW-11 Ne1  CFW-11 Ne2 CFW-11 NeN : ECFW-11 Ne1  CFW-11 Ne2
4 8 (B 8§ B

Puc. 20.: 3a3zemneHune Heckornbkux npeobpasoBaTenen

NOAKNIOYEHUE LLENEW YNPABNEHUA

MopknioyeHne uenen ynpaBrneHUs (aHanoroBbix BXOAOB U
BbIXO0B, LM POBbIX BXOA0B U BbIXO[0B) OCYLLIECTBMNSETCH Yepes
knemmHyto konoaky XC1 nnatel ynpasnexus CC11.

KnemmHasn

konoaka XC1 DYHKUWA NO YMONYaHUI0

MonoxuTenbHbIN NONKC ANA
1 REF+ NoAKNKYeHnsa
noteHumometpa (5,4 B + 5 %).

Ananorosbiin Bxog 1:

2 All+
: i H ycTaBKa CKOpoCTHh
25kQ ¢ (AncTaHumMoHHoe
\ 3 All- ynpaBrneHue).

OTpuuaTenbHbIi NONKC
4 REF- ANS Ans NoAKMoYeHns
notexHunometpa (-4,7 B+ 5 %).

Antioraria *

AHanoroebl BXog 2:

5 Al2+ _

He 3a4eMCTBOBaH.
6 Al2-

AHanorosbii Bbixoa 1:
7 AO1 CKOPOCTb.

AGND | Ycraska (0 B) ans
8 (24 B) aHarnoroBbIX BbIXOA0B.

AHanoroBbll Bbixoa 2:
9 AO2 TOK ABUraTens.

AGND | Ycraska (0 B) ansa
10 (24 B) | @HanoroBbiX BLIXO/08.

YctaBka (0 B) ansa
1" DGND* | anekTponuTaHusa 24 B

MOCTOSIHHOTO TOKa.
Ob6uas Touka LhpoBbIX
12 CoM BXO[0B.
13 24 Bnoct.| OnektponuTaHve 24 B
Toka NOCTOSIHHOTO TOKa.
O6uwasn Touka LhpoBbIX
14 com BXO[0B.
Lincposoit Bxop 1:
" T 15 DI nyck/ocTaHoB.
Lincbpoeoii Bxoga 2:
F/ﬁ—'—% 16 DI2 HanpaBneHve BpalleHns
(AucTaHUMOHHOE yrpaBneHue).
| ; 17 I3 Lincpposoii Bxoa 3:
He 3aeCTBOBaH.
Lincbposoii Bxog 4:
" 18 Di4 He 3aeMCTBOBaH.
Lincbposoit Bxoa 5:
F/ﬁ—v—n— 19 DI5 NUHENHOE yCKOpeHue
| (AMcTaHUMOHHOE yrpaBneHue).
Lincbposoii Bxog 6:
—/4—*# 20 DI6 2-e NUHeiHoe U3MeHeHue.
21 NC1 Lindposoii Beixog 1
29 c1 DO1 (RL1): oTcyTcTBUME
HeuncnpasHOCTK.
23 NO1
24 NC2 Lindposoii Buixog 2 DO2
(RL2):
25 c2 N > NX — ckopocTb > P0288.
26 NO2
27 NC3 Lindposoii Buixog 3 DO3
28 c3 (RL3):

N* > NX — ycTaBka ckopocTu
29 NO3 > P0288.

Puc. 21.: CurHanbl Ha pasbeme XC1. Lindposble Bxoabl paboTatoT B
pexnumMe akTUBHOTO BbICOKOTO YPOBHSI.

NMPUMEYAHMUE!
[Ins nepeknioveHns B PeXMM aKTUBHOIO HU3KOro

YPOBHS CHUMUTE nepeMbldky Mmexay XC1:11 n XC1:12
n yctaHosuTe ee mexay XC1:12 n XC1:13, a 3atem
nogkno4mTe obLme TOYKM nepeknyartenen Ha
undposbix Bxogax DI1—DI6 k XC1:11 BmecTo XC1:13.
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TunoBble NoagKNOYEHUA Lenen ynpaBrneHus

MNoakntoyeHve uenen ynpaenenus 1: ynpaBneHue HKUMNEen
nycka v 0OCTaHOBA C KNaBMaTypbl (JIokanbHOe ynpaBneHue

[aHHbIN TUN NOAKMNIOYEHNS Lenen ynpasneHnsa nossonser
aKcnnyaTupoBaTb npeobpasoBaTtenb B pexume 10KanbHOro
ynpaBfeHus ¢ 3aBOACKMMM HACTPOMKaMM MO yMOTYaHMIO.

OTOT pexuMm aKcnnyaTaunv pekoMeHAyeTCca ANS HavymHalLWwmnx
nonb3oBaTenen, NOCKONbKY He TpebyeT AONOMHUTENbHbIX
NOAKMYEHNNA.

[MNooknioyeHue Lener ynpaBnexHms 2: AByXNPOBOAHOE yNpaBneHme
dyHKUMEN NyCcKa U OCTaHOBA (OMCTaHLUMOHHOE ynpaBneHne)

[aHHbI TUN NOAKMIOYEHNSA NCMONb3YEeTCA TOMbKO C 3aBOACKAMU
HacTporikaMu no ymonyaHuio npu pabote npeobpasosatens B
pexume ANCTaHLMOHHOTO yrpaBneHus.

Mpn ncnonb3oBaHWM 3aBOACKUX HACTPOEK NO yMOMNYaHuio
BbIOOP pexuma ynpaBrneHus (MecTHoe Unu AUCTaHUMOHHOE)
OCYLLeCTBMAETCA C NOMOLLbIO KNnaBun Ha knasuaTtype
(Mo yMON4aHUio yCTaHOBMEH PeXWM MECTHOro ynpasreHus).
YctanoBuTe P0220=3, 4TOObI USMEHWTbL HACTPOIKY KNTaBULLIN

MO YMOMYaHMWIO Ha ANCTaHUMNOHHbIV PEXUM YyNpaBneHuns.

e B
m Pasvem 5
&[] _—
°
mm om
°
< Pasbem 1
(6enbliit)
(]
om mm
o
A Pasbem 2
(xenTbii)
e
)
om mm
©
Pasbem 3
(3eneHbIn)
°
Pasbem 4
®yHkums no | Monoxenue DIP- 3aBopckas
Curnan Pexum &
yMOnuYaHuIo  nepeknioyarens HacTpounka
YcTaBka ckopocTyu BbIK/1: 0—10 B (3aBoackas
Al1 | (aucTaHumMoHHoe S1.4 HacTpoiika) BbIKN
ynpaBreHue) BKI: 4—20 mA/0—20 mA
He BbIKJ1: 0—+10 B
Al2 T e— S1.3 (3aBojckas HacTpoiika) BbIKN
B BKJ1: 4—20 MA/0—20 MA
BbIKJ1: 4—20 MA/0—20 MA
AO1 CkopocTb S11 BKJ1: 0—10 B (3aBoackas BKN
HacTpoiika)
BbIKJ1: 4—20 MA/0—20 MA
AO2 | Tok pgBuratens S1.2 BKI1: 0—10 B (3aBopackas BKN
HacTpouka)

Puc. 22.: DIP-nepekntoyatenu Ans ycTaHOBKW TUNa curHana Ha
aHanorosblx BXoAax ¥ BbIxogax

©

NPUMEYAHUE!
OononHuTenbHble cBeAeHUA 0 PYHKLUUKN
aBapuiHoro octaHoBsa (STO) cm. B PykoBoacTse

Mo YCTaHOBKE, KOHUrypaLumm 1 aKcnnyaTauum.

114 | CFW-11

Mo vac. Knemmnas konoaka XC1
cTpernke !
/ 1 +REF
250 2 Al1+
7 3 Al1-
L 4 -REF
MpoTus Yac. ----y_
cTpenku 5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 B)
9 AO2
10 AGND (24 B)
1 DGND=«
12 CcOoM
13 24 B nocT. Toka
Myck/ocTaHo -] 1 com
yck/ocTaHoB
15 DI
Bnepen/Hasapn _ 16 Di2
(FWD/REV) 17 DI3
IuHeiiHoe 18 Di4
ycKopeHue 19 DI5
20 DI6
21 NC1
DO1
22 C1 (RL1)
23 NO1
24 NC2
DO2
25 C2 (RL2)
26 NO2
27 NC3
DO3
28 C3
(RL3)
29 NO3

Puc. 23.: Cxema pa3Boakv npoBooB Ha pasbeme XC1 ans
NoAKINIOYEeHNS Lenen ynpasneHns 2
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MoakntoyeHve Lenen ynpasnexHvs 3: TPEXNPOBOAHOE YNpaBneHne

yHKUMEN NycKa n 0OCTaHOBa

[Mo3BonseT ynpaBnaTb pyHKLUMEN MycKa M OCTAHOBA C NMOMOLLbIO
TPEXMNPOBOAHOrO ynpasBneHus.

HacTtpowkn napameTpoB

Yctanosute ang DI3 3naveHne START (MYCK): P0265=6.
Yctanosute ang DI4 snavyeHne STOP (OCTAHOB): P0266=7.
Yctanosute P0224=1 (DIx) onsa TpexnpoBOAHOrO ynpaseHus B
pexunmMe NnokanbHOro ynpasnexus.

Yctanosute P0227=1 (DIx) Ana TpexnpoBOAHOro ynpaBneHus B
pexunme AUCTaHUMOHHOTO yNpaBreHuns.

YcTaHoBWTe HanpaBreHue BpalleHus Brnepea/Hasaz c NOMOLLbIo
undposoro Bxoaa 2 (DI2).

YctaHosuTe P0223=4 onsa pexxuma nokanbHOro ynpasrneHus unm
P0226=4 gns pexvuma ANCTaHLMOHHOIO yrpaBneHus.

KHomku S1 n S2 — nyck (HopManbHO pasoMKHYTBIN KOHTaKT) u
OCTaHOB (HOPManbHO 3aMKHYTbI KOHTAKT) COOTBETCTBEHHO.
YcTaBka cKOpPOCTU MOXeT ObiTb 3ajaHa Yyepes aHanorosbin
BXOZ (Kak Npy NOAKMYEHNN Lienei ynpaBneHns 2), ¢ MOMOLLbHO
KrnaBuaTypbl (Kak Npy MNOAKMIOYEHUN Lenen ynpasnenus 1) unm
C NMOMOLLbIO APYrOro NCTOYHMKA.

KnemmHas konogka XC1
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 B)
9 AO2
10 AGND (24 B)
1 DGND*
E 12 COM
13 24 B nocT. Toka
14 CcOoM
15 DI
Bnepea/Hasap S3 16 DI2
(FWD/REV)
Myck $1 — " D3
18 Dl4
OcTaHoB S2 19 DI5
20 DI6
21 NC1
22 c1 (%?:)
23 NO1
24 NC2
25 C2 (gi)g)
26 NO2
27 NC3
28 C3 (E{Eg)
29 NO3

Puc. 24.: Cxema pa3Boaku npoBoaoB Ha pasbeme XC1 ons
NoAKmMoYeHns Lenen ynpasnexns 3

MogkntoyeHve uenen ynpaenenus 4: HKUMNEen

HanpaeneHnd BpauieHunsa Bnegeg/Hasag.

npasneHue

[Mo3BonseTt ynpaBnATb PyHKUMEN HanpaBNeHUs BpalleHnd
Brepea/Hasag.

HacTpownkn napameTpoB

Yctanosute DI3 gns BpaweHns snepen: P0265=4.

Yctanosute D14 ons BpaweHns Hasaa: P0266=5.

[Mocne HacTponkn yHKUMS HanpasBreHus BpalleHus Bnepen/
Hasag OGydeT akTMBHa Kak B peXuMe NOoKarbHOro yrnpasreHus,
TaK 1 B pexume AUCTaAHUMOHHOrO ynpasneHus. B 1o xe Bpems
Knasvmn n () va knaBumatype pabotatb He BygyT (aaxe
ecnn P0224=0 nnu P0227=0).

HanpaBneHwve BpalleHus onpepenseTcs kKOManHAamu ¢ BXOAOB
Ha BpallleHue Bnepej Unv Hasag.

HanpaBneHwve BpalleHus Bnepes COOTBETCTBYET BPaLLEHUIO MO
4acoBOW CTpesiKe, a HafnpasreHne BpalleHns Ha3ag — npoTuB
4acoBOW CTPErKN.

YcTaBka CKOpOCTU MOXeT ObiTb 3ajaHa ¢ NoMoLlblo Nnoboro
yCTpoWrcTBa (Kak Npv NOAKMYEHNN Lienew ynpasnenns 3).

KnemmHas konogka XC1

-

+ REF

All+

All-

- REF

Al2+

Al2-
AO1
AGND (24 B)
AO2
AGND (24 B)
DGND*
CcoM

O o N o AN

o

]

w

24 B nocT. Toka

14 COM
15 DI1
o y 51 16 DI2
cTaHoB/Bnepes
T 17 DI3
18 Dl4
OcTaHoB/Ha3ag S2 S
19 DI5
20 DI6
21 NC1
DO1
22 C1 (RL1)
23 NO1
24 NC2
DO2
25 C2 (RL2)
26 NO2
27 NC3
DO3
28 C3 (RL3)
29 NO3

Puc. 25.: Cxema pa3Boaku npoBoAoB Ha pa3beme XC1 ansa
noAkntYeHus Lenen ynpasnexus 4
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YCTAHOBKA B COOTBETCTBUU C
TPEBOBAHUAMU ANPEKTUBLI EC MO
3NEKTPOMAITHUTHOW COBMECTUMOCTHU

Ta6nuua 2.: YpoBHY KOHAYKTVBHOTO U paguanbHOro nanyyeHus
npeobpasoBartenen pasamepa A—D

Be3 BHewHero

E cdunbTpa C BHeWHUM UNbTPOM pagmonomex

° paguonomex

MpeobpasoBatenun pasmepa A—D B ncnonHeHun FA 3% °_ o PR o

(CFW11XXXXXXOFA), a Takxe BCe CTaHgapTHble Eft %ﬁ?ﬁ,g §g o ~ %ﬁ?ﬁg x58

o = =
npeoGpasoBaTenu Apyrux TUNOPa3MepoB UMEIT BCTPOEHHBbI 8 [FI5 §L 23 & gg AR
2
dUNbTP pagnuonomMex Ans CHUXEHUS 3NMeKTPOMarHuTHbIX gé E’:;. g; 5? g?,& E’:;. g'g ge2
~ c ©
nomex. 3Tu npeobpasoBaTenu Npu NpaBUNbHOW YCTaHOBKe §5 é 2 E“d o= %83 é g E'I = Eg
COOTBETCTBYOT TpeboBaHMAM [JMPEKTUBLI MO 3NEKTPOMArHUTHOM 9 _g_ = g E S 5
Q 2 =N
cosmecTumocTtun 2004/108/EC. €5 Q8| S S N[5 | 8| §
22 O |0 |s5_ += 03 g (3] (3] ] ]
Sz =R (RIS ol SEE s £ 88388
8§ & & gies  8ii & & 8z9:si¥
BHUMAHMUE! =8 | 5§ 252§ &% 5§ & “E3FE3
~ © ©
YT106bI MCNONb30BaTb MOAENMW CO BCTPOEHHbLIMU & 8 || & “g = S| & s 5
hunbTpamm pafMonoMeX B CETSX C U30NTMPOBaHHOM = < =
HENTPasiblo, BbINOMHUTE EVCTBMUSA, NOKa3aHHbIe Ha CFW11 0006 B84142-A16-R122 | 75m | 50m
17—19 S20FA | 100M 7m| C2 c2 | c2
puc. 1/—19. B84142-B16-R  |100m|100 m
CFW11 0007 B84143-G8-R110 [100m| -
100m|{5m| C2 c2 | c2

YcTaHOBKa B COOTBETCTBUM C TPe6OBaHUAMMU T20FA B84143-A8-R105 | 50m | 50m

ANt yCTAHOBKM B COOTBETCTBIM C TPEBOBAHMAMM UCTIONB3YIATE | CFW110007 |, o | | | BBAMZAIGRIZZ | Tom [50m | 1

ykasaHHoe Huxe obopynoBaHue. S20FA B84142-B16-R  |100m|100 M

B84142-A30-R122 | 75
1. MpeobpasoBaTteny paamepa A—D co BCTpOEHHbIMU hunbTpamm CFW110010 M| S0m
S20FA |100M 7m| C2 c2 | c2
pagnonomex B ucnonHeHnn CFW11XXXXXXOFA wnu apyrvne B84142-B25-R  [100m| 100 m
cTaHpapTHble Mogenu npeobpasoBaTtenen. B84143-G20-R110 | 100 m| -

2. OKpaHMpOoBaHHbIE BbIXOAHbIE Kabenwu (aBuraTerns) C HU3KOOMHbIM C'frvgg g0A10 100m|5m| C2 c2 | c2
coeanHeHMeM akpaHa no o6ovM cTopoHam (Ha ABuraTerne v Ha B84143-A16-R105 | 50m | 50m
npeobpasosaTene) Ana obecneyeHns BbICOKON 4acTOTbl. CRW11 0013 B84143-G20-R110 | 100m| -
MakcumanbHasa AnuvHa kabens gBuraTens, a Takxe ToOFA | 100M| 5w c2 c2 | c2
XapakTepucTuky kabens no ypoBHSIM KOHAYKTUBHOTO U B84143-A16-R105 | S0m | 50m
paAmnanbHOro U3ny4yeHus OMKHbI COOTBETCTBOBATb 3HAYEHMSIM, CEW11 0016 B84143-G20-R110 [100m| -
npvBeAeHHbIM B Tabnuuax 2 u 3. T20FA | 100mM/5m|  C2 B84143.A25.R105 | 50m | 50 cz | c2
Ecnu TpebyeTcs CHU3UTb YPOBEHb W3NYyYeHUS UMK CRWiT 0024
BOCMOIb30BaTbCA Kabernem asuratens 6onbLue ANvHbI, creayet T2o0FA |100m/Her| C2 | B84143-A36-R105|100m 100m C2 | C2
YCTaHOBUTb Ha BXxoAe npeobpasoBaTens BHELWHWUA QUNbLTP lerv;g(;izs 100wl Her| G2 | B84143-A36-R105 1100 w| 100m| G2 | c2
paavionomex. [lononHuTenbHbIe CBEAEHNUS O MPOU3BOAUTENAX CEWT 0033
UNLTPOB pagMonoMex, 4ONYCTUMON ANnHe kKabens asuraTensi T2o0FA |100m Her| C2 | B84143-A50-R105 |100m 100m C2 | C2
1 YPOBHSAX U3Ny4YeHns CM. B Tabnuuax 2 u 3. Crw110045 | 0 Tl e | B84143-A50-R105 |100ml 100m| €3 | c2

3. OKkpaHunpoBaHHble kabenu ynpaBneHus. CJV51?0F(/;54

4. YKecTKoe 3a3eMreHue npeoﬁpaaoBaTenﬂ. T20FA 100 m| Het C3 B84143-A66-R105 |100m|100m| C3 c2

CFTVZB(;TO 100m|Her| C3 |B84143-A90-R105|100m|100m| C3 | C2
C':Tvgggf\se 100m|Hetr| C3 |B84143-A120-R105/100m|100m| C3 | C2
C':Tvgggl\% 100m|Hetr| C3 |B84143-A120-R105/100m|100m| C3 | C2
CEW11 0003 5w B84143-G8-R110 [100m| -
TAOFA | 100m c2 c2 | c2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m
CFW1 0005 5m B84143-G8-R110 [100m| -
TAOFA | 100m c2 c2 | c2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m
CEWA11 0007 5w B84143-G8-R110 [100m| -
T40FA | 100M c2 c2 | c2
B84143-A8-R105 | 50m | 50 m
CEW110010 5w B84143-G20-R110 [100m| -
T40FA |100M c2 c2 | c2
B84143-A16-R105 | 50 M | 50 m
CFW11 0013 5w B84143-G20-R110 [100m| -
TAOFA | 100m c2 c2 | c2
B84143-A16-R105 | 50 M | 50 m
C':_ngggﬂ 100m|Her| C2 |B84143-A25-R105|100m|100m| C2 | C2
C:_"Zggiz“ 100m|Her| C2 |B84143-A36-R105|100m|100m| C2 | C2
C'frvxggoﬁ 100m|Her| C2 |B84143-A36-R105|100m|100m| C2 | C2
O 0038 100m | Her| C3 | B84143-A50-R105 |100m|100m| C3 | C2
CFI190%5 100m Her| C3 | B84143-A50-R105 |100m|100m| C3 | C2
CFTvxgtl):%ss 100m|Hetr| C3 |B84143-A66-R105|100m|100m| C3 | C2
C|=Tvx1ég(2\7o 100m|Hetr| C3 |B84143-A90-R105|100m|100m| C3 | C2
C':Tvxgg‘z\aa 100m|Her| C3 |B84143-A120-R105/100m|100m| C3 | C2
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Ta6nuua 3.: YpoBHU KOHOYKTUBHOTO N pagnanbHOro nanyvyeHna

npeobpasoBatenei paamepa E—G
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— Be3 BHewHero
b cdunbTpa C BHeWHUM hunbTPOM paguonomex
° g papuonomex
=5 g g
x = = o
[ s c s c o P
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CFW11 0142 T2 100 m C2 | B84143-B0150-S020 100 m Cc2
CFW11 0180 T2 100 m C2 | B84143-B0180-S020™| 100 m c2
CFW11 0211 T2 100 m C2 |B84143-B0250-S020®| 100 ™ Cc2
CFW110105T4 |[E| 100m C2 | B84143-B0150-S020 100 m Cc2
CFW11 0142 T4 100 m C2 | B84143-B0150-S020 100 m c2
CFW11 0180 T4 100 m C2 |B84143-B0180-S020™| 100 ™ c2
CFW11 0211 T4 100 m C2 |B84143-B0250-S020 @| 100 m Cc2
CFW11 0242 T4 100m | C3© | B84143-B0250-S021 | 100m @ C3
CFW11 0312 T4 100m | C3® | B84143-B01420-S021 | 100 m @ C3
F
CFW11 0370 T4 100m | C3©® | B84143-B0400-S021 | 100 m @ C3
CFW11 0477 T4 100m | C3© | B84143-B0600-S021 | 100 m @ C3
CFW11 0515 T4 100m | C3® | B84143-B0600-S021 | 100 m @ C3
CFW11 0601 T4 /G| 100m | C3® | B84143-B0600-S021 | 100 m @ C3
CFW11 0720 T4 100m | C3© | B84143-B1000-S021 | 100 m @ C3

Mpumeyanun k Tabnuue 3:

(1) Ecnu Temnepatypa okpyxatoliero Bo3ayxa B6nusu npeobpasosaTens unu dunstpa
npesbiwaeT 40 °C 1 BbIXOAHON TOK Npu AnuTenbHoi paboTte Gonblue 172 A, Heobxoaumo
ucnonb3oBaTtb unsTp B84143B0250S020.

(2) Ecnn obGopynoBaHue 3KcnnyaTupyeTcs B TsbKenblX YCNoBusX (UMknbl ¢ Gonbluoit
Harpyskoi, BbIXOAHOW Tok < 180 A) u TemnepaTtypa okpyxatllero Bosgyxa B6nusun
npeobpasoBatens unu dunbTpa npesbiwaetr 40 °C, MOXHO UCMNONb30BaTb MUNLTP
B84143B0180S020.

(3) C ToponpanbHbIM cepaeyvHnkoM B Tpex kabensx nogayun anekrponutanus. Mpumep: TDK
PN: PC40 UU120x160x20.

(4) MunumanbHas paboyas yactorta 2,5 I'y.

BCTPOEHHAA KITABUATYPA HMI-CFW11

INeBas pyHKUMOHaNbHasSA
Kknaswuwwa, hyHKLUS
KOTOpOI1 onpefenseTcs
TEKCTOM Haj KnaBuiien
Ha gucnnee.

MpaBas dyHKUMOHanNbHasA
KnaswLwwa, hyHKLUS
KOTOpOW onpeaenseTcs
TEKCTOM Haj KnaBuLen
Ha gucnnee.

1. YMeHblUeHne 3HaYeHns
napametpa.

2. CHUXEeHMe CKopOoCTH.

3. Beibop cnepytoiien
rpynnel B CiCKe rpynnbl

1. YBenuyeHue 3HaveHuns
napametpa.

2. YBenuyeHune ckopocTu.

3. BuiGop npeapblayLiei
rpynmnbl B CiMcke

rpynnbl NnapamMeTpos. napameTpoB.
Ynpasnexue IuHeitHoe yckopexue
HanpaBneHuem asuratens.

[LencTeyeT npu

P0224=0 B pexume LOC
nivnu

P0227=0 B pexxume REM.

BpalleHNst ABUraTens.
[encTeyeT npu

P0223=2 nnu 3 B pexume
LOC w/vnun P0226=2 unn
3 B pexxume REM.

IunenHoe 3ameanexune
fBuraTtensi o NofHoro
ocTaHoBa.

[encTeyeT npu

P0224=0 B pexume LOC
nivnu

P0227=0 B pexxume REM.

Bbi6op pexvma
nokaneHoro (LOC) nunun
AvcTaHumnoHHoro (REM)
yrnpaBreHus.
[encTeyeT npn
P0220=2 nnn 3.

Mpw HaxaTun KNaBULLKN NPOUCXOAUT NNHENHOE YCKOpPEeHWe ABuUraTens 4o CKopocTy,
3apaHHoM 3Ha4YeHnem napameTtpa P0122. Moka knaBuLa HaxaTa, CKOPOCTb
ABUraTens NoaAepXuBaeTcs Ha 3aJaHHOM ypoBHe. pu oTnyckaHnm KnaBuLLK
NpoVCXOAWUT NHeHOe 3amMeANieHne ABUraTens o NoJHOro ocTaHoBa.

[eiicTByeT nNpv BbINOMHEHUN BCEX OMUCAHHbBIX HUXE YCMOBWIA.

1. Myck/ocTaHOB=0CTaHOB.

2. O6uiee BKNOYEHME=aKTUBHO.

3. P0225=1 B pexume LOC u/unun P0228=1 B pexxume REM.

Puc. 26.: BHelwwHui BUA 1 dyHKUUK KnaBuaTypbl

OToGpakeH1e pexuma ynpasneHus:
- LOC — nokanbHoe ynpasneHue;
- REM — anctaHumoHHoe
ynpasneHue.

OTo6paxeHue
HanpaBnexus BpalleHus
asurartens.

OTo6paxeHne ckopocTn
nBuratens B 06/MuH.

CocTosHne KOHTpOnbHbIe NapameTpbi:
npeobpasosarens - CKOpOCTb ABUraTens B 06/

- Run («Pa6ota); MUH;

- Ready («[oToBy); p - TOK ABUraTens B A;

- Config P Run cLoc 1g@Eren | . BbIXo/Has yacToTa B I (o
(<<K0H¢M_rypaum»): 12685 T YMOMYaHMIo).

- Self-tuning MapameTpbl P0205, P0206
(«CamoHacTpoiikay); 1.8 A unu P0207 onpeaensioT Habop
- Mocneaxsis BbIBOJVMbIX NapamMeTpoB B
HeNCNPaBHOCTb: EH.8 Hz pEeXMUME KOHTPOIS.

FXXX; MapameTpbl P0208—P0212

- MocnegHuii curHan onpeaensioT eAnHNLbI
Tpesorun: AXXX; n3MepeHusi npu otobpaxeHun
-nnpoy. CKOPOCTHU.

DyHKLMA NeBoit HacTpoiika 4acoB BbINONHAETCA C| DyHKLMA NpaBoi
YHKUMOHANBHOIA nomoLLb NapameTpoB YHKLMOHANBHO
Knasuwm. P0197, P0198 n P0199. Knasuwm.

Puc. 27.: iucnnen knaBnaTtypbl 1 npumep oTobpakeHns yHKLMA No
YMOMNUaHUIo (PEXNUM KOHTPOIS)

Kpbiwka

Puc. 28.: Kpblwwka akkymynsTopHoun 6aTapen knaBnatypbl Ans goctyna
k 6aTapee

UHdopmauus o knaBmatype
» [opgaepxuBaeT BO3MOXHOCTb «ropsiyein» 3aMmeHbl.

» [opaepxvBaeT NporpamMMnpoBaHne Apyrnx TUMNOB 3KpPaHOB
KOHTPOMSA C UCnonb3oBaHWEM rMctorpamMm u WpugTOoB
Honbluero pasmepa nyTem HacTpoiikn napameTtpos P0205-207
n P0208-212.

= AkkymynsiTopHas 6aTapes UCnonb3yeTcs TONbKO AN MUTaHnus
BHYTPEHHUX YaCOB MpW OTKMOYEHHOM NpeobpasoBaTtene. Ecnu
6aTapes NONIHOCTbIO Pa3psikeHa UMu He YCTaHOBIIeHa, BpeMsl
6yneT oTobGpaxaTbCsi HEBEPHO U MNPU KaXAOM BKIOYEHUN
npeobpasoBaTens Ha gucnnel 6yaeT BbIBOAUTLCS COOOLLEHNE
06 owwmnbke A181 - Invalid clock time («A181 — HeBepHOe BpeMsi»).

" YTunusupynte 6atapet nocrne NonHow pas3psagku B
COOTBETCTBUU C TpeBOBAHUAMU MECTHBIX HOPMaTUBHbIX
[OKYMEHTOB.

CTPYKTYPA NAPAMETPOB

Mpn HaxaTuu npaBon yHKUMOHanbHOW knasuwu MENU
(«MeHto») B pexume KOHTPONs Ha AUCnnen BbIBOAMTCSA nepsas
rpynna napameTpoB. B 3aBncumocTu oT Bepcum NporpaMMHOro
obecneyeHns Homepa 1 Ha3BaHWs rpynn napameTpoB MOryT
oTnnyaTtbcs.

3ANYCK

BHUMAHUE!

MoaknyeHne 3NeKTPONUTAHUSA K BbIXOAHBIM
KnemMmam npvBefeT K Bbixody npeobpasoBatens
13 CTposi.

CFW-11 | 117

PYCCKUU




NNHODAd

PyKOBO,D,CTBO Nno yCtaHOBKe

[0Eq

OEWCTBUA NEPEQ NOJAYEN NEKTPOMNMUTAHUA

1) MpoBepbTe NPaBUNBbHOCTb U HAAEXHOCTb MOAKIOYEHUS
ANEKTPONUTaHUS, 3a3eMIeHNst 1 Lenen ynpaBneHus.

2)Ypanute n3 npeobpasoBatens unu wkada Bce matepuansi,
oCTaBLUMECS MOCIe 3aBEPLUEHUS MOHTaxa.

3)MpoBepbTe Nogknw4YeHne ABUraTens U COOTBETCTBUE
napamMeTpoB HaMnpsiKeHWst U Toka HOMUHAIbHbIM 3HAYEHUAM
napameTpoB npeobpasoBaTens.

4) OTcoeaunHuTe Harpysky oT aBuraTtens. Ecnu otcoeanHutb
Harpysky oT ABuUratens Henb3s, ybeauTtecb B TOM, 4TO
HanpaBneHue BpalleHus (Bnepea Unu Hasaz) He NpuBeeT K
TpaBMMPOBaHUIO MepcoHarna v NoBpeXxaeHuo 06opyaoBaHus.

5) BakpoiTe KkpbllKy Npeobpa3oBaTtens unu ABepLbl WwWkada.

6) N3amepbTe HanpskeHne aNeKTponuTaHusa n ybegutecb B TOM,
4YTO OHO HaxoAWTCs B AOMNYCTUMbIX Npeaenax.

7)MNopanTe anekTponuTaHve Ha npeobpasoBaTteslb, 3aMKHYB
YCTaHOBIEHHbI Ha BXOAE pasbeavHUTENb.

8) MNpoBepbTe pe3ynbTaT NEepBOro 3anycka no ykasaHHbIM HUXe
npu3Hakam.

Ha gucnnee knaBmaTypbl oToOpaxaeTcs CTaHAAPTHbIN 3KpaH
pexuma KOHTPOMs, a CBETOAUNOAHbIA MHOUKATOP COCTOSIHUSA
CBETUTCS, He MUrasi, 3eleHbIM LIBETOM.

3AMNYCK B PEXXUME V/F

Mpoueaypa 3anycka B pexume V/f ¢ nomoubio npouenypsbl
Oriented Start-up («YNpOLLEHHBbI 3anyck») 1 rpynnbl napaMmeTpoB
Basic Application («<OcHoBHOE NpunoxeHue») onucaHa B Tpex
0EeNCTBUSAX HUXKeE.

1) HacTtpoiika naponsa P0000

War [evicTBue n pesynbrar WUHavkauma Ha gucnnee

(Ready cLoc Brpem

— Pexum KoHTpons. B e

— Haxmute knasumwy Menu

1 B.8 A

(«MeHto»)

(npaBas dyHKLUMOHaNbHasA knasuLwa). H.8 Hz
L | 15:45 [ Meru
(Ready Grpm)

— Bbibpana rpynna 00 ALL

P PARAMETERS («00 Bce napameTpbi»). 81 PARAMETER GROUPS
— Haxwmute knasuwy Select 82 ORIEMTED START-UP
(«BbIBpaThy). B2 CHANGED PARAME TERS
( Return| 15:45 [ select )
— BbibpaH napameTp cLoc Brem)

(Ready
Access to Parameters -
P0000: 0 («AocTyn kK napameTpam:

P0000: 0»). Speed Reference
— Haxwmute knasuwy Select PeBal : 98 rem
(«BbIGpaThY). (Return| 15:45 [ select )
(Reacdy cLoc Bremn)
— YT06bI yCTAHOBUTL Napornb, —
1]
HaxumaiiTe knasuiy F EEI’JE
4 Access to Parameters
[0 Tex nop, noka Ha gucnnee He
nossuTcs unepa 5. \_ Return | 15:45 Save
(Ready cLoc Birem)
— Korpa Ha aucnnee oto6paxaeTcs FEEEE
5 umndpa 5, HaxmuTe knasuwy Save L
(«CoxpaHuTb»). [
(_Return | 15:45 Save )
— Ecnu HacTpoiika 6bina BeinonHeHa Cloc )

(Ready
npasunbHO, Ha Aucnnee AOJMHKHO -

oTobpaxaTtbcs cooblieHne Access
6 to Parameters P0000: 5 («docTtyn k
napametpam: PO000: 5»).

Speed Reference

H Ret B FEEE1 : 98 rem
_— « »,
axxmuTe knaeuwy Return («Bosspaty) (Return] 15:45 [ Setect )
(neBas yHKUMOHanNbHas knasuwa).
(Ready cLoc Bremn)

ALL PARAME TERS

81 PARAMETER GROUPS
82 ORIEMTED START-UP
82 CHAMGED PARAMETERS

\_ Return | 15:45 | Select )

— Haxmute knasuwy Return
(«BosBpaty).

(Ready  ClLOC Brem)
, B rEmw
8 ;ﬂv;z;lr;éw BO3BpaLLaeTCs B pexum 5.0 A
H.8 H=
L | 15:45 [ Meru

Puc. 29.: lMopagok paspeLleHnsa naMeHeHns napameTpoB nyTem
HacTpoWku napameTpa PO000
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2) YnpolueHHbIN 3anyckK

pynna napameTpos Oriented Start-up («YNpoLyeHHbIN 3anyck»)
obrneryaeT HacTpPONKy NapameTpoB npeobpasoarens. [MapameTp
P0317 B gaHHOW rpynne napamMeTpoB NO3BONSeT HayaTb
npoueaypy ynpoLLeHHoro 3anycka.

Mpu ynpoLlueHHOM 3anycke Ha AUCen KnaBnaTypbl B TOMMYECKOn
nocneaoBaTeNbHOCTU BbIBOASATCS OCHOBHblE MapameTpbl. JTa
npoueaypa no3BonseT BbIMOMHUTbL HACTPOWKY MUHUMaNbHO
Heob6xogmmoro Habopa mapameTpoB ANS NpaBUITbHOW
akcnnyaTtaummn npeobpasoBatens. [pyn aToM BBOAATCHA Takue
AaHHble, KaK HanpsXXeHne 3NeKTPONUTaHUsS U XxapakTepucTukm
Asurartens (B COOTBETCTBUM C AaHHbIMW Ha NAcNopTHON Tabnnyke
asurartens).

YTo6bl HaYaTb Npoueaypy ynpoLeHHOro 3anycka, HeobxogMmo
CHavana yctaHoBuUTb Ansi napameTtpa P0317 3HaveHue 1, a 3atem
HaCTPOUTb BCe OCTallbHble NapamMeTpbl N0 Mepe UX BbiBOAA Ha
aucnnen.

Mpu nporpaMmMmpoBaHny NapameTpoB NnpoLeaypbl yNpoLEeHHOTO
3anycka NMpoUCXoaUT aBTOMAaTUM4YECKOE U3MEHEHUE
HacTpoeKk Apyrux napamMeTpoB U BHYTPEHHUX NepeMeHHbIX
npeobpasoBaTens.

[Mpun BbINOMHEHWW Npoueaypbl YNPOLLEHHOro 3anycka B JIeBOM
BEpXHeM yrny aucnnes otobpaxaeTcs coobLLeHVe O COCTOSHUN
Config («KoHdurypaumsy).

3) HacTpoiku napaMmeTpoB OCHOBHOIO NPUIIOXEeHUs

[Mocne BbiNONHEeHUA Npoueaypbl YNPOLWEHHOro 3anycka u
COOTBETCTBYIOLLEN HACTPOWKM napameTpoB npeobpasoBartenb

roToB K akcnnyaTtauuu B pexume V/f.

I'pynna napameTtpos Basic Application («<OcHOBHOE NpunoxeHne»)
COAEPXUT HEKOTOpble 06LLMe NapameTpbl NPUMOXEHNS.

YCTAHOBKA OATbl U BPEMEHU
BbibepnTe COOTBETCTBYOLLYIO FPYyNMny U HACTPONTE cnegytoLime

napameTpsbl: aeHb (P0194), mecsuy (P0195) n rog (P0196); Bpems
— yacsbl (P0197), munyTel (P0198) 1 cekyHabl (P0199).

3AMNMPET UBMEHEHUA NAPAMETPOB
Ytob6bl nNnpepoTBpaTUTb HECAHKLUMOHWUPOBAHHOE UMK

HernpegHaMepeHHoe M3MeHeHWe napamMeTpoB, YCTAaHOBUTE ANs
napameTtpa P0000 nto6oe 3HayeHue, OTNMYHOE OT 5.

OYHKLUUU MOAaYNA oN3W-NAMATU
u XpaHeHue Konuu HacTpoek napameTpos npeobpasosarens.

= [lepepaya coxpaHeHHbIX NapamMeTpoB BO praw-namMmsaTb
npeobpasoBarens.

" [lepepaya coxpaHeHHoro 1O Bo ¢naw-namaTthb
npeobpasoBarens.

= XpaHeHue nporpammbl, co3gaHHou ¢ nomoLubio SoftPLC.
Mpn nogadve anekTponuTaHus Ha npeobpasoBaTenb AaHHadA
nporpamma (SoftPLC) 3anucbiBaeTcs B onepaTuUBHy NamsaTb

npeobpasoBaTens u BbINOMHAETCS.

OononHuTenbHble cBeAeHuss cm. B PykoBoacTtBe no
nporpammupoanuto CFW-11 n B PykoBoacTtse no SoftPLC.
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PykoBoacTBO No ycTaHOBKE

Ta6nuua A.3.: Cneundukaunm gMHaMM4eCckoro TOpMOXeHUst Ans ycTponcTs pasmepa A—E

M. NbHbIA TSI ERTEER AdphekT 7] P . = CeueHue cunosoro
Moﬂenh npeoGpaSOBaTenﬁ TOPMO:!HOﬁ TOK I(l"l'“KOBOe 3"3:‘9""9‘;b TOpMO3HOﬁ TOK MOLWHOCTb TOPMO3HOIro PEK::::S_I_V::"I“ nposopga (KﬂeMMhl
(Imakc) (Paa) @ (Lppex) @ pe3ucTopa (cpegHee ] DC+ u BR)
[A] [xBT] A 3HaueHue) (P,) @ [kBT] [Mm2 (AWG)]
CFW11 0006 B 2 5,3 2.1 5,2 2,03 75 1,5 (16)
CFW11 0006 S 2 O FA 53 2,1 5,2 2,03 75 1,5 (16)
CFW11 0007 B 2 71 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)
CFW11 0007 S 2 O FA 71 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)
CFW11 0007 T 2 5,3 2.1 5,2 2,03 75 1,5 (16)
CFW110010'S 2 11,1 4.4 10,83 4,22 36 2,5 (14)
CFW11 0010 T 2 71 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)
CFW11 0013 T 2 11,1 44 8,54 2,62 36 2,5 (14)
CFW11 0016 T 2 14,8 5,9 14,44 5,63 27 4(12)
CFW11 0024 T 2 26,7 10,7 19,15 55 15 6 (10)
CFW110028 T 2 26,7 10,7 18,21 4,97 15 6 (10)
CFW11 0033 T 2 26,7 10,7 16,71 419 15 6 (10)
CFW11 0045 T 2 44 17,6 33,29 10,1 91 10 (8)
CFW11 0054 T 2 48,8 19,5 32,17 8,49 8,2 10 (8)
CFW110070 T 2 48,8 19,5 26,13 56 8,2 6 (8)
CFW11 0086 T 2 93 37,2 90,67 35,3 43 35(2)
CFW110105 T 2 11,1 44,4 90,87 29,7 3,6 35(2)
CFW11 0003 T 4 3,6 2,9 3,54 2,76 220 1,5 (16)
CFW11 0005 T 4 53 4,3 5,2 4,05 150 1,5 (16)
CFW11 0007 T 4 5,3 43 5,2 4,05 150 1,5 (16)
CFW110010 T 4 8,8 7 8,57 6,68 91 2,5 (14)
CFW11 0013 T 4 10,7 8,5 10,4 811 75 2,5 (14)
CFW11 0017 T 4 12,9 10,3 12,58 9,81 62 2,5 (12)
CFW11 0024 T 4 17 13,6 16,59 12,9 47 4(10)
CFW11 0031 T 4 26,7 21,3 20,49 12,6 30 6 (10)
CFW11 0038 T 4 36,4 291 26,06 14,9 22 6 (8)
CFW11 0045 T 4 474 37,6 40 27,2 17 10 (8)
CFW11 0058 T 4 53,3 42,7 31,71 15,1 15 10 (8)
CFW11 0070 T 4 66,7 53,3 42,87 22,1 12 10 (6)
CFW11 0088 T 4 87,9 70,3 63,08 36,2 9,1 25 (4)
CFW110142T20DB 266,7 106,7 142 30,2 1,5 72?( (225/0()2:’1")'
CFW110180 T 20 DB 266,7 106,7 180 48,6 15 12233(2’?2))(”’2‘)”
CFW110211 T2 0 DB 3333 133,3 211 53,4 1,2 122 2300(()2))(141:1)14
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148,8 105 47,4 43 50 (1)
CFW110142 T4 O DB 266,7 213,3 142 60,5 3 722 (225/0()22‘1';‘
CFW11 0180 T 4 O DB 266,7 213,3 180 97,2 3 122)?3(‘;/?2))("’21)”
CFW110211 T4 O DB 363,6 290,9 191,7 80,8 2,2 152 é%"’%x”f)“

Mpumeyanus

(1) YkazaHHble 3HaueHnst 3 HEKTUBHOTO TOPMO3HOMO TOKa SIBMSIOTCS OPUEHTUPOBOYHBIMY, NOCKOMNbLKY 3aBUCST OT paboumx LMKIOB TOPMOXKEHUS. 3HaYeHne aPPHEKTUBHOTO TOPMO3HOTO
TOKa MOXHO paccyuTaTh No NpuBeAeHHON Huxe hopmyne, rae TTopM NpeacTaBnseT coboit 3Ha4eHne B MUHYTax, COOTBETCTBYIOLIEE CYMME BCEX NepUO0B TOPMOXEHNS B TEUEHUE Camoro

Harpy>eHHOro UMKNna ANUTENbHOCTbIO 5 (MSATb) MUHYT.

TTUBM

5

Ia(plbekr = IMaKc '

(2) npeﬂCTaEﬂeHHblE 3HavyeHuns Pmakc n Pp (MaKCl’IMaJ’IbHaﬂ n cpegHsasa MOWHOCTb TOPMO3HOIo peaMCTopa) SIBNAOTCSH AeNCTBUTENbHLIMU ANS pPeKoMeHayeMbIX pe3nucTopoB U NPpUBEAEHHbIX

B TaﬁJ'IMLle 3HaYeHuit Squ.)eKTMEHhIX TOPMO3HbIX TOKOB. MouHocTb pes3ucTopa AoMKHa N3MEHATLCSA B COOTBETCTBUK C paGO‘-lMM LUNKNOM TOPMOXEHUSA.
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Installatiehandleiding

OVER DEZE HANDLEIDING

Deze handleiding bevat instructies voor het installeren van de
frequentieomvormers van het type CFW-11 met framegrootte A t/m
G en het opstarten in de V/f-modus.

Raadpleeg voor meer informatie de gebruikershandleiding en de
programmeerhandleiding van de CFW-11.

De CFW-11 kan ook in de volgende besturingsmodi worden bediend:
VVW, sensorloze vectorbesturing en vectorbesturing met encoder,
voor inductiemotoren en sensorloze en encoder-vectorbesturing
voor motoren met permanente magneet (PM). Raadpleeg de
programmeerhandleiding.

Bezoek de website van WEG www.weg.net voor informatie over
andere functies, accessores en communicatie en het downloaden
van de betreffende handleidingen.

VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Lees deze handleiding helemaal door voordat u de omvormer
installeert en in gebruik neemt.

Alleen geschoold en gekwalificeerd personeel is bevoegd om deze
apparatuur te installeren en op te starten en om storingen op te sporen
en te verhelpen. Het personeel moet alle veiligheidsvoorschriften die
in deze handleiding vermeld staan en/of worden voorgeschreven
door de lokale regelgeving opvolgen.

GEVAAR!

Als de veiligheidsvoorschriften niet strict worden
opgevolgd kan dit leiden tot zware of dodelijke
verwondingen en/of materiéle schade.

Schakel altijd eerst de voeding uit voordat u een
elektrische component van de omvormer aanraakt.
Diverse componenten kunnen zelfs na het uitschakelen
of loskoppelen van de voeding onder hoge spanning
blijven staan en/of blijven draaien (ventilatoren).
Wacht ten minste 10 minuten om ervoor te zorgen dat
de condensatoren volledig ontladen zijn.

Verbind het frame van het apparaat altijd met de
aarde (PE).

GEVAAR!

Gevaar voor platdrukken

Omde veiligheid te garanderen bijlaadheftoepassingen,
moet er buiten de omvormer elektrische en/of
mechanische apparatuur worden geinstalleerd ter
bescherming tegen accidenteel vallen van de lading.

GEVAAR!

Dit product is niet ontworpen ter garantie van de
veiligheid. Er moeten aanvullende maatregelen
worden genomen om materiéle schade en lichamelijk
letsel te voorkomen.

Het product is vervaardigd volgens strenge
kwaliteitseisen, maar als het is geinstalleerd in
systemen waar het weigeren ervan materiéle
schade of lichamelijk letsel kan veroorzaken, moet
aanvullende externe veiligheidsapparatuur voor
veiligheid zorgen in geval het product defect raakt,
dit om ongevallen te voorkomen.

OPMERKING!

Met gekwalificeerd personeel wordt in deze

handleiding bedoeld personeel dat geschoold is in

de volgende taken:

1. Het installeren, aarden, opstarten en bedienen van
de CFW-11 volgens deze handleiding en de geldende
wettelijke veiligheidsprocedures.

2. Het gebruiken van de veilgheidsvoorzieningen
volgens de regelgeving.

3. Het verlenen van eerste hulp.

OPMERKING!

De frequentieomvormer kan interferentie met andere
elektronische apparatuur veroorzaken.

Volg de installatie-instructies om deze effecten tot een
minimum te beperken.

©

BESCHRIJVING VAN DE CFW-11

De frequentieomvormer CFW-11 is een product met een groot
prestatievermogen dat verkrijgbaar is met vermogens van 1 tot
600 pk (0,75 tot 450 kW) in zeven verschillende bouwgrootten
en netspanningen van 200 V tot 480 V. De frequentieomvormer
is ontworpen voor de regeling van het toerental en het koppel
bij driefasige inductiemotoren en PM-motoren. Het belangrijkste
kenmerk van dit product is de 'Vectrue'-technologie, met de
volgende besturingsmodi: Scalaire besturing (V/f), VVW, 'sensorloze
vectorbesturing' en 'vectorbesturing met encoder”. Andere
opvallende functies en voorzieningen: 'Optimal Braking', 'Self-Tuning'
en 'Optimal Flux'.

Raadpleeg voor meer informatie de gebruikershandleiding en de
programmeerhandleiding van de CFW-11.

ONTVANGST EN OPSLAG

Controleer bij ontvangst van het product het volgende:

Controleer of de gegevens op het typeplaatje van de CFW-11
overeenkomen met die op uw bestelling. Raadpleeg de modellen

en technische gegevens in de tabellen A.1 en A.2.

Controleer het product op eventuele transportschade. Neem bij
schade onmiddellijk contact op met de transporteur.

Indien de CFW-11 niet direct wordt geinstalleerd, sla het apparaat

dan in de originele verpakking op in een schone en droge ruimte
(opslagtemperatuur tussen -25 °C en 60 °C.

MECHANISCHE INSTALLATIE
OMGEVING
Vermijd het volgende:

= Directe blootstelling aan zonlicht, regen, hoge luchtvochtigheid
of zeelucht.

= Blootstelling aan ontvlambare of bijtende gassen of vioeistoffen.
= Overmatige trillingen.
= Blootstelling aan stof, metaaldeeltjes en olienevel.

= Omgevingsomstandigheden volgens de tabellen A.1 en A.2.
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Installatiehandleiding

ALGEMENE MONTAGEAANWIJZINGEN

Houd rekening met het gewicht van de omvormer in de tabellen
AlenAz2.

Monteer de omvormer rechtop op een viak en verticaal oppervlak.

Zie afbeelding 1 voor de externe afmetingen en de positie van de
montagegaten.

Zie afbeelding 2 voor de vereiste minimale vrije ruimte rondom de
omvormer voor een goede circulatie van de koellucht.

Opmerking:

= Voor de bouwgrootten A, B en C: montage naast elkaar - geen
vrije ruimte vereist tussen de omvormers als de bovenste afdekking
verwijderd is.

Monteer geen warmtegevoelige componenten direct boven de
omvormer.

MONTAGE IN EEN KAST

Wandmontage:

Zorg voor voldoende uitlaatopeningen zodat de temperatuur in de
kast binnen het toegestane bereik voor de bedrijffsomstandigheden
van de omvormer blijft.

Het vermogensverlies van de omvormer en de nominale conditie is
aangegeven in de tabellen A1 en A.2 ‘Vermogensverlies in watt —

wandmontage’.

Zie tabel 1 voor de minimale vereisten voor de koelluchtstroom van
de kast.

Zie afbeelding 1 voor de positie en de diameter van de montagegaten.

51
g
2
L
U
w
<
4
=
<
=
o
o
e 3
ﬁ Luchtstroom
W7 _razrazq H r a3 i
o =
u
i
2 0 [}
= Q
< Q o)
=
o
o
o
d3
L oc2” 1 ~Max.3mm ;’303/7
Luchtstroom Luchtstroom
Wandmontage Flensmontage

128 | CFW-11

Al B1 C1 D1 E1 a2 | b2 c2 a3 b3 c3 d3 e3

Model | mm ' mm mm | mm | mm mm mm M mm . mm . mm o mm
(inch)|(inch) (inch) (inch) (inch) (inch) (inch) ' (inch) (inch) ' (inch) (inch)
Bouwgrootte, 145 | 247 | 227 | 70 | 270 | 115 | 250 M5 130 | 240 M5 135 | 225
A 571073 | 8.94)| 2.75) [10.63) 4.53) | (9.85) (5.12)| (9.45) (5.32) | (8.86)
Bouwgrootte| 190 | 293 | 227 | 71 316 | 150 | 300 M5 175 | 285 M5 179 | 271
B (7.48)|(11.53)| (8.94) | (2.78) [(12.43)| (5.91) |(11.82)| *° | (6.89) |(11.23) (7.05) |(10.66)
Bouwgrootte| 220 | 378 | 293 | 136 | 405 | 150 | 375 M6 195 | 365 M6 205 | 345
c (8.67)|(14.88)[(11.53)| (5.36) [(15.95)| (5.91) [(14.77)| '° | (7.68) |(14.38) '° | (8.08) [(13.59)
Bouwgrootte| 300 | 504 | 305 | 135 | 550 | 200 | 525 M8 275 | 517 M8 285 | 485
D (11.81)/(19.84)[(12.00)| (5.32) |(21.65) (7.88) [(20.67) " (10.83)(20.36)| '° |(11.23)| (19:10)
Bouwgrootte| 335 | 620 | 358 | 168 | 675 | 200 | 650 M8 275 | 635 M8 315 | 615
E (13.19)|(24.41)(14.09)| (6.61) |(25.57) (7.88) |25.59) ""'° [(10.83)(25.00)| '° |(12.40)| 24.21)
Bouwgrootte| 430 | 1156 | 360 | 169 | 1234 | 150 | 1200 M10 350 | 1185 M0 391 | 1146
F |(16.93)|15.51|(14.17) (6.65)[48.58) (5.91) |47.24) 1013 78)|46.65) ' °|(15.39)| (45.12)
Bouwgrootte, 535 | 1190 | 426 | 202 | 1264 | 200 | 1225 M0 400 | 1220 M10 495 | 1182
G |2106)46.85)16.77) (7.95) [49.76) (7.87) [48.23) " °|15.75)48.03) M °| 19.49)|46.53)

Tolerantie voor d3 en e3: +1,0 mm
Algemene tolerantie: +1,0 mm

Afbeelding 1: Gegevens mechanische installatie

1°L
5 R
e

Vrije ruimte voor ventilatie

Model A B & D
mm mm mm mm
Bouwgrootte A 25 25
Bouwgrootte B 40 45 10 30
Bouwgrootte C 100 130
Bouwgrootte D
0142 T2 100 130 40
0180 T2
0211 T2 150 250 80
Bouwgrootte | 4105 14 100 130 40
0142 T4 20
0180 T4
0211 T4 150 250 80
Bouwgrootte F
Bouwgrootte G

Tolerantie: 1,0 mm

Afbeelding 2: Minimale vrije ruimte voor de ventilatie van de omvormer
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Tabel 1: Minimale vereisten voor de koelluchtstroom in de kast

Formato Model CFM I/s m3/min.
A ALLE 18 8 0,5
B ALLE 42 20 1,2
C ALLE 96 45 2,7
D ALLE 132 62 3,7

CFW11 0142 T 2 138 65 3,9
CFW11 0180 T 2
CFW11 0211 T 2 265 125 78
E CFW11 0105 T 4 138 65 3,9
CFW11 0142 T 4 180 95 51
CFW11 0180 T 4
CFW11 0211 T 4 265 125 78
CFW11 0242 T 4 250 118 71
F CFW11 0312 T 4 320 151 9,1
CFW11 0370 T 4 380 180 10,1
CFW11 0477 T 4 460 217 13
CFW11 0515 T 4
G CFW11 0601 T 4 680 321 19,3
CFW11 0720 T 4

Flensmontage:

De opgegeven verliezen in de tabellen A.1 en A.2 ‘Vermogensverlies
in watt - flensmontage worden afgegeven in de kast. De resterende
verliezen worden afgegeven via de achterkant.

De bevestigingssteunen en de takelogen van de omvormer moeten
worden verwijderd en verplaatst, bij de bouwgrootten E, F en G. Zie
afbeeldingen 3 en 4.

Het gedeelte van de omvormer dat zich buiten de kast bevindt
heeft beschermingsgraad P54, voor bouwgrootten A t/m E. Voor
bouwgrootten F en G heeft dit gedeelte beschermingsgraad 1P20.

Zorg voor een geschikte pakking voor de kastopening om aan de
beschermingsgraad van de kast te blijven voldoen. Voorbeeld:
siliconenpakking.

Zie afbeelding 1 voor de afmetingen van de uitsparingen in het
montageopperviak en de positie en de diameter van de montagegaten.

©O) ® ®

Afbeelding 3: Verplaatsing van de bevestigingssteunen voor de
bouwgrootten A t/m E. Bij de bouwgrootten F en G moeten de
bevestigingssteunen worden verwijderd

Afbeelding 4: Montage van de takelogen — bouwgrootten E, Fen G

Toegang tot de besturings- en vermogensaansluitingen

Om de besturings- en vermogensaansluitingen te kunnen bereiken,
moeten bij de bouwgrootten A t/m C de HMI en de afdekking worden
verwijderd. Zie afbeelding 5.

©O) ®

Afbeelding 5: Verwijdering van de HMI en de afdekking

®

Afbeelding 6: Verwijdering van de HMI en de afdekking bij de
bouwgrootten D, E, F en G voor toegang tot de besturingsaansluitingen

Om de vermogensaansluitingen te kunnen bereiken, moet bij de
bouwgrootten D t/m G de onderste afdekking worden verwijderd
zoals op afbeelding 7 wordt getoond.

Afbeelding 7: Verwijdering van de onderste afdekking voor toegang tot
de vermogensaansluitingen bij de bouwgrootten D t/m G

Als niet aan de beschermingsgraad IP20 of Nemal hoeft te worden
voldaan, kan de onderste kabeldoorvoerplaat worden verwijderd bij
de bouwgrootten D en E.

Afbeelding 8: Verwijdering van de kabeldoorvoerplaat
Verwijder bij de bouwgrootten F en G altijd de bodemplaat voor het
aansluiten van de voedingskabels (net en motor), zoals te zien is op
afbeelding 9.

In dit geval neemt de beschermingsgraad van het onderste gedeelte
van de omvormer af.
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Afbeelding 9: Verwijdering van de kabeldoorvoerplaat bij de
bouwgrootten Fen G

ELEKTRISCHE INSTALLATIE

GEVAAR!
Zorg ervoor dat de voedingskabel uit het stopcontact
is getrokken voordat de installatie wordt gestart.

GEVAAR!
De volgende informatie dient slechts als leidraad voor
een juiste installatie. Houdt u aan de toepasselijke
lokale regelgeving met betrekking tot elektrische
installaties.

GEVAAR!
De omvormer raakt beschadigd als de ingangsvoeding
wordt aangesloten op de uitgangsklemmen.

AANSLUITSCHEMA'S

Opmerkingen:

Technische specificaties, waaronder hoofdzekeringen, staan in de
tabellen Al enA2.

Technische specificatie van remweerstanden en remstromen staat
in tabel A.3.

I

|PE|W|\/|U
F’EIR S TIUI\/ WIPEI

PEO—I _l r
d; _— 4 Afscherming | -
HP

R O i i i e
SG — —
TO —_ —

Stroom- AR b b
voorziening  schakelaar  Z8keringen

Afbeelding 10: Aansluitschema voor de standaardframes in de
bouwgrootten A, B, C, D, E, Fen G
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Gelijkstroomvoeding
380-480V-modellen: 462 tot 747 V DC

=

Afbeelding 11: Aansluitschema voor de voeding bij de
bouwgrootten F en G met speciale gelijkstroomhardware

CFW-11

Schakelaar
> R
Stroom- P S
voorziening = —
—_l T
: 8 2
1 BR DC+
Thermisch
CIETSY LR i
Regeling
voeding
Thermostaat

Afbeelding 12: Aansluitschema voor de remweerstanden bij de

bouwgrootten A, B, C, Den E

weerstand

|
\
| e
| Externe ‘
‘ remmodule
| (DBWO3) ‘
\
‘Remweerstand ‘
| R
| Ex-EIy
i |
|
! iz
Lf——————J@RSTU\/W@ PE(WIV U
PEC— | 1
B 4Afscherming]
SO —— —
TO - L=

Voeding Afschakelaar Z'ékérihg‘en

Afbeelding 13: Aansluitschema voor de voeding bij de bouwgrootten

F en G standaard met remweerstand
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R/L1 S/L2  TL3 DC- BR DC+ U/t VT2 W/T3

Aarde
(a) Formaten A, Ben C

Afbeelding 14 (a): Aansluitingen voor voeding en aarding bij de
bouwgrootten A t/m C

R/ S/L2  T/L3 DC- BR DC+ U/m Vw12 W/T3

(b) Speciale DC-hardware

Afbeelding 15 (a) en (b): Aansluitingen voor voeding en aarding bij de
% % % % © @ ¢ @ bouwgrootten Fen G

Aarde
(b) Bouwgrootte D

(4xM8, 4xM5)
(c) Bouwgrootte E

Afbeelding 14 (b) en (c): Aansluitingen voor voeding en aarding bij de
bouwgrootten D t/m E

Afbeelding 16: Aansluiting van dynamische remmodule in de

(70}
[a]
P4
<
|
o
w
[a)
w
bouwgrootten F en G standaard z

OPMERKINGEN OVER CIRCUITS EN APPARATEN

= De stroomvoorziening van de omvormer moet voorzien zijn
van een geaard nulpunt. Voor IT-netwerken moet sommige
interne componenten worden losgekoppeld zoals afgebeeld op
afbeeldingen 17 t/m 19.

Aarde = Voorzie de stroomvoorziening van de omvormer van een
(a) Standaard afschakelaar. Hiermee kan de voeding van de omvormer zo nodig
worden onderbroken (bijvoorbeeld tijdens onderhoud).

= Gebruik snelle zekeringen bij de ingang om de gelijkrichter van de

omvormer en de bedrading te beschermen. Raadpleeg de tabellen
A.1enA.2 om de juiste zekeringsterkte te kiezen It moet gelijk zijn
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aan of minder zijn dan de waarde in de tabellen). PRT1
optiekaart
= Gebruik zekeringen van klasse J bij de voeding van de omvormer
met een stroomwaarde die niet hoger is dan de waarden in de
tabellen A.1 en A.2 om aan de UL-vereisten te voldoen.

= Naar eigen keuze kunnen trage zekeringen worden gebruikt bij de
ingang. De zekeringsterkte moet 1,2 x de nominale ingangsstroom
van de omvormer zijn. In dat geval is de installatie beveiligd
tegen kortsluiting, maar niet de gelijkrichter aan de ingang van
de omvormer. Bij een storing in een interne component kan de
omvormer ernstig beschadigd raken.

= Geschikt voor gebruik in een circuit dat niet meer dan 100.000 rms
symmetrische ampéres bij 240 V of 480 V maximaal kan leveren,
indien beveiligd met klasse J zekeringen.

= Als de CFW-11 omvormers zijn geinstalleerd in een circuit dat
meer dan 100.000 _ symmetrische ampéres kan leveren, moeten
er geschikte beschermende apparatuur zoals zekeringen of
stroomonderbrekers worden geinstalleerd.

= Het gebruik van een afgeschermde motorkabel volgens IEC 60034-25
wordt aanbevolen.

= Houd motorkabels op ten minste 25 cm afstand van andere kabels (b) Oorspronkelijke positie  (c) Uiteindelijke positie (IT)

zoals signaalkabels, sensorkabels, besturingskabels, enz. Afbeelding 18 (a) t/m (c): Bouwgrootte E - locatie van aansluiting op

PRT1-optiekaart — positie wijzigen voor IT-netwerken

IT-NETWERKEN

Als de nulleider niet geaard is of als voor de aarding een hoogohmse
weerstand wordt gebruikt of in geaarde driehoekschakelingen,
moet de kabel met de ringaansluiting van de aardrail worden
losgekoppeld en worden verbonden met het geisoleerde punt van
de vermogensaansluitingen, zoals op afbeelding wordt getoond.

Aansluiten

Verwijderen
(a) Oorspronkelijke positie (b) Uiteindelijke positie (IT)

Afbeelding 19 (a) en (b): Formaten F en G - locatie van aansluiting op
PRT1-optiekaart — positie wijzigen voor [T-netwerken

AARDAANSLUITING

GEVAAR!

De omvormer moet geaard zijn (PE).

Raadpleeg de lokale regelgeving en/of elektrische
codes voor het kiezen van de juiste dikte voor de
aarddraad.

Verbind de aardaansluitingen van de omvormer aan
op een aardrail, op een apart aardingspunt, of op een
gemeenschappelijk aardingspunt (impedantie < 10 Q).
Om te voldoen aan de norm IEC 61800-5-1 moet
de omvormer worden geaard met behulp van
een eenaderige koperen kabel met een minimale
draaddikte van 10 mm?, aangezien de lekstroom
hoger is dan 3,5 mA.

ATTENTIE!

De nulleider van de netvoeding moet degelijk geaard

‘ zijn. Deze draad mag echter niet worden gebruikt om
’ Q S—- % de omvormer te aarden.

(c) Bouwgrootte C (d) Bouwgrootte D

Afbeelding 17 (a) t/m (d): Formaten A t/m D - locatie van
aardingsschroeven - verwijderen voor IT-netwerken
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CFW-fTnri  CFW-iTnr2  CFW-ITneN 1 1 CFW-i1net  CFW-11nr2 OPMERKING!
- - e : @ Om naar ‘Active Low’ te wisselen, verplaatst u de
{ U { ﬂ : { draadbruggen tussen XC1:11 en 12, plaats u deze

draadbruggen tussen XC1:12 en 13 en verbindt u de
gemeenschappelijke punten van de schakelaars op

I ° I o I I DI1 t/m DI6 met XC1:11, in plaats van XC1:13.
—* o .. ]
ke _
m Gleuf 5
: y &[] -
Afbeelding 20: Aardaansluitingen voor meerdere omvormers °
BESTURINGSAANSLUITINGEN e -
°
De besturingsaansluitingen (analoge ingangen/uitgangen, digitale Gleuf 1 (wit
ingangen/uitgangen) moeten plaatsvinden op de klemlijst XC1 van
paneel CC11. L]
om om
Kl Xc|1.. + Standaardinstelling functie °
emlijs -« Gleuf 2 (geel)
Oraria ] REF Positieve referentie voor
* | potentiometer (5,4 V + 5 %). e
5 A Analoge ingang 1: )
i + Toerentalreferentie (remote). om mm
A L]
>5 kQ 3 All- Gleuf 3 (groen)
\ Negatieve referentie voor
Antioraria 4 REF- potentiometer (-4,7 V £ 5 %). o
- Analoge ingang 2:
5 Al2+ Geen functie. Gleuf 4
6 Al2- . _
Signaal Standaardfunctle DI.P - Keuze Fabrieksinstelling
. af fabriek switch
; 201 Analoge uitgang 1:
Toerental. A1 | Toerentalreferentie| o, |UIT:0t/m 10V (fabrieksinsteling) uIT
; (remote) " |AAN: 4 t/m 20 mA /0 t/m 20 mA
AGND | Referentie (O V) voor de
8 loge uitgangen . ieksinstelli
(24 V) analog gangen. . UIT: 0 t/m +£10 V (fabrieksinstelling)
HE - |(Eaniimsie ST3 | AAN: 4t/m 20 mA /O tim 20 mA Sl
5 202 Analoge uitgang 2:
Motorstroom. UIT: 4t/m 20 mA /0 t/m 20 mA
AO1 | Toerental ST | AAN: 0 t/m 10 V (fabrieksinsteliing) AAN
AGND Referentie (0 V) voor de Ty p—
10 analoge uitgangen. c4t/m20m, tm20m
@4V AOR | Wistiersivesim 1.2 | AAN: 0 t/m 10 V (fabrieksinstelling) aatl
1 DGND* Referentie (0 V) voor de 24 V
DC voeding. Afbeelding 22: DIP-switches voor het instellen van het signaaltype bij
Gemeenschappelijk punt van analoge ingangen en uitgangen
12 COM de digitale ingangen.
1
24V DC voeding. OPMERKING! . . . i
18 | 24Vde Raadpleeg de installatie-, configuratie en
GemeenschappeliK punt van bedieningshandleiding voor informatie over de functie
14 COM | dedigitale ingangen. Veiligheidsstop (STO).
Digitale ingang 1: %)
15 b Start/Stop. [a]
=
16 DI2 Digitale ingang 2: <
Draairichting (remote). ﬂ_:l
Digitale ingang 3: L
17 DI3 Geen functie. B
Digitale ingang 4: P
18 Di4 Geen functie.
Digitale ingang 5:
19 DI5 Jog (remote).
20 Di6 Digitale ingang 6:

2e stijg-/daallijn.

21 NCA Digitale uitgang 1 DO1 (RL1):
Geen storing.

22 C1

23 NO1

24 NC2 Digitale uitgang 2 DO2 (RL2):
o5 co N > Ny - toerental > P0288.
26 NO2

27 NC3 Digitale uitgang 3 DO3 (RL3):
o8 c3 E P>o£‘8x8, toerentalreferentie
29 NO3

Afbeelding 21: Signalen op connector XC1 - digitale ingangen werken
als ‘Active High’
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Typische besturingsaansluitingen

Besturingsaansluiting 1 - Start/Stop-functie bestuurd vanaf het
bedieningspaneel (lokale modus).

Met deze besturingsaansluiting kan de omvormer in de lokale modus
worden gestart met de standaard fabrieksinstellingen.

Deze bewerkingsmodus is aanbevolen voor beginnende gebruikers,
aangezien geen aanvullende besturingsaansluitingen vereist zijn.

Besturingsaansluiting 2 - 2-draads Start/Stop-functie (remote

modus).

Dit bedradingsvoorbeeld geldt alleen voor de standaard
fabrieksinstelling en als de omvormer in de remote modus is gezet.
Met de standaard fabrieksinstellingen wordt de keuze van de
bedieningsmodus (lokaal/remote) uitgevoerd via de HMI-toets

(lokale modus is standaard). Met de instelling P0220=3 wijzigt u
de standaardinstelling van de HMI-toets op de remote modus.

Klemlijst XC1
1 +REF
25 kQ 2 Alt+
3 Alt-
"-”"" 4 -REF
AR + 5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
|: 1 DGND*
12 COoM
13 24 Vdc
Start/Stop " coM
[ S Dt
Rechtsom/Linksom I 1 pi2
(FWD/REV) 17 DI3
Jog 18 Dl4
J S DI5
20 DI6
21 NC1
22 c1 (EF){CS)
23 NO1
24 NC2
25 c2 (E{CL)S)
26 NO2
27 NC3
28 c3 (gfg)
29 NO3

Afbeelding 23: XC1-bedrading voor besturingsaansluiting 2

134 | CFW-11

Besturingsaansluiting 3 - 3-draads Start/Stop-functie.

Hiermee kan de Start/Stop-functie met 3-draads besturing worden
uitgevoerd.

In te stellen parameters:

Stel DI3 op START in: P0265=6

Stel DI4 op STOP in: P0266=7

Stel P0224=1 (DIx) in voor 3-draads besturing in de lokale modus.
Stel P0227=1 (DIx) in voor 3-draads besturing in de remote modus.
Stel de keuze Rechtsom/Linksom in door digitale ingang 2 (DI2) te
gebruiken.

Stel P0223=4 in voor de lokale modus of P0226=4 voor de remote
modus.

S1 en S2 zijn drukknoppen voor respectievelijk starten (arbeidscontact
(NO)) en stoppen (rustcontact (NC)).

De toerentalreferentie is mogelijk via de analoge ingang (zoals
bij besturingsaansiluiting 2), via het bedieningspaneel (zoals bij
besturingsaansluiting 1) of via een andere beschikbare bron.

Klemlijst XC1
1 +REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AOT
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
1 DGND*
I: 12 COM
13 24V DC
14 COM
15 DI
Rechtsom/lz'i:rzlltl%o/rgEs\}s; J 16 DI2
Start S1 Jf 17 DI3
18 D4
Stop S2 J 19 DI5
20 DI6
21 NCT
CECI
23 NO1
24 NC2
25 c2 (EF)<C|_)22)
26 NO2
27 NC3
28 c3 (EK(E;
29 NO3

Afbeelding 24: XC1-bedrading voor besturingsaansluiting 3
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Besturingsaansluiting 4 - Rechtsom/Linksom.

Hiermee kan de functie Rechtsom/Linksom worden uitgevoerd.

In te stellen parameters:

Stel DI3 op Rechtsom in: P0265=4

Stel DI4 op Linksom in: P0266=5

Als de functie Rechtsom/Linksom is ingesteld, wordt deze functie
actiefin de lokale of remote modus. De HMI-toetsen &) en o blijven
altijd inactief (zelfs als P0224=0 of P0227=0).

De draairichting wordt bepaald door de ingangen Rechtsom en
Linksom.

Met de wijzers van de klok mee is Rechtsom, tegen de wijzers van
de klok inis Linksom.

De toerentalreferentie is mogelijk via elke willekeurige bron (zoals bij
besturingsaansluiting 3).

Klemlijst XC1

1 + REF

2 All+

3 All-

4 - REF

5 Al2+

6 Al2-

7 AO1

8 AGND (24 V)

9 AO2

10 AGND (24 V)

E ikl DGND*

12 COM

13 24V DC

14 COM

15 DI

16 DI2
Stop/Rechtsom S1 —___| pos DI

Stop/Linksom S2 1® b

19 DI5

20 Di6

21 NC1

22 c ('%ﬂ)

23 NO1

24 NC2

25 c2 (Eg)

26 NO2

27 NC3

28 c3 (gfg)

29 NO3

Afbeelding 25: XC1-bedrading voor besturingsaansluiting 4

INSTALLATIE VOLGENS DE EUROPESE
RICHTLIJN ELEKTROMAGNETISCHE
COMPATIBILITEIT

De omvormers in de bouwgrootten A t/m D met FA-optie
(CFWTIXXXXXXOFA) en alle standaard omvormers in de andere
bouwgrootten beschikken over een intern RFI-filter voor de beperking
van elektromagnetische interferentie. Deze omvormers voldoen, mits
correct geinstalleerd, aan de eisen van de Europese richtlijn inzake
elektromagnetische compatibiliteit (EMC-richtlijn 2004/108/EG).

ATTENTIE!

Volg de instructies in de afbeeldingen 17 t/m 19 voor
het gebruik van modellen met interne RFI-filters in
[T-netwerken.

Installatie volgens de voorschriften

Maak voor de installatie volgens de voorschriften gebruik van de
volgende onderdelen:

1. Omvormers in de bouwgrootten A t/m D: met interne RFI-filters
optie CFW1TIXXXXXXOFA en andere standaardmodellen.

2. Afgeschermde uitgangskabels (motorkabels); sluit de afscherming
aan beide kanten (motor en omvormer) met een lage impedantie
aan voor een hoge frequentie.

Maximumlengte van de motorkabels en emissieniveaus via
geleiding en uitstraling volgens de tabellen 2 en 3.

Als een lager emissieniveau en/of een langere motorkabel
noodzakelijk zijn, moet een extern RFI-filter worden toegepast bij
de ingang van de omvormer. Raadpleeg de tabellen 2 en 3 voor
meer informatie (RFI-filters, motorkabellengte en emissieniveaus).

3. Afgeschermde besturingskabels.

4. Degelijk geaarde omvormer.
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Tabel 2: Emissieniveaus via geleiding en uitstraling voor bouwgrootten A t/m D

Tabel 3: Emissieniveaus via geleiding en uitstraling voor bouwgrootten E t/m G

Zonder extern RFI-filter Met extern RFI-filter
Emissie
Omvormermodel | ® Emissie Emissie Emissie via
i £ viageleiding - 5 via geleiding - | uitstraling
(ingebouwd | | Viageteiding via Extern RFI- ) 9 9
" g i 5 _
RFI-filter) (L |maximumlengte uitstraling| filter onderdeelnr. - maximumlengte -zonder
motorkabel (fabrikant: EPCOS) motorkabel metalen
) kast
Categorie C3 |Categorie Categorie C2 | Categorie
CFW11 0142 T2 100m c2 B84143-B0150-S020 100m c2
CFW11 0180 T2 100 m Cc2 B84143-B0180-S020 ™ 100 m c2
CFW11 0211 T2 100 m c2 B84143-B0250-S020 @ 100m c2
CFW110105T4 | E 100m c2 B84143-B0150-S020 100 m c2
CFW11 0142 T4 100m c2 B84143-B0150-S020 100m c2
CFW11 0180 T4 100m c2 B84143-B0180-S020 100 m c2
CFW11 0211 T4 100 m c2 B84143-B0250-S020 @ 100m c2
CFW11 0242 T4 100m c3@ B84143-B0250-S021 100m®@ C3
CFW11 0312 T4 100m c3@ B84143-B01420-S021 100m®@ C3
F
CFW11 0370 T4 100m c3@ B84143-B0400-S021 100m®@ Cc3
CFW11 0477 T4 100m c3@ B84143-B0600-S021 100 m® Cc3
CFW11 0515 T4 100m c3@ B84143-B0600-S021 100 m® Cc3
CFW11 0601 T4 | G 100m c3@ B84143-B0600-S021 100 m® C3
CFW11 0720 T4 100m c3@ B84143-B1000-S021 100 m® C3

Opmerkingen over tabel 3:

(1) Voor omgevingstemperaturen hoger dan 40 °C en een continue uitgangsstroom hoger dan
172 Arms, moet het filter B84143B0250S020 worden gebruikt.
(2) Voor een omgevingstemperatuur van 40 °C en HD-toepassingen (heavy duty cyclus,
uitgangsstroom < 180 A rms), kan het filter B84143B0180S020 worden gebruikt.
(3) Met een torusvormige kernin de drie voedingskabels. Voorbeeld: TDK ond.nr.: PC40 UU120x160x20.
(4) Minimale bedrijfsfrequentie 2,5 Hz.

GEINTEGREERD BEDIENINGSPANEEL - HMI-CFW11

Linkersoftkey: functie

Rechtersoftkey: functie

gedefinieerd door de tekst
direct boven de softkey op
het display.

waarde van de parameter.
2. Hiermee verhoogt u het
toerental.
3. Hiermee selecteert u de
vorige groep uit de lijst

Hiermee regelt u de
draairichting van de motor.
Actief als:

P0223=2 of 3 in LOC en/of
P0226=2 of 3 in REM.

1. Hiermee verhoogt u de

met parametergroepen.

1. Hiermee verlaagt u de

met parametergroepen.

Hiermee verhoogt u het

gedefinieerd door de tekst
direct boven de softkey op
het display.

waarde van de parameter.
2. Hiermee verlaagt u het
toerental.
3. Hiermee selecteert u de
volgende groep uit de lijst

motortoerental volgens
deacceleratiecurve.
Actief als:

P0224=0in LOC en/of

Zonder extern .
RFI-filter Met extern RFI-filter
2 2
© o3 @ © o=
FSEX | 46 $SEE | 825
2028 2% 2028 E2Q
Omvormermodel uEJ = g E 5 Externe uE.| % g ws g
(met ingebouwd E RFI-filter E .g
RFI-filter) onderdeelnr.
S o (fabrikant: § |5
2 2 23 ‘g EPCOS) o 2 |S 3
15 5 532 5 s _ |24
£3) 88 B2 88 g5 EEEE
® o} SSH © s 76
o (8] Oo® o o c o
o= o c
& Q=
B84142-A16-R122 | 75m | 50m
CFW11 0006 S20FA|100m| 7m Cc2 c2 | c2
B84142-B16-R | 100m | 100 m
B84143-G8-R110 | 100 m -
CFW110007 T2OFA|[100m | &m Cc2 c2 | Cc2
B84143-A8-R105 | 50m | 50m
B84142-A16-R122 | 75m | 50 m
CFW110007 S20FA|100m| 7m c2 C2 | Cc2
B84142-B16-R 100m | 100 m
B84142-A30-R122 | 75m | 50m
CFW110010S20FA|{100m | 7m c2 c2 | Cc2
B84142-B25-R 100m | 100 m
B84143-G20-R110 | 100m -
CFW11 0010 T20FA {100m | &m C2 c2 | Cc2
B84143-A16-R105 | 50m | 50m
B84143-G20-R110 | 100m -
CFW11 0013T20OFA {100m | &m GC2 c2 | Cc2
B84143-A16-R105 | 50m | 50m
B84143-G20-R110 | 100m -
CFW11 0016 T2OFA |100m | 5m C2 C2 | Cc2
B84143-A25-R105 | 50m | 50m
CFW11 0024 T2OFA | 100m | Geen c2 B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0028 T2OFA | 100m | Geen C2 B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0083 T20OFA | 100m | Geen C2 | B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 00456 T20OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0054 T2OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A66-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0070 T20OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A90-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0086 T2OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A120-R105| 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0105 T20OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A120-R105| 100m | 100m | C3 | C2
5 B84143-G8-R110 | 100 m -
CFW11 0003 T4 OFA | 100m (164n8ft) c2 C2 | Cc2
! B84143-A8-R105 | 50m | 50m
5 B84143-G8-R110 | 100 m -
CFW110005 T4 OFA | 100m (164n8ft) c2 C2 | Cc2
! B84143-A8-R105 | 50m | 50m
5 B84143-G8-R110 | 100 m -
CFW11 0007 T4 OFA | 100m (16 4% fo Gc2 c2 | Cc2
! B84143-A8-R105 | 50m | 50m
5 B84143-G20-R110 | 100m -
CFW11 0010 T4 OFA | 100m (16 4r8ﬂ) C2 c2 | Cc2
’ B84143-A16-R105 | 50m | 50m
5 B84143-G20-R110 | 100m -
CFW11 0013 T4 OFA | 100m (1G4r8f1) c2 C2 | Cc2
’ B84143-A16-R105 | 50m | 50m
CFW11 0017 T4OFA | 100m | Geen c2 B84143-A25-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0024 T4AOFA | 100m | Geen c2 B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0031 T4OFA | 100m | Geen C2 | B84143-A36-R105 | 100m | 100m | C2 | C2
CFW11 0038 T4 OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0045 T4 OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A50-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0058 T4 OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A66-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0070 T4OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A90-R105 | 100m | 100m | C3 | C2
CFW11 0088 T4OFA | 100m | Geen C3 | B84143-A120-R105| 100m | 100m | C3 | C2
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Actief als:
P0220=2 of 3.

Hiermee kiest u tussen
LOCAL (lokaal) of REMOTE
(remote of extern).

P0227=0 in REM.

Hiermee neemt het
motortoerental volgens
de deceleratiecurve af tot
stilstand.

Actief als:

P0224=0 in LOC en/of
P0227=0 in REM.

Hiermee verhoogt u het motortoerental volgens de acceleratiecurve tot aan het toerental dat is
gedefinieerd in P0122.
Dit motortoerental bliift gehandhaafd zolang u de toets ingedrukt houdit.

Zodra u de toets loslaat, neemt het motortoerental volgens de deceleratiecurve af tot stilstand.
Actief als aan alle onderstaande voorwaarden is voldaan:

1. Start/Stop=Stop;
2. Algemeen inschakelen=actief;
3.P0225=1 in LOC en/of P0228=1 in REM.

Afbeelding 26: Toetsen van het bedieningspaneel en hun functies
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Aanduiding Loc./Rem.:

Aanduiding van de - LOC: Iokaal; Aanduiding
motordraairichting. - REM: remote. motortoerental in tpm.

Status Bewakingsparameters:
omvormer: - Motortoerental in tpm:

- Run (Start) - Motorstroom in ampere;
-Ready (Gereed) —»$ Run  ClLoz 1888 rem | |- Uitgangsfrequentie in Hz
- Config 12EE T (standaard).

- Self-tuning 1.8 @ P0205, P0206 en P0207:

- Last fault: * selectie van de parameters
(Laatste storing:) [S1Ss Hz die worden weergegeven in
foﬁ | 12:35 Meriu de bewakingsmodus.

- Last alarm:

(Laatste alarm) P0208 t/m P0212:

AXXX engineering unit voor de
_enz. aanduiding van het toerental.

Functie

Functie Klokinstellingen via:
rechtersoftkey.

linkersoftkey. P0197, PO198 en PO199.

Afbeelding 27: Display van het bedieningspaneel en voorbeeld van
standaardfuncties af fabriek (bewakingsmodus)

Afdekking

Afbeelding 28: Batterijdeksel op het bedieningspaneel

Opmerkingen over het bedieningspaneel:
= Hot pluggable.

= Andere bewakingsschermtypes, zoals staafgrafieken en grotere
lettertypes, kunnen worden geprogrammeerd door P0205-207,
P0208-212 aan te passen.

= De batterij wordt alleen gebruikt voor de interne klok als de
omvormer langdurig van de voeding is losgekoppeld. Als de
batterij leeg is of als geen batterij in het toetenbord is geplaatst, is
de weergegeven tijd niet geldig en wordt bij het inschakelen van
de omvormer telkens de alarmtoestand ,A181 - Invalid clock time*
(A181 - Ongeldige tijd) weergegeven.

= Werp lege batterijen niet bij het huisvuil, maar lever ze in bij een
inzamelpunt.

PARAMETERSTRUCTUUR

Als op de rechtersoftkey (‘MENU’) wordt gedrukt in de
bewakingsmodus, verschijnt de eerste groep parameters op het
display. Het nummer en de naam van de groepen kunnen verschillen,
afhankelijk van de gebruikte firmwareversie.

OPSTARTEN

GEVAAR!
De omvormer raakt beschadigd als de ingangsvoeding
wordt aangesloten op de uitgangsklemmen.

VOORDAT DE OMVORMER IN WERKING WORDT
GESTELD

1) Controleer of de voedings-, aardings- en besturingskabels correct
en stevig aangesloten zijn.

2) Verwijder al het materiaal dat na de installatie is achtergebleven
uit de kast van de omvormer.

3) Controleer of de motoraansluitingen en de spanning en stroom
binnen de nominale waarden van de omvormer vallen.

4) Ontlast de motor mechanisch. Als de motor niet kan worden
ontkoppeld, zorg er dan voor dat elke draairichting (rechtsom of
linksom) niet kan leiden tot persoonlijk letsel en/of schade aan de
apparatuur.

5) Sluit de afdekkingen van de omvormer of de kast.

6) Meet de voedingsspanning en controleer of deze binnen het
toegestane bereik valt.

7) Schakel de stroomvoorziening naar de ingang in door de
afschakelaar te sluiten.

8) Controleer het resultaat van de eerste inschakeling:
op het bedieningspaneel moet de standaardbewakingsmodus te
zien zijn en de statusled moet continu groen branden.

OPSTARTEN IN V/F-MODUS

De opstartprocedure voor de V/f-modus wordt beschreven in drie
eenvoudige stappen met behulp van de routine Oriented Start-up
(Opstartassistent) en de groep Basic Application (Basistoepassing).

1) PO000 wachtwoordinstelling

Stap Actie/resultaat Displayweergave
(Ready cLoc Brem)
- Bewakingsmodus. B rEm
1 - Druk op ‘Menu’ H.8 A
(rechtersoftkey). H.8 H=
L | 1s:45 [ Meru
r ~
- De groep ‘00 ALL [Reads CLOC  B@rem)
PARAMETERS’ (00 2]l PRARATIEVERES
2 ALLE PARAMETERS) is al B8 (FARAHZUER EREAS
B2 ORIENTED START-UP
geselecteerd. B3 CHANGED PARAME TERS
- Druk op ‘Select’. | Return | 15:45 [ select )
- De parameter (Ready cLoc Gren)
‘Access to Parameters
a P0000: 0’ (Toegang tot
parameters PO00O0: 0) is al Speed Reference
geselecteerd. PEEE1: 98 rEm
~ Druk op ‘Select’. (Return] 15:45 [ select
(Readu cLoc Brem)
- Druk op mtot PBE‘HB
4 nummer 5 op het display ficcess to Parameters
verschijnt, om het wachtwoord
in te stellen. (_Return | 15:45 | Save |
(Ready CLoC Brem)
5 - Druk op ‘Save’ (Opslaan) F'EE.IEIE
zodra het nummer 5 verschijnt, | | Acc=ss to Paransters
| S|
(Return| 15:45 [ saue
- Als de instelling correct is (Ready G Loc Brem)
uitgevoerd, verschijnt op het
5 display ‘Access to Parameters
P0000: 5’ (Toegang tot Speed Reference
parameters P000O: 5). Paael : 98 rem
- Druk op ‘Return’ (inkersoftkey). | \_REEUET | 15:45 [ select
(Readu cLoc Brem)
B8 ALL ETERS
7 - Druk op ‘Return’. 81 PARAMETER GROUPS
B2 ORIENTED START-UP
82 CHAMGED PARAMETERS
(Return] 15:45 [ select |
(Ready cLoc Brpem)
Het display keert t 6 ren
- Het display keert terug naa
8 piay keert terug naar 5.8 A
de bewakingsmodus.
H.8 H=
| | 15:45 [ weru

Afbeelding 29: Stappen voor het wijzigen van de parameters via POO00
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2) Opstartassistent

Een groep parameters met de naam ‘Oriented Start-up’ (‘Opstartassistent)
maakt het instellen van de omvormer gemakkelijker. Met parameter
P0317 uit deze groep opent u de routine Opstartassistent.

De routine Opstartassistent toont de belangrijkste parameters op de
HMI in eenlogische volgorde. De minimaal noodzakelijke parameters
voor een goede werking worden aangepast. Informatie zoals de
voedingsspanning en de gegevens van het motortypeplaatje worden
ingevoerd.

U opent de routine Opstartassistent als volgt: stel eerst parameter
P0317 op 1 in en stel vervolgens alle andere parameters die op het
display verschijnen in.

Door het instellen van de parameters in de routine Opstartassistent
worden de andere parameters en/of interne variabelen van de
omvormer automatisch aangepast.

Tijdens de routine Opstartassistent wordt de melding ‘Config’
weergegeven in de linkerbovenhoek van het HMI-display.

3) Parameterinstellingen basistoepasssing
Na het uitvoeren van de routine Opstartassistent en het correct
instellen van de parameters is de omvormer gereed voor werking

in de V/f-modus.

De groep Basic Application (Basistoepassing) bevat de algemenere
toepassingsparameters.

DATUM EN TIJD INSTELLEN

Open de groep HMI en wijzig: dag (P0194), maand (P0195) en jaar
(PO196); tijd: uren (PO197), minuten (P0198) en seconden (P0199).

PARAMETERWIJZIGINGEN VOORKOMEN

Om onbevoegde of onbedoelde parameterwijzigingen te voorkomen,
kan parameter POO00 worden ingesteld op een andere waarde dan 5.

FUNCTIES FLASHGEHEUGENMODULE
= U kunt een kopie van de omvormerparameters opslaan.

= U kunt parameters die zijn opgeslagen in het FLASH-geheugen
naar de omvormer kopiéren.

= U kunt firmware die is opgeslagen in het FLASH-geheugen naar
de omvormer kopiéren.

= U kunt het programma dat is gemaakt met SoftPLC opslaan.
Bij het inschakelen van de omvormer wordt dit programma (SoftPLC)
naar het RAM-geheugen op het besturingspaneel van de omvormer

gekopieerd en uitgevoerd.

Raadpleeg de programmeerhandleiding van de CFW-11 en de
handleiding van SoftPLC voor meer informatie.

138 | CFW-11
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APPENDIX 1 - TECHNISCHE SPECIFICATIES

Technische specificaties van de bouwgrootten A t/m D

Tabel A.1
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Technische specificaties van de bouwgrootten E t/m G

Tabel A.2
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Tabel A.3: Specificaties van de dynamische rem voor de bouwgrootten A t/m E

Vel Maximale Effectieve Vermogfansverlies _ '
" — r_emkracht - " (gemldd_elde Aanbevolen Draadd_|k_te voedingskabel
Omvormermodel (e (piekwaarde) (I @ waarde) in de weerstand (aansluitingen DC+ en BR)
Al (Prmax) @ Al remweerstand (Pg) [Q] [mm? (AWG)]
[kW] @ [kwW]
CFW11 0006 B 2 53 21 52 2,03 75 1,5 (16)
CFW11 0006 S 2 O FA 5,3 21 52 2,03 75 1,5 (16)
CFW11 0007 B 2 71 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)
CFW11 0007 S2 O FA 7.1 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)
CFW11 0007 T 2 53 21 52 2,03 75 1,5 (16)
CFW11 0010 S 2 11,1 4,4 10,83 4,22 36 2,5 (14)
CFW11 0010 T 2 71 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)
CFW11 0013 T 2 111 4,4 8,54 2,62 36 2,5 (14)
CFW11 0016 T 2 14,8 59 14,44 5,63 27 4 (12)
CFW11 0024 T 2 26,7 10,7 19,15 /9 15 6 (10)
CFW11 0028 T 2 26,7 10,7 18,21 4,97 15 6 (10)
CFW11 0033 T 2 26,7 10,7 16,71 4,19 15 6 (10)
CFW11 0045 T 2 44 17,6 33,29 10,1 9,1 10 (8)
CFW11 0054 T 2 48,8 19,5 32,17 8,49 8,2 10 (8)
CFW11 0070 T 2 48,8 19,5 26,13 5,6 8,2 6(8)
CFW11 0086 T 2 93 37,2 90,67 35,3 4,3 35 (2)
CFW11 0105 T 2 1111 44,4 90,87 29,7 3,6 35 (2)
CFW11 0003 T 4 3,6 2,9 3,54 2,76 220 1,5 (16)
CFW11 0005 T 4 5,3 4,3 52 4,05 150 1,5 (16)
CFW11 0007 T 4 53 4,3 52 4,05 150 1,5 (16)
CFW11 0010 T 4 8,8 7 8,57 6,68 91 2,5 (14)
CFW11 0013 T 4 10,7 8,5 10,4 8,11 75 2,5 (14)
CFW11 0017 T 4 12,9 10,3 12,58 9,81 62 2,5(12)
CFW11 0024 T 4 17 13,6 16,59 12,9 47 4 (10)
CFW11 0031 T4 26,7 21,3 20,49 12,6 30 6 (10)
CFW11 0038 T 4 36,4 29,1 26,06 14,9 22 6 (8)
CFW11 0045 T 4 471 37,6 40 27,2 17 10 (8)
CFW11 0058 T 4 53,3 42,7 31,71 15,1 15 10 (8)
CFW11 0070 T 4 66,7 53,3 42,87 22,1 12 10 (6)
CFW11 0088 T 4 87,9 70,3 63,08 36,2 9.1 25 (4)
CFW11 0142 T2 O DB 266,7 106,7 142 30,2 1,5 70 (2/0) of 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T2 O DB 266,7 106,7 180 48,6 1,5 120 (4/0) of 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T2 O DB 333,3 133,3 211 53,4 1,2 150 (300) of 2x 50 (2x 1)
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148,8 105 47,4 4,3 50 (1)
CFW11 0142 T4 O DB 266,7 213,3 142 60,5 3 70 (2/0) of 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 4 O DB 266,7 213,3 180 97,2 3 120 (4/0) of 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T4 O DB 363,6 290,9 1917 80,8 2,2 120 (250) of 2x 50 (2x 1)

Opmerkingen:

(1) De opgegeven effectieve remstroom is slechts een indicatie, omdat deze afhangt van de reminschakelduur. De effectieve remstroom kan worden berekend via de onderstaande formule. tbr is in
minuten en komt overeen met de som van alle remtijden tijdens de meest belaste cyclus van 5 (vijf) minuten.

| — . tbr
effectief — 'max ?

(2) De opgegeven waarden Py, en Py (resp. maximaal en gemiddeld vermogen van de remweerstand) gelden voor de aanbevolen weerstanden en voor de effectieve remstromen in de tabel. Het
vermogen van de weerstand moet worden aangepast aan de reminschakelduur.
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Guida di Installazione

INFORMAZIONI SULLA GUIDA

La presente guida illustra le procedure d'installazione e avvio in
modalita V/f dei modelli d’inverter CFW-11 con dimensioni del telaio
daAaG.

Per informazioni dettagliate si prega di fare riferimento al manuale di
programmazione ed al manuale utente CFW-11.

CFW-11 puo operare anche nelle seguenti modalita di controllo: VVW,
Controllo vettoriale sensorless e Controllo vettoriale con encoder, per
i motori ad induzione e Controllo vettoriale, sensorless e con encoder,
per la macchine PM (Permanent Magnet) a magnete permanente. Si
prega di consultare il manuale di programmazione.

Per informazioni su altre funzioni, accessori e comunicazioni, si prega
di accedere al sito web WEG www.weg.net per scaricare i manuali.

ISTRUZIONI PER LA SICUREZZA

Leggere interamente questa guida prima di installare o utilizzare
l'inverter.

Linstallazione, la messa in esercizio e le operazioni di diagnostica
su questa apparecchiatura devono essere svolte esclusivamente
da personale addestrato e qualificato. Il personale & tenuto ad
osservare tutte le istruzioni per la sicurezza descritte in questa guida
e/o specificate nelle normative locali.

PERICOLO!

La mancata osservanza delle istruzioni per la
sicurezza puo esporre al rischio di morte, lesioni gravi
e danni alle apparecchiature.

Disconnettere sempre l'alimentazione elettrica prima
di toccare qualsiasi dispositivo elettrico connesso
allazionamento o le parti eletticamente attive.
Diversi componenti possono mantenere tensioni
elevate e/o restare in movimento (ventole) anche
dopo la disconnessione dell’alimentazione CA o lo
spegnimento dell’apparecchiatura.

Attendere almeno 10 minuti per consentire ai
condensatori di scaricarsi completamente.
Collegare sempre il telaio dell’apparecchiatura ad una
protezione di terra (PE).

PERICOLO!

Pericolo di schiacciamento

Al fine di garantire la sicurezza in applicazioni di
sollevamento, devono essere installati dispositivi
elettrici e / 0 meccanici all’esterno del convertitore per
la protezione contro la caduta accidentale del carico.

PERICOLO!

Questo prodotto non & stato progettato per essere
utilizzato come elemento di sicurezza. Bisogha
adottare delle misure aggiuntive al fine di evitare danni
personali e materiali.

Il prodotto € stato fabbricato sotto stretto controllo
di qualita, tuttavia, se installato in sistemi in cui un
SUO errore pud causare rischi materiali o personali,
ci devono essere dispositivi aggiuntivi di sicurezza
esterna che garantiscano condizioni di sicurezza in
caso dinon funzionamento del prodotto, prevenendo
incidenti.

NOTA!

In questa guida, con personale qualificato, si fa

riferimento a persone addestrate in grado di:

1. Installare, mettere a terra, accendere ed azionare
apparecchiatura CFW-11 in accordo con questa
guida e con le norme vigenti riguardanti la sicurezza
elettrica.

2. Adottare le attrezzature protettive in accordo con
le normative ufficiali.

3. Provvedere alle misure di primo soccorso.

NOTA!

Il convertitore di frequenza pud interferire con altri
dispositivi elettronici.

Seguire le istruzioni per I'installazione per minimizzare
questi effetti.

©

CFW-11 DESCRIZIONE GENERALE

Le linea di convertitori di frequenza CFW-11 e lo stato dell' arte della
tecnologia per il controllo di motori od 3-fasiei ed é disponibile con
modelli tra 1 e 600 HP (da 0.75 a 450 kW) in sette differenti o telai
meccanici e con tensioni comprese tra200 V e 480 V. E progettato
per il controllo della velocita e della torsione di motori ad induzione
trifasici e di motori PM. La caratteristica principale di questo prodotto
¢ la tecnologia “Vectrue”, con le seguenti modalita operative: Controllo
scalare (V/f), VVW, “Controllo vettoriale sensorless” e “Controllo
vettoriale con encoder”. Ulteriori funzioni e caratteristiche: “Optimal
Braking”, “Self-Tuning” e “Optimal Flux”.

Per informazioni dettagliate si prega di fare riferimento al manuale di
programmazione ed al manuale utente CFW-11.

RICEZIONE E STOCCAGGIO

Alla ricezione del prodotto, verificare se:

Il dati sulla targhetta identificativa corrispondono all’ordine d’acquisto.
Fare riferimento ai modelli ed alle specifiche tecniche elencati nelle

tabelle A1 eA.2.

’eventuale presenza di danni devuti al trasporto. In caso di problemi,
contattare immediatamente il trasportatore.

Se il CFW-11 non deve essere installato immediatamente, pué
essere stoccato nel suo imballo originale in una stanza pulita ed
asciutta (temperatura di stoccaggio compresa tra a -25 °C (-13 °F)
ed 60 °C (140 °F).

INSTALLAZIONE MECCANICA

AMBIENTE

Evitare:

= ’esposizione diretta a sole, pioggia, umidita elevate o salsedine.
= Gas o liquidi infiammabili o corrosivi.

= Vibrazioni eccessive.

= Polvere, particelle metalliche e nebbia d’olio.

m Condizioni ambientali in accordo con le tabelle A.1 e A.2.
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CONSIDERAZIONI DI CARATTERE GENERALE
SUL MONTAGGIO

Peso dell'inverter in accordo con le tabelle A.1 e A.2.

Montare l'inverter in posizione verticale su una superficie piana e
verticale.

Le posizioni dei fori di fissaggio sono indicati in figura 1.

Le distanze minime da rispettare per la corretta ventilazione sono
indicate nella figura 2.

Nota:

= Per i formati A, B e C: montaggio affiancati - gli azionamento
non devono essere necessariamente distanziati se si rimuove il
coperchio superiore.

Non installare immediatamente sopra all'inverter componenti
suscettibili al calore.

MONTAGGIO DEL CABINET

Montaggio su superficie:

Provvedere ad una ventilazione in grado di garantire che la
temperatura all’interno del cabinet rimanga entro I'intervallo

consentito per il corretto funzionamento dell’inverter.

La potenza dissipata alle condizioni nominali € specificata nelle tabelle
A1 e A.2 “Potenza dissipata in Watt — Montaggio su superficie”.

| requisiti minimi di ventilazione sono indicati nella tabella 1.

La posizione ed il diametro di fori di montaggio sono indicati nella
figura 1.

Al

B1  C1

D1 | E1 a2

b2 | c2

a3 b3

c3

d3  e3

Modello, mm  mm | mm

(in) | (i) | (in)

mm mm mm

(in) | (in) = (in)

mm

(in)

mm mm

(in) |~ (in)

mm mm

(i) | (in)

Telaio A

145 | 247 | 227
(6,71) | (9,73) | (8,94)

70 | 270 | 115
(2,75)|(10,63)| (4,53)

250
(9,85)

130 | 240
(6,12) | 9,45

135 | 225
(6,32) | (8,86)

Telaio B

190 | 293 | 227
(7,48) |(11,53)| (8,94)

71 | 316 | 150
(2,78)(12,43)| (5,91)

300
(11,82)

175 | 285
(6,89) | (11,23)

179 | 271
(7,05) |(10,66)

Telaio C

220 | 378 | 293
(8,67) |(14,88)|(11,63)

136 | 405 | 150
(5,36)(15,99)| (6,91)

375
(14,77)

195 | 365
(7,68) | (14,38)

205 | 345
(8,08)|(13,59)

Telaio D

300 | 504 | 305
(11,81)|(19,84)|(12,00)

185 | 550 | 200
(5,32)|(21,65) (7,88)

525
(20,67)

275 | 517
(10,83)|(20,36)

285 | 485
(11,23)/(19,10)

Telaio E

335 | 620 | 358
(13,19)|(24,41)/(14,09)

168 | 675 | 200
6,61 ((25,57) (7.88)

650
(25,59)

275 | 635
(10,83)/(25,00)

315 | 615
(12,40)|(24,21)

Telaio F

430 | 1156 | 360
(16,93)|(45,51)| (14,17)

169 | 1234 | 150
(6,65)(48,58)| (5,91)

1200
(47,24

350 | 1185
(13,78),(46,65)

391 | 1146
(15,39)((45,12)

Telaio G

E

L

U
d §
< £
E =
g =
= g
(< El
'Sy

Flusso d'arial _[ Max. 3 mm
(0,121in)
e f s
9
w
2 = 3 3
=
o
o
'Sy
d3
== L E.
- ec2” +Max. 8mmi ec87 |
Flusso d'aria Flusso d’aria  (0:121n)
Montaggio su superficie Montaggio con flangia
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535 | 1190 | 426
(21,06)((46,85)|(16,77)

202 | 1264 | 200

(7.95)|(49,76)| (7,87)

1225
(48,29)

400 | 1220
(15,75)|(48,03)

495 | 1182
(19,49)|(46,53)

Tolleranza per d3 e e3: +1,0 mm (+0,039 in)
Tolleranza generale: +1,0 mm (+0,039 in)

Figura 1: Dettagli sull’installazione meccanica

Distanza per ventilazione

Modello A B © D
mm (in) mm (in) mm (in) mm (in)
Telaio A 25 (0,98) 25 (0,98)
i 40 (1,57 45 (1,77
I:::::g 9(1.57) ST | 45089 | 300118
Telaio D 110 (4,33) 130 (5,12)
0142 T2 100 (3,94) 130 (5,12) 40 (1,57)
0180 T2
0211 T2 150 (5,91) 250 (9,84) 80 (3,15)
Telaio E 0105 T4 100 (3,94) 130 (5,12) 40 (1,57)
0142 T4 20(0,78)
0180 T4
0211 T4 150 (5,91) 250 (9,84) 80 (3,15)
Telaio F
Telaio G

Tolleranza: 1,0 mm (+0,039 in)

Figura 2: Spazio libero per la ventilazione dell'inverter
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Tabella 1: Flusso d’aria minimo richiesto per il raffreddamento del cabinet

Telaio Modello CFM I/s m3/min
A TUTTI 18 8 0,5
B TUTTI 42 20 1,2
C TUTTI 96 45 2,7
D TUTTI 132 62 3,7

CFW11 0142 T 2 138 65 3,9
CFW11 0180 T 2
CFW11 0211 T 2 265 125 78
E CFW11 0105 T 4 138 65 3,9
CFW11 0142 T 4 180 95 51
CFW11 0180 T 4
CFW11 0211 T 4 265 125 78
CFW11 0242 T 4 250 118 71
F CFW11 0312 T 4 320 151 9,1
CFW11 0370 T 4 380 180 10,1
CFW11 0477 T 4 460 217 13
CFW11 0515 T 4
G CFW11 0601 T 4 680 321 19,3
CFW11 0720 T 4

Montaggio con flangia:

Nelle tabelle A1 e A.2 “Potenza dissipata in Watt - Montaggio con
flangia” viene indicata la potenza dissipata all'interno del cabinet. La
rimanente dispersione verra dissipata dal lato posteriore.

| supporti di fissaggio dell'inverter e degli occhielli, devono essere
rimossi e riposizionati per i telaio de dimensioni E, F e G. Vedi figure
3ed.

La porzione di azionamento esterna al cabinet ha grado di protezione
IP54, per i telaio con formati da A ad E. Per i telaio F e G il grado di
protezione & IP20.

Per mantenere il grado di protezione dell’inverter utilizzare una
guarnizione a tenuta adeguata per le aperture del cabinet. Esempio:
guarnizione in silicone.

Le dimensioni delle aperture della superficie di montaggio e le
posizioni/diametri dei fori di montaggio sono indicate nella figura 1.

©O) ® ®

Figura 3: Riposizionare i supporti di montaggio per i telai da A ad E. Per
i formati F e G i supporti di montaggio devono essere rimossi

Figura 4: Installazione delle staffe ad occhiello - Telai E, Fe G

Accesso ai Terminali di Controllo ed Alimentazione

Per accedere ai terminali di controllo ed alimentazione, per i telai
da A a C & necessario rimuovere la tastiera HMI ed il coperchio dei
controlli. Vedi figura 5.

©

Figura 6: Rimozione della tastiera HMI e del coperchio rack di
controllo nei telai D, E, F e G per accedere ai terminali di controllo

Per accedere ai terminali di alimentazione, nei telai da D a G e
necessario rimuovere il coperchio anteriore inferiore come indicato
in figura 7.

Figura 7: Rimozione del coperchio anteriore inferiore, per
accedere ai terminali di alimentazione nei formatida D a G

Quando non & necessaria la protezione, né IP20, né Nemai, e
possibile rimuovere la piastra di passaggio cavi nei formati D ed E.

®

Figura 8: Rimozione della piastra passaggio cavi
Nei formati F e G, rimuovere sempre la piastra inferiore per la
connessione dei cavi di alimentazione (linea e motore), come indicato
in figura 9.

In tal caso il grado di protezione della parte inferiore dell’inverter
verra ridotto.

CFW-11 | 149
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Figura 9: Rimozione della piastra passaggio cavi nei formati F e G

INSTALLAZIONE ELETTRICA

PERICOLO!
Assicurarsi che I'alimentazione elettrica CA sia
scollegata prima di iniziare I'installazione.

PERICOLO!

Le seguenti informazioni sono semplicemente una
guida alla corretta installazione. Attenersi alle leggi
locali per le installazioni elettriche.

PERICOLO!
'azionamento subira danni se l'alimentazione di
ingresso viene collegata ai terminali di uscita.

DIAGRAMMI DELLE CONNESSIONI

Note:

Le specifiche tecniche inclusi i fusibili di linea sono indicati nelle
tabelle A.1 ed A.2.

Le specifiche tecniche delle resistenze di frenatura e le correnti di
frenatura in tabelle A.3.

I

|PE|W|V|U
PEIR S TIUIV WIPEI

PE o—I
Sohermatura 1|

RO

Alimentazione Disconnessione ==
Interruttore

Figura 10: Diagramma delle connessioni per telaio standard in telaio A,
B, C D EFeG
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Alimentazione in corrente continua
Modelli 380-480 V: da 462 a 747 V CC

Figura 11: Diagramma delle connessioni per telai F e G con hardware

CC speciale
CFW-11
Contattore
e
Alimentazione r S
—1 ~ T
: @] ]
1 BR DG+
Rele
termico r ...............

Alimentazione
di controllo

Resistenza di
frenatura

Termostato f g

Figura 12: Diagramma delle connessioni delle resistenze di frenatura per
telai A, B, C, D ed E
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‘FOE’ZTONAIEi 1
\ E I e
| Modulo di I P
| frenatura
‘ esterna

(DBWO3) ‘
| |
‘ Resistenza di ‘
‘ frenatura
! \
\ I |
‘ | -
I

J

S & PE|W|V|U
PP !@|R|sh|u|v|w|@ |
PE O—4

5 SCh‘?(mﬁ“Ar?l,.,x

LS —

RO <. " —

S O ; =

TO bl e

Alimentatore Ivmerruttorg di “Ersibiit
disconnessione

Figura 13: Diagramma delle connessioni per telai F e G con
resistenza di frenatura

R/ S/L2  TL3 DC- F DC+ u/m v/m2. W/T3
|

—

Terra

(a) Formati A, Be C

Figura 14 (a): Terminali di alimentazione e messa a terra telai da A ad C

R/ S/L2  T/L3 DC- BR DC+

Crr
\

% % % % G @ %

U/t Vw12 W/T3

Terra

(b) Telaio D

(4xM8, 4xM5)
(c) Telaio E

Figura 14 (b) e (c): Terminali di alimentazione e messa a terra telai
daDadE

Terra

(b) Hardware speciale CC

Figura 15 (a) e (b): Terminali di alimentazione e messa a terra telai F e G

ITALIANO

Figura 16: Connessione del modulo di frenatura dinamica per i telai F e
G standard
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NOTE RELATIVE Al FORMATI E DISPOSITIVI

= lalimentazione che alimenta I'azionamento deve avere il neutro a
terra. Per reti [T alcuni componenti interni devono venire scollegati
come illustrato nelle figure da 17 a 19.

= Predisporre un dispositivo di disconnessione per l'alimentazione
di ingresso dell'inverter. Questo dispositivo deve scollegare
I’alimentazione di ingresso per l'inverter, se necessario (per
esempio per manutenzione).

v

Utilizzare fusibili ad alta velocita sull‘ingresso per la protezione del
raddrizzatore e cablaggio dell‘azionamento. Fare riferimento alle

tabelle A.1 e A.2 per selezionare il tipo di fusibile (I°t deve essere - A — e )
uguale o minore a quanto indicato nelle tabelle, in considerazione (c) Telaio C (d) Telaio D
del valore di normale funzionamento (e non di fusione) ). Figura 17 da (a) a (d): Formati da A a D - Posizione delle viti di

messa a terra - Rimuovere per reti IT
= Per conformarsi ai requisiti UL, utilizzare fusibili di classe J
all’alimentazione dell'inverter con corrente non superiore ai valori
delle tabelle A1 e A.2.
Scheda PRT1
= Opzionalmente possono essere impiegati all‘ingresso fusibili lenti.
Devono essere dimensionati per 1,2 volte la corrente nominale
dell‘azionamento. In tal caso I‘installazione viene protetta contro i
cortocircuiti, ma non il raddrizzatore di ingresso dell‘azionamento.
Ne puo risultare un maggior danno all‘azionamento in caso di
guasto di un componente interno.

= |doneo per I'utilizzo su un circuito in grado di trasmettere non piu
di 100.000 rms simmetrici. Ampere a 240V o0 480V al massimo,
con fusibili protetti di Classe J.

= Se gli invertitori CFW-11 sono installati in un circuito in grado di
consegnare oltre 100.000 A simmetrici, & necessario installare
un’adeguata protezione con fusibili o sezionatori.

= Si consiglia I'uso di cavo schermato per motore conforme a
IEC 60034-25.

= Mantenere i cavi motore ad almeno 25 cm (9,84 in) da altri cavi,
come cavi per segnali, cavi di sensori, cavi di controllo, ecc.

RETIIT

Quando il neutro non & messo a terra, o lamessa a terra viene fornita (b) Posizione iniziale (c) Posizione finale (IT)
da una resistenza di elevato valore in ohm o in reti con triangolo a

terra (“vertice del triangolo a terra”). Figura 18 da (a) a (c): Telaio E - Posizione del terminale su scheda

PRT1 - Cambiare posizione per reti IT

Rimuovere

Collegare

(a) Posizione iniziale (b) Posizione finale (IT)

= - ’ Figura 19 (a) e (b): Formati F e G - posizione del terminale su scheda
(a) Telaio A (b) Telaio B PRT1 - cambiare posizione per reti IT

>
=
>
P4
o
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CONNESSIONI DI TERRA

PERICOLO!

Collegare sempre la messa a terra dell'azionamento
ad una protezione di terra (PE).

Fare riferimento sempre a regolamenti locali e/o a
norme elettriche per la selezione della sezione dei
cavi di messa a terra.

Collegare le connessioni di messa a terra dalla barra
di terra, ad un singolo punto di terra 0 ad un punto
comune di messa a terra (impedenza < 10 Q).

Per garantire la conformita con lo standard IEC 61800-
5-1 standard, collegare a terra I'inverter mediante un
cavo in rame con singolo conduttore con sezione di
almeno 10 mm?, poiché la corrente di dispersione &
maggiore di 3,5 mA CA.

ATTENZIONE!

Il conduttore neutro dell‘alimentazione elettrica deve
essere messo a massa. Tuttavia questo conduttore
non deve essere utilizzato per mettere a terra
[‘azionamento.

CFW-11n° 1

CFW-11n°2  CFW-T1n°N . & CFW-11n°1  CFW-11n°2

. Barra di di messa a terra
del cabinet interno

Figura 20: Connessioni a terra di pit azionamento

CONNESSIONI DI CONTROLLO

Le connessioni di controllo (ingressi e uscite analogiche, ingressi e
uscite digitali), devono essere realizzate sulla morsettiera CC11 XC1
della scheda di controllo.

XC1 Funzione predefinita in
Morsettiera fabbrica

Oraria

Riferimento positivo per

1 REF+ | potenziometro (5.4 V + 5 %).
5 Al Ingresso analogico # 1:
* Riferimento velocita (remoto)
3 All-
Riferimento negativo per
4 REF- potenziometro (-4.7 V £ 5 %).
Ingresso analogico # 2:
5 Al2+ Nessuna funzione.
6 Al2-
Uscita analogica # 1:
7 AO1 Velogita.

AGND Riferimento (0 V) per le uscite
8 24 V) analogiche.

Uscita analogica # 2:
9 A2 Corrente motore.

AGND Riferimento (0 V) per le uscite
10 (o4v) | analogiche.

. Riferimento (0 V) per
11| DGND" | |aimentazione 24 V CC.

Punto comune degli ingressi
12 COM digitali.

Alimentatore 24 V CC

13 24V CC

Punto comune degli ingressi
14 COM digitali.

Ingresso digitale # 1:
15 bi Start / Stop.

Ingresso digitale # 2:

16 pi2 Direzione di rotazione (remoto).
Ingresso digitale # 3:
i pis Nessuna funzione.
Ingresso digitale # 4:
8 Di4 Nessuna funzione.
Ingresso digitale # 5:
19 Di5 Jog (remoto)
Ingresso digitale # 6:
20 Di6 22 rampa.
21 NC1 Uscita digitale #1 DO1 (RL1):
20 c1 Nessun guasto.
23 NO1
24 NC2 Uscita digitale #2 DO2 (RL2):
o5 co N> N, - Velocita > P0288.
26 NO2
27 NC3 Uscita digitale #3 DO3 (RL3):
N* > N, - Riferimento velocita
X
28 cs > P0288.
29 NO3

Figura 21: Segnali sul connettore XC1 - input digitali in modalita
"Attivo Alto”

NOTA!
Per funzionamento in modalita “Attivo Basso”

rimuovere i ponticelli tra XC1:11 e 12, posizionare tale
ponticello tra XC1:12 e 13 e collegare i puntiin comune
degli interruttori da DI1 a DI6 a XC1:11, anziché XC1:13.
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e B
ON o Slot 5
spnop|) |- ® -
® °
1.2 3 4
q mm Em
°
<+ Slot 1 (bianco)
]
om om
°
-« Slot 2 (giallo)
<
[
]
om mm
L)
Slot 3 (verde)
.
Slot 4
Funzione -
Segnale| predefinitain | _DIP- Selezione lmzesiiraie
s srttes switch di fabbrica

Riferimento OFF: da0a 10V (impostazione di
Al velocita (remoto) S1.4 |fabbrica) OFF
ON: da4a20mA/da0a?20mA

OFF: da 0 a +10 V (impostazione

A2 E‘Jiszfg:: S1.3 |difabbrica) OFF
ON: da4a20mA/da0a20mA
OFF:da4a20mA/da0a20mA

AO1 | Velocita S11 |ON:da0a 10V (impostazione di ON
fabbrica)

OFF: da 4 a20mA/da0a?20mA

AO2 |Corrente motore | S1.2 |ON: da 0 a 10 V (impostazione di ON

fabbrica)

Figura 22: DIP Switch per impostare il tipo di segnale su ingressi

NOTA!

Per informazioni sulla funzione di arresto di
sicurezza (STO) consultare la guida all'installazione,
configurazione ed utilizzo.

ed uscite analogici
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Connessioni di controllo tipiche

Connessione di controllo #1 - Funzione Run/Stop controllata da
tastiera (Modalita Locale).

Con questa connessione di controllo, € possibile for operare in
modalita locale con le impostazioni di fabbrica I'azionamento.
Questa modalita di operazione € consigliata per I'utilizzo iniziale,
poiché non richiede ulteriori connessioni di controllo.

Connessione di controllo #2 - Funzione Run/Stop a 2 conduttori

(Modalita Remota).

Questo esempio di connessione ¢ valido solo per le impostazioni di

fabbrica e se I'‘azionamento & impostato in modalita remota.

Con le impostazioni di fabbrica, la selezione della modalita di

funzionamento (locale/remota) viene realizzata mediante tasto HMI
(impostazione di fabbrica: modalita locale). Impostare P0220=3

per cambiare I'impostazione di fabbrica del tasto HMI in modalita
Remota.
Morsettiera XC1
1 + REF
: 2 All+
: 3 Alt-
L / 4 - REF
AR + 5 Al2+
6 Al2-
7 AOT
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
11 DGND-
E 12 COM
13 24V CC
Run/Stop b coM
[ Di
oraria/antioraria I 10 D2
(FWD/REV) 17 DI3
Jog 18 Dl4
[ B T DI5
20 DI6
21 NC1
22 C1 (%%1)
23 NOT
24 NC2
25 c2 (g?%
26 NO2
27 NC3
28 C3 (E{Es?)
29 NO3

Figura 23: Cablaggio XC1 per la connessione di controllo # 2
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Connessione di controllo #3 - Funzione Run/Stop a 3 conduttori.

Connessione di controllo # 4 - Forward/Reverse (Oraria/Antioraria).

Abilitazione della funzione Run/Stop con controllo a 3 conduttori.
Parametri da impostare:

Impostare DI3 su START: P0265=6

Impostare DI4 su STOP: P0266=7

Impostare P0224=1 (DIx) per il controllo a 3-conduttori in modalita
Locale.

Impostare P0227=1 (DIx) per il controllo a 3 conduttori in modalita
Remota.

Impostare Forward/Reverse tramite I'ingresso digitale # 2 (DI2).
Impostare P0223=4 per la modalita Locale o P0226=4 per la modalita
Remota.

S1 ed S2 sono rispettivamente i pulsanti Start (contatto NO) e Stop
(contatto NC).

Il riferimento di velocita pud essere fornito attraverso I'ingresso
analogico (connessione di controllo # 2), attraverso la tastiera
(connessone di controllo # 1) o attraverso un’altra sorgente
disponibile.

Morsettiera XC1
1 + REF
2 Alt+
3 Al1-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AOT
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
11 DGND*
I: 12 COM
13 24V CC
14 COM
15 DI
oraria/antioraria S3 ,_}7 16 DI2
(FWD/REV)
Start S1 I—}f W Di3
18 Dl4
Stop S2 J 19 pI5
20 DI6
21 NC1
22 C1 (%%1)
23 NO1
24 NC2
2 o2 oo
26 NO2
27 NC3
28 C3 (E{CL);
29 NO3

Figura 24: Cablaggio XC1 per la connessione di controllo # 3

Abilitare la funzione Forward/Reverse.

Parametri da impostare:

Impostare DI3 su Forward: P0265=4

Impostare DI4 su Reverse: P0266=5

Quando la funzione Forward/Reverse & impostata, sara attiva sia
in modalita Locale sia in modalita Remota. Contemporaneamente,
i tasti HMI e o rimarranno sempre inattivi (anche se P0224=0
o P0227=0).

La direzione di rotazione e definita dagli ingressi Forward e Reverse.
Direzione di rotazione oraria per movimento Forward e antioraria
per Reverse.

Il riferimento di velocita pud essere fornito da qualsiasi sorgente
(come per la connessone di controllo # 3).

Morsettiera XC1

1 + REF

2 A+

3 Al1-

4 - REF

5 Al2+

6 Al2-

7 AO1

8 AGND (24 V)

9 AO2

10 AGND (24 V)

|: " DGND*

12 COM

13 24V CC

14 COM

15 DI

16 DI2
Stop/Forward S1 —___| g b3
Stop/Reverse S2 18 Dl

19 DI5

20 Di6

21 NCA1

22 ct (%%1)

23 NO1

24 NC2

25 c2 (';‘E%

26 NO2

27 NC3

28 c3 (E&?)

29 NO3

Figura 25: Cablaggio XC1 per la connessione di controllo # 4
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INSTALLAZIONE CONFORME ALLA DIRETTIVA Tabella 2: Livelli di emissione condotta e radiata per telaio da A a D
COMUNITARIA SULLA COMPATIBILITA!
Senza "
ELETTROMAGN ETICA Filtro RFI esterno Con filtro RFI esterno
2E g SE £
- ; ; ; a9 g 249 ®
Gliazionamento in telaio da A a D con opzione FA (CFW11IXXXXXXOFA) 585 S FEE G
L . . . - . = ° = o
e tutti gli azionamento standard negli altri formati dispongono di un 08 E 2 o0& g g
. . . . . . < o < ©
filtro RFI per la riduzione delle interferenze elettromagnetiche. Tali Modello s8¢ B s2¢ s
azionamento, se correttamente installati, sono conformi ai requisiti Az'°?:['::]°"‘° FEC £ Filtro RFl esterno gE” g
della direttiva sulla compatibilita elettromagnetica ,EMC 2004/108/CE". filtro RFI oo C"(f;';z E:;’;‘rgfm il 3
integrato) c EPCOS) = | 3
] o |25% ] K g g s
ATTENZIONE! 5, | 6, |88 5 . 5_ 8BS
e ; ; i ; . ; 6 | 80 5oF 20 0 SESE
Per I'utilizzo di modelli con filtri RFI interni in reti IT, £ % | 9%% 2 2 §SEs
e ; o . D0 Ec
fare riferimento alle istruzioni nelle figure da 17 a 19. © °© 55F © © 8°%3
= o
7sm 50m
CFW110006| 100m | 7m co BB MERIZ2 | 160611 | (16404 1) o2 | oo
Installazione conforme S20FA | (328,101 (23,001 100m
B84142-B16-R 100m
(328,10 ft)
. . . 100m
Per I'installazione conforme0, fare uso di: crwitooor| 1oom | sm | B8414S-GERI0 | g 10y | - oo | e
T20FA |(32810f)|(16,40t) A 50m
. . . . . . . e (164,04 f1) | (164,04 ft)
1. Azionamento nei formati da A a D: con opzione filtri RFI interni 25m om
CFWTIXXXXXXOFA e altri modelli standard. CFW110007| 100m | 7m oo BEAAAIERI22 | 160611 | (16404 1) o2 | oo
2. Cavi di uscita schermati (cavi motore) collegando lo schermo S20FA (32810 |@3,007 B84142-B16-R (3‘2%28‘“) (312%281&)
ad entramle la estremita (motore e azionamento) mediante 584140 A%0 122 75m 50m
connessione a bassa impedenza per alta frequenza. CFW110010| 100m | 7m | o, (246,061 | (164041 | o, | o,
) o AT S20FA | (32810 (23,00 100m | 100m
Lunghezza massima dei cavi motore e livelli di emissione condotta BB4142-B25R | 305101 | (328,101
ed emessa secondo le tabelle 2 e 3. B84143.G20-R10 | 100M i
Qualora fosse necessario un livello di emissione inferiore e/o  |CII0010] 100m | 5™ 1 oo (828101 c2 | o2
N . 20FA (328,10 ft) | (16,40 ft) BRA143-A16-R105 50m 50m
un cavo piu lungo, occorre provvedere ad un filtro RFI esterno i (164,04 ft) | (164,04 ft
allingresso dell’inverter. Per ulteriori informazioni (riferimenti orwioo3| 10om | sm B84143-G20-R110 (312(;01&) )
commerciali dei filtri RFI, lunghezze cavi motore e livelli di T20FA |@2810f) |(16.40f) ©2 =0 som €2 C2
i o ' ' B84143-A16-R105
emissione) fare riferimento alle tabelle 2 e 3. (164,04 ft) | (164,04 ft)
3. Cavi di controllo schermati. orwioos| 1om | sm B84143-G20-R110 (S‘zg%”ﬂ) -
I 2 - 2 2
4. Robusta messa a terra dell'inverter. T20FA | (@2810f) (16401 © B84143A25-R105 | 50M som | 2| C
(164,04 1)) | (164,04 1t
CFW110024| 100m 100m 100 m
T20FA |@2stofy| NO | C2 | BBAMSAIBRIOS | mosin | mosiof | O2 | C2
CFW110028| 100 m 100m 100m
T2OFA |@2stofy| NO | C2 | BBAMSAIBRIOS | oosin | mosiof | O2 | C2
CFW110083| 100m 100m | 100m
T20FA |@2st0fy| NO | ©2 | BBAMSASORIOS | oosin | g0t | O2 | C2
CFW110045| 100 m 100m 100m
T2OFA |@2stofy| NO | OB | BBAMSASORIOS | mosin | g0t | O° | C2
CFW11 0054 | 100m 100m 100m
T2OFA |@2st0fy| NO | C8 | BBAMSAGERIOS | oosin | mosiof | O3 | C2
CFW110070| 100m 100m 100m
T20FA |(@esiofy| N | C° | BBAMSADRIOS | nosingy | @esion | C° | ©2
CFW110086| 100m 100m | 100m
T2OFA |(@esiofy| NO | O |BBAMSAI0-RIOS nogingy | @osion | O | ©2
CFW110105| 100m 100m | 100m
T20FA |(328,10ft) No C3 | BB4143-A120-R106 (328,10ft) | (328,10ft) c3|c2
100m
CFW110003| 100m | 5m o BBHAS-GERIIO | sog 101 o2 | oo
T4OFA | (328101 | (16,40 ft) B8A1A3ABRIOS | 5O 50m
e (164,04 ft) | (164,04 ft)
100m
CFW110005| 100m | Sm | o, BBA4S-GERTIO | 3og 101y ) oo | oo
T4OFA | (328101 | (16,40 ft) B8A1A3ABRIOS | 5O 50m
e (164,04 ft) | (164,04 f)
100m
OFW110007| 100m | sm | o, B8414S-GERI0 | aog 10y | - ool e
T40FA (328,10 ft) | (16,40 ft) BBA143-A8-R105 50m 50m
i (164,04 1) | (164,04 1t
100m
CFW110010| 100m 5m co B84143-G20-R110 (328,10 ft) ) ol oo
T40FA (328,10 ft) | (16,40 ft) BBA43-AI6-R105 50m 50m
A0 (164,04 1) | (164,04 1t
100m
cFwio00ta| 100m | sm | o B8A14S-G2ORIO0 | aogiomy | - oz | o2
= T40FA (328,10 ft) | (16,40 ft) 50m 50m
;I BBA143-AIB-RI05 | (17 0 | (164,04 f)
- CFW11 0017 | 100 m g g 100m 100 m
s T4OFA |@2st0fy| NO | C2 | BBAMSALDRIOS | oosinm | g0t | O2 | C2
CFW110024 | 100m 100m 100m
CZ) T4OFA |@2st0fy| NO | ©2 | BBAMSAIBRIOS | oosin | mosiof | O2 | C2
CFW110031| 100m 100m | 100m
T4OFA |@2st0fy| NO | ©2 | BBAMSAIBRIOS | oosin | mosiof | O2 | C2
CFW110038| 100m 100m | 100m
T40FA |@28t0fy| NO | OB | BBAMSASORIOS | mosin | g0t | O° | C2
CFW11 0045 100m 100m 100m
T40FA |@2st0fy| NO | OB | BBAMSASORIOS | mosin | g0t | O° | C2
CFW110058| 100m 100m | 100m
T4OFA |@28t0fy| NO | C8 | BBAMSAGERIOS | mosin | mosiof | O° | C2
CFW110070| 100m 100m 100m
T40FA |@28t0fy| NO | C8 | BBAMSAORIOS | mosin | mosiof | O3 | C2
CFW110088| 100m 100m | 100m
T40OFA |(328,10ft) No C3 | BB4143-A120-R106 (328,10ft) | (328,10ft) c3|c2

Tabella 3: Livelli di emissione convogliata irradiata per i formati da E a G
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Senza filtro RFI esterno Con filtro RFI esterno

Indicazione Loc./Rem.:
- LOC: Situazione Locale;
- REM: Situazione remota.

Indicazione direzione
rotazione motore.

Indicazione velocita
motore in rpm.

Modello ° Condotta Condotta y
Azionamento | | SMISSION® = g igione RFl esterno emissione- | radiata
(FiltroRFI | @ ~ massima radiata codice prodotto | massima motore| _ S¢"Z2
integrato) motore o cabinet
g filtro lunghezza cavo N
lunghezza cavo metallico

(produttore: EPCOS)

Categoria C3 |Categoria Categoria C2 |Categoria

CFW11 0142 T2 100 m (328,10 ft) c2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328,10 ft) Gc2

CFW11 0180 T2 100 m (328,10 ft) c2 B84143-B0180-S020 ™ | 100 m (328,10 ft) Gc2

CFW11 0211 T2 100 m (328,10 ft) c2 B84143-B0250-S020 @ | 100 m (328,10 ft) Gc2

CFW11 0105 T4 | E {100 m (328,10 ft) c2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328,10 ft) Gc2

CFW11 0142 T4 100 m (328,10 ft) c2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328,10 ft) Gc2

CFW11 0180 T4 100 m (328,10 ft) c2 B84143-B0180-S020 ™ | 100 m (328,10 ft) Gc2

CFW11 0211 T4 100 m (328,10 ft) c2 B84143-B0250-S020 @ | 100 m (328,10 ft) c2

CFW11 0242 T4 100 m (328,10 ft)] C3@ B84143-B0250-S021 | 100 m (328,10 ft) @ C3

CFW11 0312 T4 100 m (328,10 ft)] C3@ B84143-B01420-S021 | 100 m (328,10 ft) @ C3

CFW11 0370 T4 100m (328,10 ft) C3 @ B84143-B0400-S021 | 100 m (328,10 ft) @ C3

CFW11 0477 T4 100m (328,10 ft)| C3®@ B84143-B0600-S021 | 100 m (328,10 ft) @ C3

CFW11 0515 T4 100m (328,10 ft) C3®@ B84143-B0600-S021 | 100 m (328,10 ft) @ C3

CFW11 0601 T4 | G |100 m (328,10 ft)] C3®@ B84143-B0600-S021 | 100 m (328,10 ft) @ C3

CFW11 0720 T4 100m (328,10 ft) C3®@ B84143-B1000-S021 | 100 m (328,10 ft) @ C3

Note per la tabella 3:

(1) Per temperatura ambientale dell azionamento/filtro superiore a 40 °C (104 °F) e corrente in
uscita continua maggiore di 172 Arms, & necessario utilizzare il filtro B84143B0250S020.

(2) Per temperatura ambientale dell azionamento/filtro superiore a 40 °C (104 °F) e applicazioni
HD (ciclo di utilizzo gravoso, corrente in uscita < 180 Arms), & possibile utilizzare il filtro
B84143B0180S020 .

(3) Con nucleo toroidale sui tre conduttori di rete. Esempio: TDK PN: PC40 UU120x160x20.

(4) frequenza minima di funzionamento 2,5 Hz.

TASTIERA INTEGRATA - HMI-CFW11

“Tasto di accesso rapido”
destro: Funzione definita
dal testo direttamente
sopra al display.

“Tasto di accesso rapido”
sinistro: Funzione definita
dal testo direttamente
sopra al display.

1. Diminuisce il contenuto
del parametro.

2.Diminuisce la velocita.

3.Seleziona il gruppo
successivo della lista
Gruppo Parametri.

1.Incrementa il contenuto
del parametro.

2.Incrementa la velocita.

3.Seleziona il gruppo
precedente della lista

Gruppo Parametri.
Accelera il motore

seguendo la rampa di
accelerazione.

Attivo quando:
P0224=0in LOC e/o
P0227=0 in REM.

Controlla la direzione di
rotazione del motore.
Attivo quando:
P0223=203inLOC e /o
P0226=2 0 3 in REM.

Decelera il motore
seguendo la rampa

Seleziona tra LOCALE o di decelerazione, fino
REMOTO. all‘arresto.

Attivo quando: Attivo quando:
P0220=2 0 3. P0224=0in LOC e/o

P0227=0 in REM.

Accelera il motore seguendo la rampa di accelerazione, fino alla velocita impostata in P0122.
Mantiene il motore a questa velocita finché viene mantenuto premuto.

Quando viene rilasciato decelera il motore seguendo la rampa di decelerazione fino
allarresto.

Attivo in presenza delle seguenti condizioni:

1. Run/Stop=Stop;

2. Generale abilitata=Attivo;

3. P0225=1in LOC e/o P0228=1 in REM.

Stato Parametri di monitoraggio:

azionamento: - Velocita motore in rpm;

- Run (I funzione) - Corrente motore in A;

- Ready (Pronto) 3 Fun G LoC 1geErem ) - Frequenza di uscita in Hz

- Config 1=EE pe— (impostazione di fabbrica).

- Self-tuning (Auto P0205, P0206 e P0207:

regolazione) 1.8 i selezione dei parametri

- Ultimo guasto: [AE ] H= visualizzati in modalita
FXXX 1235 Mer monitoraggio.

- Ultimo Da P0208 a P0212: unita di
allarme: AXXX misura per l'indicazione di

- etc. velocita.

Funzione tasto di Impostazion‘i orologio via: Funzione tasto di

accesso rapido P0197, PO198 and P0O199. accesso rapido

sinistro. destro.

Figura 26: Tasti e funzioni della tastiera

Figura 27: Display della tastiera e esempio delle funzioni di
impostazioni di fabbrica (modalita monitoraggio)

Coperchio

Figura 28: Coperchio batteria tastiera per accesso alla batteria

Note relative alla tastiera:
= Collegabile in funzione.
= E* possibile programmare altri tipi di visualizzazioni di monitoraggio,

come grafici a barre e dimensioni maggiori dei caratteri,
impostando i parametri P0205-207, P0208-212.

La batteria viene utilizzata solo per mantenere in funzione I‘'orologio
interno quando I‘azionamento non & alimentato. Se la batteria si
scarica completamente o se non viene installata nella tastiera, I'ora
visualizzata non sara valida e verra visualizzata una condizione di
allarme “A181 - Ora non valida” ad ogni avvio dell‘azionamento.

= Al termine dell‘utilizzo della batteria, non gettare le batterie nel
cestino della spazzatura, ma conferire in una appropriata discarica
per batterie.

STRUTTURA DEI PARAMETRI

Quando il tasto di accesso rapido destro (“MENU”) viene premuto in
modalita monitoraggio, il display mostra i primi gruppi di parametri.
Il numero e i nomi dei gruppi pud variare in relazione alla versione
di firmware utilizzata.

AVVIO

PERICOLO!
L‘azionamento subira danni se I‘alimentazione di
ingresso viene collegata ai terminali di uscita.
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PRIMA DI ALIMENTARE

1) Verificare se I'alimentazione, la messa a terra, e la connessioni di
controllo sono corrette e ben serrate.

2) Rimuovere dall'interno dell'inverter o dall'alloggiamento tutti i
materiali relativi al lavoro di installazione.

3) Verificare le connessioni del motore e che tensione e corrente
siano entro i valori nominali per I'azionamento.

4) Disaccoppiare meccanicamente l'inverter dal carico. Se non &
possibile disaccoppiare il motore, assicurasi che quale che sia la
direzione di movimento (avanti o indietro) non ne possano risultare
lesioni alle persone e/o danni alle apparecchiature.

5) Chiudere i coperchi dell'azionamento o degli alloggiamenti.

6) Misurare la tensione di alimentazione e verificare che sia entro il
campo ammesso.

7) Applicare alimentazione all'input chiudendo l'interruttore di
sconnessione dell'input.

8) Verificare i risultati del primo avvio:

La tastiera dovrebbe visualizzare la modalita standard di
alimentazione e il LED indicatore dovrebbe essere illuminato fisso
verde.

AVVIO IN MODALITA! V/F
La procedura di avvio per V/f viene descritta in tre semplici passaggi
utilizzando la procedura Avvio Orientato e il gruppo Applicazione

di base.

1) PO000 Impostazione password

Passaggio Azione/Risultato Indicazione sul display
(Ready CLoC Brem)
- Modalita monitoraggio.
- Premere “Menu” ¥ G [FER
1 i ) B.8 A
(tasto di accesso rapido 5.8 H
destro). ® =
L | 15:45 [ Meru
- Il gruppo “00 ALL
5 PARAMETERS” ¢ gia 81 PARAME TER GROUPS
selezionato. B2 ORIEMTED START-UP
_ Premere “Select”. 82 CHANGED PARAMETERS
\ Return | 15:45 | Select )
(Reacdy cLoc Brem)
- Il parametro
3 "Access to Parameters

P0000: 0” ¢ gia selezionato.
- Premere “Select”.

Speed Reference

PEGE1 : 28 rem
( Return | 15:45 [ select )

) (Ready cLoc i)
- Per impostare la password, —
L} e o
4 premere%ﬁnoa = EDHU
visualizzare il numfero 5 sul REEEEE B0 FEPEmEREErs
[ 5]
display.
(_Return | 15:45 | Save J
(Ready cLoc Bren)
- Quando compare il numero PHHEB
5 5, premere“Save”. Access to Parameters
\_ Return | 15:45 Save |
- Se l'impostazione & stata (Readu cLoc Brom)
eseguita correttamente, il display
6 deve visualizzare “Access to
Parameters P0000: 5”. Speed Reference
_ Premere “Return” PEBEL : ECRL
(tasto di accesso rapido sinistro). | \_Eeturn| 15:45 | Select )
( Br*pu»m1
7 - Premere “Return”.

Bz ORIEMTED START-UP

82 CHAMGED PARAMETERS

\ Return | 15:45 | Select )

(Reacy cLoc Brem)

Il display t i dalita a e
- Isplay torna iIn moaalita
8 play B.8 A

monitoraggio.
H.8 H=

L | 1s:45 [ Meru

Figura 29: Passaggi per consentire la modifica dei parametri tramite POO0OO
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2) Avvio orientato

Esiste un gruppo di parametri chiamato “Avvio Orientato”, che rende
piu facile 'impostazione dell’inverter. Il parametro PO317 di questo
gruppo consente di avviare la procedura di Avvio Orientato.

La procedura di Avvio Orientato presenta i parametri principali sull’HMI
in una sequenza logica. Vengono regolati esclusivamente i parametri
necessari al corretto funzionamento. Vengono inserite informazioni
come la tensione di rete e dati della targhetta del motore.

Per iniziare la procedura di Avvio Orientato, occorre prima impostare
il parametro PO317 a 1 e poi, impostare tutti i restanti parametri, man
mano che vengono presentati sul display.

L'impostazione dei parametri nella procedura Avvio Orientato
determina la modifica automatica del contenuto di altri parametri e/o
variabili interne dell’azionamento.

Nel corso della procedura Avvio Orientato viene visualizzato il
messaggio “Config” nel’angolo superiore sinistro del display dell’HDI.

3) Impostazione parametri applicativi di base
Dopo aver eseguito la procedura di Avvio Orientato e aver
correttamente impostato i parametri, I'‘azionamento pu® operare in

modalita V/A.

Il gruppo Basic Application contiene i parametri applicativi piu comuni.

IMPOSTAZIONE DI DATA E ORARIO

Accedere al gruppo HMI e modificare: giorno (P0194), mese (P0195)
e anno (P0196); orario: ora (P0197), minuti (P0198) e secondi (P0199).

PREVENZIONE DI CAMBIAMENTO DI PASSWORD

Per impedire il cambiamento non autorizzato o per errore, & possibile
impostare il parametro POO0O ad un valore differente da 5.

FUNZIONI DEL MODULO DI MEMORIA FLASH

= Memorizzare una copia dei parametri dell‘azionamento.

= Trasferire all'inverter parametri memorizzati nella memoria FLASH.
= Trasferire all'inverter firmware memorizzato nella memoria FLASH.
® Memorizzare il programma creato con SoftPLC.

Ogni volta che viene avviato I'‘azionamento, questo programma
(SoftPLC) viene trasferito nella memoria RAM che si trova nella scheda

di controllo dell‘azionamento, ed eseguito.

Fare riferimento al manuale di programmazione CFW-11 e al manuale
SoftPLC per ulteriori dettagli.
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APPENDICE 1 - SPECIFICHE TECNICHE

Specifiche tecniche dei formati da A ad D

Tabella A.1
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Specifiche tecniche dei formati da E a G

Tabella A.2.
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Tabella A.3: Specifiche della frenatura dinamica dei formati da A ad E

Corrente max. [RLEITE (IEvS . Corrente eff. RIS dissipata . . - .
frenatura (valore di (valore medio) Resistenza Sezione cavi alimentazione
Modello Azionamento fre(Tat:)Jra picco) fr?ln a)t(l‘J)ra nella resistenza consigliata (terminali DC+ e BR)
['X] (Prmax) @ E:\] di frenatura (Pg) [Q] [mm? (AWG)]
[kW] @ [kwW]

CFW11 0006 B 2 53 21 52 2,03 75 1,5 (16)
CFW11 0006 S 2 O FA 5,3 21 52 2,03 75 1,5 (16)

CFW11 0007 B 2 71 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)
CFW11 0007 S2 O FA 7.1 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)

CFW11 0007 T 2 53 21 52 2,03 75 1,5 (16)

CFW11 0010 S 2 11,1 4,4 10,83 4,22 36 2,5 (14)

CFW11 0010 T 2 71 2,9 6,96 2,71 56 1,5 (16)

CFW11 0013 T 2 111 4,4 8,54 2,62 36 2,5 (14)

CFW11 0016 T 2 14,8 59 14,44 5,63 27 4 (12)

CFW11 0024 T 2 26,7 10,7 19,15 /9 15 6 (10)

CFW11 0028 T 2 26,7 10,7 18,21 4,97 15 6 (10)

CFW11 0033 T 2 26,7 10,7 16,71 4,19 15 6 (10)

CFW11 0045 T 2 44 17,6 33,29 10,1 9,1 10 (8)

CFW11 0054 T 2 48,8 19,5 32,17 8,49 8,2 10 (8)

CFW11 0070 T 2 48,8 19,5 26,13 5,6 8,2 6(8)

CFW11 0086 T 2 93 37,2 90,67 35,3 4,3 35 (2)

CFW11 0105 T 2 1111 44,4 90,87 29,7 3,6 35 (2)

CFW11 0003 T 4 3,6 2,9 3,54 2,76 220 1,5 (16)

CFW11 0005 T 4 5,3 4,3 52 4,05 150 1,5 (16)

CFW11 0007 T 4 53 4,3 52 4,05 150 1,5 (16)

CFW11 0010 T 4 8,8 7 8,57 6,68 91 2,5 (14)

CFW11 0013 T 4 10,7 8,5 10,4 8,11 75 2,5 (14)

CFW11 0017 T 4 12,9 10,3 12,58 9,81 62 2,5(12)

CFW11 0024 T 4 17 13,6 16,59 12,9 47 4 (10)

CFW11 0031 T4 26,7 21,3 20,49 12,6 30 6 (10)

CFW11 0038 T 4 36,4 29,1 26,06 14,9 22 6 (8)

CFW11 0045 T 4 471 37,6 40 27,2 17 10 (8)

CFW11 0058 T 4 53,3 42,7 31,71 15,1 15 10 (8)

CFW11 0070 T 4 66,7 53,3 42,87 22,1 12 10 (6)

CFW11 0088 T 4 87,9 70,3 63,08 36,2 9.1 25 (4)
CFW11 0142 T2 O DB 266,7 106,7 142 30,2 1,5 70 (2/0) 0 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T2 O DB 266,7 106,7 180 48,6 1,5 120 (4/0) 0 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T2 O DB 333,3 133,3 211 53,4 1,2 150 (300) 0 2x 50 (2x 1)
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148,8 105 47,4 4,3 50 (1)
CFW11 0142 T4 O DB 266,7 213,3 142 60,5 3 70 (2/0) 0 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 4 O DB 266,7 213,3 180 97,2 3 120 (4/0) 0 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T4 O DB 363,6 290,9 1917 80,8 2,2 120 (250) 0 2x 50 (2x 1)

Note:

(1) Leffettiva corrente di frenatura € solo un valore indicativo in quanto dipendente dal ciclo di utilizzo della frenatura. L'effettiva corrente di frenatura puo essere ottenuta dalla seguente equazione,
dove t, & espresso in minuti e corrisponde alla somma di tutti i tempi di frenatura durante il ciclo piti intenso di 5 (cinque) minuti.

Lyt = I+ |2
effettiva — 'max ?

(2) Ivalori P, e P_ (rispettivamente potenza massima e media della resistenza di frenatura) presentati sono validi per le resistenze consigliate e per le correnti di frenatura effettive presentate nella
tabella. La potenza della resistenza deve essere cambiata in relazione al ciclo di utilizzo.

(@)
P
<
3
=
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Kurulum Kilavuzu

BU KILAVUZ HAKKINDA

Bu kilavuz, sase boyutu A'dan G'ye kadar olan CFW-11 invertor
modellerinde kurulum ve V/f modunda baslangicin nasil yapilacagini
gosterir.

Daha detayl bilgi igin IUtfen CFW-11’in kullanim manueline ve
programlama manueline géz atin.

CFW-11’i asagidaki kontrol modlarinda calistirmak da mimkindur:
VVW, indiksiyon motorlari icin Sensérsiiz Vektdr Kontrolii ve
Kodlayici ile Vektér Kontrolt ve Kalici Miknatis (PM) makineleri
icin Sensdrsliz ve Kodlayicl Vektoér Kontroll. Litfen programlama
kilavuzunu gézden gegirin.

Diger fonksiyonlar, aksesuvarlar ve iletisim ile ilgili daha fazla bilgi igin
ve kilavuz indirme islemleri icin bkz. WEG web sitesi www.weg.net.

GUVENLIK TALIMATLARI

invertdrii kurma veya calistirma islemleri éncesinde bu kilavuzu
tamamen okuyun.

Bu tUrde ekipmanlarin kurulum, baslatma ve ariza giderme islemleri
yalnizca egitimli ve kalifiye personel tarafindan gerceklestiriimelidir.
Personel, bu kilavuz icerisinde agiklanan ve/veya yerel yonetmelikler
ile aciklanan tim guvenlik kurallarini takip etmelidir.

TEHLIKE!

Talimatlara uymama durumu 6ltm, ciddi yaralanma
ve ekipman hasari ile sonuclanabilir.

invertor ile iliskili herhangi bir elektrikli cihaza
dokunmadan 6nce her zaman ana gu¢ beslemesini
kesin.

AC gli¢ beslemesinin kesilmesi veya kapall hale
getiriimesinden sonra bile pek ¢ok bilesen ylksek
voltaj ile sarjll ve/veya hareketli halde (fanlar) kalabilir.
Kapasitdrlerin tam desarjindan emin olmak icin en
azindan 10 dakika bekleyiniz.

Her zaman ekipman sasesini koruma toprak
baglantisina baglayiniz (PE).

TEHLIKE!

Ezilme tehlikesi

YUk kaldirma uygulamalarinda guvenligi garanti
altina almak icin, elektrik ve/veya mekanik
cihazlar invertdérin disina kurulmall ve bu sayede
yukin kazara dusmesi durumuna karsl koruma
olusturulmalidir.

TEHLIKE!

Bu Urtn, bir glvenlik elementi olacak sekilde
tasarlanmamigti.  Malzeme hasan ve personel
yaralanmalarindan sakinmak i¢in ek &nlemler
alinmalidir.

Bu Urln, siki kalite kontroli altinda Uretilmigtir,
ancak, arizalanmasi durumunda malzeme hasarinin
ve personel yaralanmasinin s6z konusu olacagi
sistemlere kurulmus olmasi durumunda ek guvenlik
cihazlari, kazalari énlemek adina Urin arizalanmasi
durumuna karsl guvenlik durumunu garanti altina
almalidir.

NOT!

Bu kilavuz dahilindeki amaglar icin kalifiye personel,

sunlar icin egitiimis ve yeterli personeldir:

1. Bukilavuza ve mevcut yasal givenlik prosedurlerine
uygun sekilde CFW-11’in kurulumu, topraklamasi,
glc¢ verme ve calistirma islemlerini yapabilmek.

2. Mevcut yonetmeliklere uygun sekilde koruma
ekipmanini kullanmak.

3. ik yardim saglamak.

NOT!

Frekans invertort, diger elektronik ekipmanlar ile
girisim ve parazit etkilesmesine girebilir. Bu etkileri
minimize etmek icin kurulum talimatlarini takip edin.

©

CFW-11 ANA TANIMLAMA

CFW-11 frekans invertor(, 1-600 HP(0.75-450 kW) araligini kapsayan
modelleri, yedi farkll mekanik boyutu ve 200V - 480V araliginda
hat voltajini kapsayan bir yilksek performans Grintdir.Uc fazl
enduksiyon motorlari ve PM motorlarinin hiz ve tork kontrolU igin
tasarlanmigtir. Bu UrinUn temel karakteristigi, asagida belirtilen kontrol
modlari ile birlikte “Vectrue” teknolojisidir: Skaler kontrol (V/f), VVW,
“Sensdrsliz vektor kontroll” ve “Kodlayicili vektdr kontroll”. Diger
one cikan fonksiyonlar ve dzellikler: “Optimum Frenleme”, “Kendinden
Ayarlama(Self Tuning)” ve “Optimum Akis”.

Daha detayli bilgi icin Ittfen CFW-11"in kullanim manueline ve
programlama manueline gdz atiniz.

TESLIM ALMA VE DEPOLAMA

Urlindi teslim alirken, sunlarden emin olun:

CFW-11 isim levhasi Uzerindeki bilgilerin siparis emrindeki bilgiler ile
ayni oldugundan emin olun. Tablo A.1 ve A.2 icerisindeki modelleri
ve teknik karakteristikleri gbzden gegiriniz.

Nakliye sirasinda herhangi bir hasarin olusup olusmadigini kontrol
edin. Herhangi bir problemin belirlenmesi halinde derhal tasiyici ile
iletisime gecin.

CFW-11"in kurulumu hemen yapilmayacak ise, orijinal karton kutusu

icerisinde temiz ve kuru bir odada saklayin (depolama sicakliklari -25
°C (-13 °F) ve 60 °C (140 °F) arasinda olmalidir).

MEKANiIK KURULUM
CEVRE
Sunlardan sakinin:

= Dogrudan glinese, yagmura, yuksek neme veya deniz havasina
maruz kalmasindan.

= Yanicl veya asindirici gazlar veya sivilar.
= Agirl titresim.
= Toz, metalik parcaciklar ve yag nemi.

= Tablo A1 ve A.2’ye uyumlu ¢evre kosullari.

GENEL MONTAJ UYARILARI
Tablo A1 ve A.2 icerisindeki invertor agirliklarini gézden gegiriniz.
invertorl diiz ve dikey bir ylizeye dik olarak monte edin.

Sekil 1 icerisinde belirtilen sekilde harici boyutlar ve sabitleme
deliklerinin pozisyonlari gdéz dntinde bulundurulmalidir.

Dizgiin sogutma hava sirkilasyonu igin minimum montaj araliklari
gereksinimleri sekil 2 igerisinde belirtiimistir.

Not:

= A, B ve C boyutlari icin: yan yana montaj - Ust kapagin sokulmis
olmasi halinde invertdrler arasinda herhangi bir boslugun kalmasina
gerek yoktur.

Isidan etkilenebilir cihazlari invertérlerin Gstline kurmayiniz.
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KABIN MONTAJI

Yiizey kurulumu: T ﬁ q -

Yeterli gaz atimi saglayin ve bu sayede kabin ici sicakligin, invertér
calismasi icin izin verilen kosullar dahilinde kalmasini saglayin.

Anma kosullarinda invertorin yaydidi glic, tablo A.1 ve A.2 igerisinde
“Watt biriminde yayilan guc - Ytzey Montaji” kisminda belirtilmistir.

Kabin minimum hava sogutma akis gereksinimleri tablo 1 icerisinde
belirtilmistir.

g D EFAI= T v soverran

Montaj deliklerinin pozisyonu ve ¢api sekil licerisinde belirtilen
sekildedir.

D = D =

3
2
L
U
z ‘T )
3 EE=
E SE=
E ===
[o] =s===
[} E=E=
w SEE Havalandirma Agikliklan
< ﬁ H'ava akisl 902/ Hava akisi ﬁi mm%?ésin)
Model A = e D
i f mm (in) mm (in) mm (in) mm (in)
ra27-a2 1 a3
- ~ I 1 A Boyutu 25 (0,98) 25 (0,98)
. B Boyut 40 (1.57, 45 (1.77
c Bzy:t: (1.57) 070 | 40039 | 30018
Y 110 (4.33) | 130(5.12)
T D Boyutu
< 0142 T2 100 (3.94) | 130 (5.12) 40 (1.57)
E 0180 T2
=]
g o8 ° 3 T 150 (5,91) | 250 (9.84) 80 (3.15)
o E Boyutu 0105 T4 100 (3.94) | 130(5.12) 40 (1.57)
<5 0142 T4 20 (0.78)
w 0180 T4
[——d3 0211 T4 150 (5.91) | 250 (9.84) 80 (3.15)
[ U F Boyutu
LI - oc2” Maks.3 0c3” G Boyutu
Hava akisi Hava akisi mm (0,12in) Tol 1.0 (0,039 in)
olerans: £1,0 mm (0, n,
Yiizey montaiji Flans montaji

Sekil 2: Invertér havalandirmasi icin minimum aciklik

A | Bl C1 | Dl | El| a2 | b2 c2 a3 | b3 |c3 d3 | e3
Vet mrn | mmn | mnn | G En | EE T v mm | mm | mm | mm Tablo 1: Minimum gerekli kabin sogutmasi hava akigi
(i) () ()  (n) = (n) | (in) | (in) (@in) | (in) (in) | (in) Sase Model CEM s m?/dak
A | 145 | 247 | 227 | 70 | 270 | 115 | 250 |\ | 130 | 240 |, | 135 | 225 A TAMAMI 18 5 05
Boyutu | (5.71) | (9.73) | (8.94) | (2.75) |(10.63) (4.53) | (9.85) (512) | (9.45) (5.32) | (8.86) 3 TAMAM 5 0 1’2
B | 190 | 293 | 227 | 71 | 316 | 150 | 800 |\ .| 175 | 285 |\ | 179 | 271 c TAMAMI % 15 27
Boyutu | (7.48) | (11.53)| (8.94) | (2.78) |(12.43)| (5.91) |(11.82) (6.89) | (11.29) (7.08) | (10.66) 5 TAMAMI 12 o a7
c | 220 | 378 | 203 | 136 | 405 | 150 | 875 || 195 | 365 || 205 | 345 CEW11 0142 T 2 138 55 3.9
Boyutu | (8.67) |(14.88)((11.53)| (5.36) [(15.95)| (6.91) |(14.77) (7.68) | (14.38) (8.08) |(13.59) CFW1T 0180 T 2
b | 800 | 504 | 305 | 135 | 550 | 200 | 525 |\ 0| 275 | 517 || 285 | 485 CFW11 0211 T2 265 125 7.5
Boyutu |(11,81)|(19.84)((12.00)| (5.32) |(21.65)| (7.88) |(20.67)| '° |(10.83)|(20.36) (11.23)| (19.10) - CEWITOI05T 4 8 & 55
e | 335|620 | 358 | 168 | 675 | 200 | 650 | 0| 275 | €35 |, .| 315 | 615 CEW11 0142 T 4 180 %5 51
Boyutu |(13.19)|(24.41)((14.09)| (6.61) |(25.57) (7.88) |(25.59) "° [(10.83)|(25.00) (12.40)| (24.21) CEWITO0I80T 4
F | 430 | 1166 | 360 | 169 | 1234 | 150 | 1200 |, .0/ 860 | 1185 |\\ 0| 391 | 1146 CFW11 0211 T 4 265 125 7.5
Boyutu ((16.93) (45.51)| (14.17) | (6.65) |(48.58)| (5.91) |(47.24) (13.78)|(46.65) (15.39) (45.12) CEWIT 0942 T 4 50 8 -
G | 535 | 1190 | 426 | 202 | 1264 | 200 | 1225 | . | 400 | 1220 |\ 1 495 | 1182 CFWA1 0312 T 320 151 Y
Boyutu ((21,06)|(46.85)|(16.77)| (7.95) |(49.76)| (7.87) |(48.23) (15.75)|(48.09) (19.49)|(46.53) F CRWAT 0370 T 4 380 180 10
d3 ve e3: igin tolerans +1,0 mm (+0,039 in) CFW11 0477 T 4 460 217 13
Genel tolerans: +1,0 mm (+0,039 in) CFW11 0515 T 4
Sekil 1: Mekanik kurulum detaylari G CFW110601 T 4 680 321 19.3
CFW11 0720 T 4

Flans montaji:

Tablo A1 ve A.2 “Watt biriminde yayilan gii¢- Flang montaj” igerisinde
belirtilen kayiplar kabin icerisine yayilacaktir. Kalan kayiplar arka
kisimdan yayilacaktir.

E, F ve G boyutlarinda invertor sabitleme destekleri ve kaldirma

gozleri sokulmeli ve yeniden konumlandirimalidir. Bkz. sekil 3 ve 4.
166 | CFW-11
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Kurulum Kilavuzu

Alila E siniflarindaki sasilerde invertorin kabin disinda kalan kismi IP54
sinifindadir. F ve G sase boyutlari i¢in bu, IP20 sinfindadir.

Kabin agiima noktasl igin yeterli contalama saglayarak kabin sinifinin
korundugundan emin olun. Ornegin: Silikon conta.

Montaj yUzeyi a¢ilma noktasi boyutlari ve montaj deliklerinin
pozisyonlari/caplari sekil 1 igerisinde gosterilen sekilde olacaktir.

©O) ® ®

Sekil 6: D, E, F ve G boyutlarinda kontrol terminallerine erigim icin
HMI ve kontrol rafi kapaginin sékdlmesi

Gug terminallerine erisim saglamak igin, D ila G boyutlarinda taban
on kapagin sokulmesi gereklidir. Bkz. sekil 7.

©

v
B \

Sekil 7: D ila G boyutlarinda gli¢ terminallerine erigim icin taban 6n
kapaginin sékilmesi

IP20 veya Nemal koruma derecesinin gerekmemesi durumunda,
Sekil 3: A ila E boyutlar igin montaj desteklerinin yeniden taban kablo gegis plakasi sokulebilir - D ve E boyutlar.
konumlandiriimasi.F ve G boyutlari icin montaj destekleri

s6kdlmelidir @

Sekil 8: Kablo gecis plakasinin sékimu

F ve G boyutlarinda, her zaman taban plakasini, gli¢ kablolarinin (hat
ve motor) baglanmasi igin sekil 9 igerisinde gosterildigi sekilde sokun.

. o Bu durumda invertér tabaninin koruma derecesi azalacaktir.
Sekil 4: Kaldirma Gézt kurulumu - E, F ve G Boyutlari

Kontrol ve Gii¢ Terminallerine Erisim

Kontrol ve glic terminallerine erisim saglamak icin, A ve C boyutlarinda
HIMI ve 6n kapagin sékulmesi gereklidir. Bkz. sekil 5.

ol ®

— e
T —
piany —

Sekil 9: F ve G boyutlarinda kablo gecis plakasinin sékimu

Sekil 5: HMI ve 6n kapagin sékilmesi
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ELEKTRIKSEL KURULUM

TEHLIKE!
Kuruluma baslamadan énce, AC gli¢c beslemesinin
sokulmus oldugundan emin olun.

TEHLIKE!

Asagidaki bilgiler, dogru kurulum igin sadece bir
kilavuzdur. Elektriksel kurulum igin uygulanabilir yerel
yonetmeliklere uyun.

TEHLIKE!
Giris glic beslemesinin ¢ikis terminallerine baglanmasi
durumunda invertor zarar gdrecektir.

BAGLANTI DiYAGRAMLARI

Notlar:
Hat sigortalari da dahil olmak Uzere teknik dzellikler tablo A.1 ve A.2
icerisinde gdsterilmistir.

Frenleme direngleri ve frenleme akimlari ile ilgili teknik &zellikler tablo
A.3 icerisinde verilmistir.

PE| W|V U

PE[RTSTTTUTVIW]PE
SPEQ—I
Jf_ Zirhlama

RO . - “ |
SO ; : —
Tc P — T

Giic  Bagiant Kesme = .
Beslemesi  Anahtan  Sdortalar

Sekil 10: A, B, C, D, E, F ve G standart sasileri icin gti¢c baglant
diyagramlari

Dogru akim gu¢ beslemesi
380-480 V modelleri: 462 ila 747 Vdc

5"

_ Zrhlama I

Sekil 11: Ozel DC Donanimli F ve G boyutlari igin giic baglanti
diyagramlari

168 | CFW-11

Kontaktdr
i __| &
beslemesi L —
—_ T
: & 5
1 BR DC+
Termal
rdle r ...............
Kontrol glig
beslemesi

Termostat f g

Sekil 12: A, B, C, D ve E boyutlari icin frenleme direnci baglant diyagrami

Frenleme
direnci

BAGLI

Harici
frenleme
modull
(DBWO3)

Frenleme
direnci

L PE| W |V u|
Zirhlama

RO —— =+

SRe - - —

TO —— — -

Glg Baglantikesmeg !
beslemesi  anahtan Sigortalar
Sekil 13: F ve G standardi icin frenleme direnci ile birlikte gic baglanti
diyagramliari

R S/L2 T3 DC- % DC+ U1 WT2  W/T3
[
! !

@O @

\
® @@

Toprak
(a) A, B ve C Boyutlari

Sekil 14 (a): A ila C boyutlari icin glc ve topraklama terminalleri
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Kurulum Kilavuzu

R/ S/L2  T/L3 DC- BR DC+ U/mT VW12 W/T3

% % @ % % @ %

Toprak

(b) D Boyutu

i, - - . . ©
O A [T

Toprak J

(4xM8, 4xM5)
(c) E Boyutu
Sekil 14 (b) ve (c): D ve E boyutlari icin glc ve topraklama terminalleri

(a) Standart

DC+

(b) &zel Donanim DC
Sekil 15 (a) ve (b): F ve G boyutlar icin glc ve topraklama terminalleri

Sekil 16: F ve G standard modelleri icin dinamik frenleme modld baglantisi

DEVRELER VE CIHAZLAR iLE iLGILi NOTLAR

= invertorl besleyen glic beslemesi, topraklanmis bir nétr ucuna
sahip olmalidir. Bazi BT aglan icin sekil 17 ila 19 icerisinde gosterilen
sekilde bazi dahili bilesenlerin baglantisi sékdlmelidir.

= invertériin giris glic beslemesi igin bir baglanti kesme cihazi
saglayin. Bu cihaz, gerekmesi halinde invertor icin giris guc
beslemesi baglantisini kesmelidir (6rnegin, servis islemleri
sirasinda).

= invertdr dogrultucu ve kablolamasinin korunmasi igin yilksek hizli
sigortalar kullanin. Uygun sigorta sinifi sec¢imi igin tablo A1 ve
A.2 igerisine goz atin (I°t degeri, soguk (ve flzyon olmayan) akim
s6nUm degeri dikkate alindiginda tablodaki degerlere esit veya
bunlarin altinda olmalidir).

= UL gereksinimlerini karsilamak igin, invertdr beslemesinde akim
degeritablo A1 ve A.2 igerisinde belirtilen degerlerden disuk olan
J sinifi sigortalar kullanin.

= jstege bagl olarak, giriste yavas atmali sigortalar kullanilabilir.
Bunlar, invertérin anma giris akiminin 1,2 kati akim degerine
uygun boyutta olmalidir. Bu durumda kurulum, kisa devrelere
karsi korunurken, invertdr giris dogrultucusu korunmamis olur. Bu
durum, herhangi bir dahili bilesen arizasi durumunda invertérde
daha fazla hasar ile sonuclanabilir.

= J sinifi sigortalar ile korunmasi durumunda, 100.000 rms

lzerinde olmayan devrelerde, simetrik 240 V veya 480 V
maksimum Amper degerlerinde kullanim igin uygundur.

. CFW-11 invertdrlerinin 100.000 Arms simetrik seviyesinin Gzerindeki
kapasitelere sahip devrelerde kurulu olmasi halinde, sigortalar ve
devre kesiciler gibi yeterli koruma cihazlarinin kurulumu gereklidir.

= Motor zirhli kablosu IEC 60034-25 uyarinca tavsiye edilir.
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= Motor kablolarini, diger kablolardan en az 25 cm (9,84 in) mesafe
uzakta tutun; érnegin sinyal kablolari, sensér kablolari, kontrol
kablolari vb.

BT AGLARI

Notr topraklanmadiginda veya topraklama ytksek ohm degerli
bir diren¢ ile saglandiginda veya topraklama, toprakl delta aglar
Uzerinden saglandiginda (“delta kdse topraklama”).

Q9 - : ¢

" (d) D Boyutu

(c) C Boyutu

Sekil 17 (a)ila (d): A ila D Boyutlari- Topraklama Vidalarinin Konumu -
BT aglari igin séktiniiz

PRT1 karti

(a) Kartin konumu

>
=
[ & WA |

(c) Son pozisyon (BT)

(2

(b) Baslangi¢ pozisyonu

Sekil 18 (a) ila (c): E Boyutu - PRT1 karti (izerinde terminalin konumu -
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BT agdlari icin pozisyonu dedigtirin

Baglama
(b) Son pozisyon (BT)

Sekil 19 (a) ve (b): E ve G Boyutlari - PRT1 karti tizerinde terminalin
konumu - BT aglari igin pozisyonu degistirin

(a) Baslangi¢ pozisyonu

TOPRAKLAMA BAGLANTILARI

TEHLIKE!

invertor topraklamasi, bir koruyucu toprak ucuna (PE)
baglanmalidir.

Topraklama kablosu gaprigin yerel ydnetmeliklere ve/
veya elektriksel prensiplere géz atin.

invertor topraklama baglantilarini bir topraklama
toplayici gubuk barasina baglayin, tek bir topraklama
noktasl olusturun, veya ortak bir topraklama noktasina
baglayin (empedans < 10 Q).

IEC 61800-5-1 standardina uyum saglamak igin,
invertorl toprak baglantisina, kagak akim 3.5 mAac
seviyesinin Uzerinde oldugu igin, minimum kablo gapi
10 mm? olan tek bir iletken bakir kablo ile baglayin.

DIKKAT!

Sebeke beslemesinin nétr iletkeni saglam sekilde
topraklanmig olmalidir. Ancak, bu iletken, invertorin
topraklanmasi igin kullaniimamalidir.

CFW-11m°1  CFW-11n°2  CFW-11neN

¢ 1 CFW-1net  GFW-11ne2

o
. ic kabin topraklama
. toplayici gubuk barasi

Sekil 20: Coklu invertdrlerde topraklama baglantilari
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KONTROL BAGLANTILARI

Yuva 5
Kontrol baglantilari (@analog girisler/cikislar, dijital girisler/cikislar) CC11 e

kontrol karti terminal blogu XC1 Uzerinde yapilmalidir.

XC1 . .
Terminal Blogu Fabrika Ayari Fonksiyonu
Pozitif referans Yuva 1 (beyaz)
1 REF+ Potansiyometre icin pozitif

referans (5,4 V + % 5).

Analog giris # 1:

2 All+ Hiz referansi (uzaktan).
3 Al- Yuva 2 (sari)
Potansiyometre icin negatif
4 REF- referans (4,7 V = % 5).
Analog giris # 2:
5 Alz+ Fonksiyon yok.
Yuva 3 (yesil)
6 Al2-
Analog ¢ikis # 1:
7 AO1 Hiz.
Yuva 4
o AGND Analog cikislar icin referans
@4v) | OV Sinyal | FabrikaVarsayilan | DIP- Secim Fabrika
Analog cikis # 2: Y Fonksiyonu anahtari ¢ Ayari
9 P02 ’ KAPALL: Oila 10 V (fabrika ayar)
Motor akimi. Al1 | Hiz referansi (uzaktan) S1.4 ACIK: 4 ila 20 mA /0 ila 20 mA KAPALI
Analog cikislar icin referans " KAPALLI: O ila + 10 V (fabrika ayari)
10 ?2(‘311\\1/5) OV, g ciKiglar ici Al2 | Fonksiyon yok S1.3 ACIK: 4 ila 20 mA /0 ila 20 mA KAPALI
A01 | Hiz S11 KAPALI: 4 ila20 mA /0 iila 20 mA ACIK
1 DGND* 24 Vdc gui¢ beslemesi igin : ACIK: O ila 10 V (fabrika ayari)
referans. KAPALLI: 4 ila20 mA /0 ila 20 mA
. — AO2 |Motor Akimi S$1.2 ACIK: 0 ila 10 V (fabrika ayar) ACIK
0 COM Dijital girigler icin ortak nokta.
ekil 22: Analog giriglerde ve ¢ikislarda sinyal tipini ayarlamak igin
kil 22: Analog girislerd cikiglarda sinyal tipini ayarl k icin DIP
24 Vdc giic beslemesi. Anahtarlari
13 24 Vdc
M com Dijital girisler igin ortak nokta. NOT!
GuUvenlik Durdurma (STO) fonksiyonu ile ilgili daha
15 DI g'l'tf"%f@ #1 fazla bilgi icin, Kurulum, Yapilandirma ve Calistirma
asla/Dur. ..
gau kilavuzuna géz atin.
Dijital giris # 2:
16 bi2 Donme dogrultusu (uzaktan).
Dijital girig # 3:
i DI3 Fonksiyon yok.
Dijital girig # 4:
18 D4 Fonksiyon yok.
Dijital giris # 5:
19 DI Yavas (Jog) (uzaktan).
Dijital giris # 6:
20 pié 2-ramp.
21 NC1 Dijital gikis #1 DOL1 (RL1):
2 c1 Ariza yok.
23 NO1

24 NC2 Dijital ¢ikis #2 DOL2 (RL2):
25 co N >N, - Hiz > P0288.

26 NO2

27 NC3 Dijital ¢ikis #3 DOL3 (RL3):
28 c3 N* >N, - Hiz referansi >

P0288.
29 NO3

Sekil 21: XC1 konnektdriinde sinyaller - “Aktif Yiksek” olarak ¢alisan
dijital girigler

NOT!

@ “Aktif DUsUK” olarak degistirmek igin XC1:11 ve 12
arasindaki atlaticryr s6kun, bu atlaticlyr XC1:12 ve 13
arasina yerlestirin ve anahtarlarin ortak noktalarini
DI ila DI6’dan; XC1:13 yerine XC1:11’e olacak sekilde
baglayin.
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Tipik Kontrol Baglantilari

Kontrol baglantisi # 1 - Tus takimindan (Yerel Mod) kontrol edilen
Calistir/Durdur fonksiyonu.

Bu kontrol baglantisi ile, fabrika varsayilan ayarlari ile invertort yerel
modda calistirmak mumkaindur.

Bu calistirma modu, baska herhangi bir kontrol baglantisi gerekmedigi
icin ilk-defa kullanan kullanicilar i¢in tavsiye edilmektedir.

Kontrol baglantisi #2 - 2- Kablo Calistir/Durdur fonksiyonu (Uzaktan
Mod).

Bu kablolama 6rnegi, yalnizca varsayilan fabrika ayarlar icin ve
invertdrin uzaktan modunda ayarli olmasi halinde gecerlidir.
Fabrika varsayilan ayarlari ile, ¢alisma modunun segimi (yerel/
uzaktan), HMI tusu ile gerceklestirilir (yerel mod varsayilandir).
Varsayilan ayart HMI tusundan uzaktan moda degistirmek icin
P0220=3 ayarlamasini yapin.

XC1 Terminal Blogu
1 +REF
25KkQ 2 All+
3 Alt-
4 - REF
AH T + 5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
11 DGND-
I: 12 CcoM
13 24 Vdc
14 coM
CGalistir/Durdur — = on
ileri/Geri (FWD/REV) B e B b2
17 DI3
vavas 18 DI4
(Jog) L 19 DI5
20 DI6
21 NCT
22 c1 ([F’g)
23 NOT
24 NC2
25 c2 (E:E%
26 NO2
o7 NC3
28 c3 (DR‘E%
29 NO3

Sekil 23: Kontrol baglantisi # 2 igin XC1 kablolamasi
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Kontrol baglantisi # 3 - 3- Kablo Baslat/Durdur fonksiyonu.

3 kablo kontrolU ile Galistir/Durdur fonksiyonunu etkinlestirme.
Ayarlanacak parameterler:

DI3’'0 BASLAT seklinde ayarla: P0265=6

D14’G DURDUR seklinde ayarla: PO266=7

Yerel modda 3-kablo kontrolU icin P0224=1 (DIx) olacak sekilde
ayarlayin.

Uzaktan modda 3-kablo kontroll igin P0227=1 (DIx) olacak sekilde
ayarlayin.

Dijital giris # 2 (DI2) kullanimi ile ileri/Geri secimi ayarlamasini
gerceklestirin.

Yerel Mod icin P0223=4 veya Uzaktan Mod icin P0226=4 ayarlamasini
gerceklestirin.

S1 ve S2; sirasiyla Baslat (NO kontak) ve Durdur (NC kontak)
butonlaridir.

Hiz referansi; analog giris yoluyla (kontrol baglantisi # 2 gibi), tus
takimi yoluyla (kontrol baglantisi # 1 gibi) veya diger mevcut kaynaklar
ile saglanabilir.

XC1 Terminal Blogu
1 +REF
2 A+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
1 DGND*
I: 12 COM
13 24 Vdc
14 COM
15 DH
ileri/Geri S3 ,_3: 16 DI2
FWD/REV.
( Baglat 81) ,_J’r v b3
18 Dl4
Durdur S2 J 19 DI5
20 DI6
21 NC1
22 c1 (%(E:)
23 NO1
24 NC2
25 c2 (2(822)
26 NO2
27 NC3
28 c3 (E&S)
29 NO3

Sekil 24: Kontrol baglantisi # 3 icin XC1 kablolamasi
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Kontrol baglantisi #4 - {leri/Geri.

ileri/Geri fonksiyonunu etkin hale getirmek.

Ayarlanacak parameterler:

ileri calisma icin DI3 ayarini su sekilde yapin: P0265=4

Geri galisma igin DI4 ayarini su sekilde yapin: P0266=5
ileri/Gerifonksiyonu ayarlandiginda, bu ya Yerel modda, veya Uzaktan
modda aktif olacaktir. Aynizamanda HMI tuslar ve her zaman
pasif kalacaktir (P0224=0 veya P0227=0 olsa bile).

Dénme dogrultusu ileri ve Geri galisma girdileri tizerinden
belirlenecektir.

Saat ydniinde dénme lleri calisma ve saat yoniinin tersi yénde dénme
Geri galisma olacaktir.

Hiz referansi, herhangi bir kaynak tarafindan saglanabilir (kontrol
baglantisi #3 igerisinde oldugu sekilde).

XC1 Terminal Blogu
1 + REF
2 A+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
1 DGND*
C 12 COM
13 24 Vdc
14 COoM
15 DN
) 16 DI2
Durdur/lleri S1 - 17 DI3
18 Dl4
Durdur/Geri 82 S 9 Dis
20 DI6
21 NCH
22 C1 (%?11)
23 NO1
24 NC2
2 o2 B
26 NO2
27 NC3
28 C3 (EQ(B;
29 NO3

Sekil 25: Kontrol baglantisi # 4 icin XC1 kablolamasi

ELEKTROMANYETIK UYUMLULUK iLE ILGILi
AVRUPA DIREKTIFINE UYGUN OLARAK
KURULUM

Aila D boyutlarindaki FA segenekli (CFW11IXXXXXXOFA) invertorler
ve diger boyutlardaki tim standart invertorler, elektromanyetik girigimi
azaltmak icin bir dahili RFI filtresine sahiptir. Bu invertérler, dogru
sekilde kurulduklarinda “EMC Direktifi 2004/108/EC” elektromanyetik
uyumluluk direktifinin gereksinimlerini karsilamaktadir.

DIKKAT!
BT aglarinda dahili RFI filtreleri olan modelleri
kullanmak icin, sekil 17 ila 19 icerisindeki talimatlari
takip edin.

Uyumlu Kurulum
Uyumlu kurulum icin sunlari kullaniniz:

1. A ila D boyutlarindaki invertorlerde: dahili RFI filtresi
CFW1TIXXXXXXOFA secimli olanlari ve diger standart modelleri.

2. Zirhlandirimis ¢ikti kablolari (motor kablolari) kullanin ve her iki
ucta zirhlamayi (motor ve invertdr) ylksek frekansa karsi dlsUk
empedansli bir baglanti ile bagh hale getirin.
Maksimum motor kablosu uzunlugu ve iletilen ve yayilan emisyon
seviyelerinin tablo 2 ve 3 ile uyumlu olmasini saglayin.
Eger daha dustk bir emisyon seviyesi veya daha uzun bir motor
kablosu gerekirse, bu durumda invertor girisinde bir harici RFI
filtresinin saglanmasi gerekir. Daha fazla bilgi icin (RF! filtresi ticari
referansi, motor kablo uzunlugu ve emisyon seviyeleri) tablo 2 ve
3 icerisine goz atin.

3. Zirhlanmig kontrol kablolari.

4. invertdrde saglam topraklama.
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Tablo 2: A ila D boyutlarinda iletilen ve yayilan emisyon seviyeleri

Tablo 3: E ila G boyutlarinda iletilen ve yayilan emisyon seviyeleri

Harici A 5 AT Harici . 3 o
RFI filtressi olmadan Harici RFl filtresi 'l: birlikte RF filtresi olmadan Harici RFI filtresi ile birlikte
E8 5 c E8 5 ' - UG - Yayilan
c S 335D €0 c £ 335D £S5 Invertér modeli | ¢ |  emisyon - lletilen L
) % %% g % g 2 % %% g % % % = (verlesik RFI | & | maksimum | Yayilan Harici RFI emisyon - e_n::‘se)(gr
Invertor 2ELER SE REESR SES filtresi) e motor emisyon filtresi parca maksimum motor, " 0"
modeli S ED > o Harici ®ED > o = kablosu numarasi - uzunlugu ]
(verlesik E RFI filtresi £ uzuniugu EPCOS)
RFI filtresi ile parca numarasi 3 Kategori C3 | Kategori Kategori C2 Kategori
birlikte) - - =% (malate: = - £c 5
5 5 582 Epcos 5! 5! SNl 2 CFW110142T2 | [100m (328,101 C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328,10ft) | G2
$3 | 88 8z 23 | 95 3% 3
=0 <° | ge <© =© ZE s CFW110180T2| [100m (328,10ft) C2 | B84143-B0180-5020™ | 100 m (328,101t) |  C2
N X P X X £ 3
£ =° g CFW110211 T2 | [100m(328,10f)| C2  |B84143-B0250-S020 @ | 100 m (328,10f) |  C2
=
Baa140- 75m 50m CFW110105T4 | E [100m (328,10 9|  C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328,10ft) | C2
CFW11 0006 100m 7m - A6-R122 | (246061 (16404f)| ) | -, CFW11 0142 T4 | [100m (3828,10ft)  C2 B84143-B0150-S020 | 100 m (328,10ft) | C2
S20FA |(328,10ft) | (23,00 ft) 100m
B84142-B16-R | 100m | 3581011 CFW110180T4 | [100m (328,10f)| G2 | B84143-B0180-8020 ™ | 100 m (328,10ft) |  C2
B84143- 100m : CFW11 0211 T4 100 m (328,10f)  C2 B84143-B0250-S020 @ | 100 m (328,10 ft) c2
CFW110007| 100m 5m G8-R110 (328,10 ft)
T2OFA | (38101 | (6407 | C2 Baa143- om som | G2 | 2 CFW110242T4 | [100m (328,10ft)| C3® | BB4143-B0250-5021 [100m (328,101)®|  C3
AB-R105 | (164,041 | (164,04 ) CFW110312T4 | |[100m (328,10f)| C3© | B84143-B01420-S021 [100m (328101)®|  C3
B84142- 75m 50m F
CFW11 0007| 100m 7m AIB-R122 | (246,06 11) | (16404 fi) CFW110370T4 | [100m (328,101 C3® | B84143-B0400-S021 [100m (328,10f)®@|  C3
C2 C2 | C2
S20FA | (328101t |(23,00ft) B84142-B16-R | 100m 100m CFW110477 T4 | 100 m (328,10ft) C3@ | B84143-B0600-S021 | toom2siom (4) c3
(328,10 ft) | (328,101t)
Baaiaa =m om CFW11 0515 T4 | [100m (328,10ft) C3© | B84143-B0600-S021 (100 m (328,10f)®|  C3
CFW110010| 100m 7m co A30-R122 | (246,06 ft) | (164,04 ft) e | oo CFW11 0601 T4 | G [100m (328,10 ) C3© | B84143-B0600-S021 (100 m (328,10f)®@|  C3
S20FA |(328,10ft) | (23,00 ft) 100m 100m
B84142-B25-R | o8 1019 | @os.10f) CFW11 0720 T4 | |100m (328,10f)| C3© | B84143-B1000-S021 [100m (328,10f)®|  C3
B84143- 100m .
- Tablo 3 icin notlar:
CFW110010| 100m Sm c2 G20-R110 (328,10 ft) c2 | c2 (1) 40°C (104 °F) Uizerinde hava sicakligi icerisinde bulunan ve strekli 172 Arms seviyesinin Uzerinde
T20OFA |(32810f) (16,40 B84143- 50m 50m ¢lkis akimi gekilen invertér/filtre igin B84143B0250S020 filtresinin kullaniimasi gerekmektedir.
A16-R105 (164,04 ft) | (164,04 ft) (2) 40 °C (104 °F) tizerinde hava sicakligi icerisinde bulunan ve Agir Uygulamalarda kullanilan (agir
B84143- 100 m uygulama déngdleri, ¢ikis akimi < 180 Arms) invertor/filtre icin B84143B0180S020 filtre kullanimi
CFW110013| 100m | 5m G20-R110 | (32810f)|  ~ mamkdndr. .
TOOFA | (32810f) | (16,40 f) c2 B84145- 50m 50m C2 | c2 (3) Ug sebeke kablosunda toroidal gekirdek ile. Ornegin: TDK PN: PC40 UU120x160x20.
A16-R105 (164,04 1) | (164,04 fi) (4) 2.5 Hz minimum calisma frekansi.
B84143- 100m }
CFW110016| 100m 5m G20-R110 | (328,10 1)
T20FA |@2810f) | (640 ©2 Ba145- om | som 1| | ENTEGRE TUSTAKIMI - HMI - CFW11
A25-R105 | (164,04 ft) | (164,04 1)
CFW11 0024| 100m Yok co B84143- 100m | 100m | o, | o, Sol “Yumusak tus”: Sag “Yumusak tus”:
T20FA |(32810ft) A36-R105 | (328,10ft) | (328,10 ft) Ekranin tam Gstiindeki Ekranin tam Ustiindeki
CFW110028| 100m ok o2 B84143- 100m 100m o | oo metin ile tanimlanan metin ile tanimlanan
T20OFA |(32810ff) A36-R105 (328,10 t) | (328,10 ft) fonksiyon. fonksiyon.
CFW110083| 100m [ o | ) B84143- 100m | 100m | o | oy —
T20FA | (32810t o A50-R105 | (328,101t) | (328,10 ft) 1. Parametre igeriklerini 1. Parametre igeriklerini
CFW110045] 100m B84143- 100m | 100m arttinr. azaltr.
T20FA |@2siofy| YO | ©3 | aso-Ri0s | (@esiof | @esion| O° | ©2 2. Hizi arttinr. 2. Hizi azaltir.
CFWA10054| 100m B84143- 100m | 100m 3. Parametre Grubu 3. Parametre Grubu
T20FA |@siofy| O | O | aserios | @2siofy|@esion| O | ©? “Sétuebsﬁﬂ :203" “?tii?g :('; se‘i”rak'
CFW11 0070| 100m Yok cs B84143- 100m | 100m | oo | o 9 Ger 9 Ger
T20FA | (328,10t A90-R105 | (328,101 | (328,10ft) Motor hiz dogrultusuny TVme rampasini
CFW11 0086| 100m ok c3 B84143- 100m 100m c3 | o2 kontrol eder. takip ederek motoru
T20FA |(32810ft) A120-R105 | (328,101 | (328,10ft) Su durumda aktiftir: ivmelendirir.
CFW110105| 100 m ok o3 B84143- 100m 100m | ~a | o P0223=2 veya 3 YER. Su durumda aktiftir:
T20FA |(32810f) A120-R105 | (328,101ft) | (328,10t durumunda ve/veya P0224=0 YER. igerisinde
B84143- 100m R P0226=2 veya 3 REM ve/veya
CFW11 0003, 100m 5m oo G8-R110 (328,101t) co | o icerisinde. P0227=0 REM igerisinde.
T4OFA |(32810ft) | (16,401 B84143- 50m 50m — —
A8-R105 (164,04 ) | (164,04 ft) YEREL veya UZAKTA.N Yavaglama rampasini
B8443- 100m durumu arasinda segim takip ederek durana
CFW11 0005 100m 5m G8-R110 (328,10 ft) - yapar. » kadar motoru ya_vg@lanr.
T40FA | (@8101) | (6407 | C2 Ba4143- om | som 12 |2 Su durumda aktiftir: Su durumda aktiftir:
AB-RI105 | (164,04 i) | (164,04 1) P0220=2 veya 3. P0224=0 YER. ierisinde
ve/veya
B84143- 100m o
CFWA11 0007| 100m 5m G8-R110 (328,10 ft) - P0227=0 REM icerisinde.
T4OFA | (328,10ft) | (16,40 ft) 2 B84143 50 50 Gz | c2 . ; o . -
. i - m m Motoru, ivme rampasini takip ederek P0122 icerisinde tanimli hiza kadar ivmelendirir.
AB-R105 (164,041 | (164.04 1Y Motoru, basildidi slirece bu hizda tutar.
B84143- 100m ) Serbest birakildiginda yavaslama rampasini takip ederek durana kadar motoru
CEW110010| 100m 5m - G20-R110 | (328,10t) e | oo yavasglatr.
T4OFA | (328,10ft) | (16,401 B84143- 50m 50m Asagidaki tim kosullarin saglanmasi halinde aktiftir:
A16-R105 | (164,04 ft) | (164,04 ft) 1. Galistir/Durdur=Durdur;
B84143- 100m a 2. Genel Etkinlestir=Aktif;
CFW11 0013| 100m 5m oo G20-R110 | (328,10 1) co | co 3. P0225=1 YER. icerisinde, ve/veya P0228=1 UZA. icerisinde.
T4OFA |(328,10ft) | (16,40ft) B84143- 50m 50m
A16-R105 | (164,04 1) | (164,04 ft) Sekil 26: Tus takimi tuslari ve fonksiyonlari
CFW11 0017 | 100m B84143- 100m 100m
T40FA |@2810f)| 'OX 2 A25-R105 | (328,10fY) | (328,10f) c2 | c2
CFW11 0024 100m B84143- 100m 100m
T4O0FA |@28i0fy| YO 2 A36-R105 | (328,101 | (328,10ft) c2 | c2
CFW11 0031, 100m B84143- 100m 100m
T4O0FA | (328,10t Yok c2 A36-R105 | (328,101 | (328,10ft) c2 | c2
CFW11 0038 100m B84143- 100m | 100m
T4O0FA | (328,10t Yok cs A50-R105 | (328,101 | (328,10ft) C3 | c2
CFW11 0045 100m B84143- 100m | 100m
T40FA |@si0f)| K | ©® | aso-mios | @esiofy|@eston| ©° | ©2
CFW11 0058| 100m B84143- 100m | 100m
T40FA |@si0f)| K | ©® | ase-Rios | @esiofy|@esion| O | ©2
CFW110070| 100m B84143- 100m | 100m
Ta0FA | @esiofy| YO | C8 | ago-mios | @280 @esiofy| C° | C2
CFW110088| 100m B84143- 100m | 100m
Ta0FA | @osiofy| YO | C8 | aro-mios | @esi01) | @esiofy| C° | C2
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Yer./Uza. gostergesi:
‘erel durum;
zaktan durum.

Motor hiz dogrultusu
gostergesi.

rpm olarak motor
hiz gosterimi.

—— izleme parametreleri:
Invertér durumu: -Rpm biriminde motor hizi;
- Calistir ) - Amps biriminde motor
Hazir > Calistr  CYER. _ 1888mm | | akimi;
-Yapilandirma 1556 rpm - Hz (varsayilan) biriminde
-Kendinden- 1.8 A cikis frekansi.
ayarlama _ H P0205, P0206 ve PO207:
- Son ariza: E8. 8 e izleme modunda gosterilecek
FXXX parametrelerin secimi.
- Son alarm:
AXXX P0208 ila P0212: hiz gdsterimi
_\b. icin muihendislik initesi.

Sol yumusak tus

fonksiyonu.

Su yolla saat ayarlamasi:
P0197, PO198 ve PO199.

Sag yumusak tus
fonksiyonu.

Sekil 27: Tus takimi gbsterge ve fabrika varsayilan fonksiyonlari érnegi
(izleme modu)

Kapak

Sekil 28: Pile erisim icin tus takimi pil kapadi

Tus takimi Gizerindeki notlar:
= Caligirken tak-cikar.

= Diger izleme ekran tipleri gizgi grafikler olarak ve daha blyUk yaz
tipi boyutlari olacak sekilde, P0205-207, P0208-212 ayarlamalari
Uzerinden programlanabilir.

= Pil, invertdrin gucten ayrilmasi durumunda yalnizca dahili saat
calismasini strdirmek icin kullanilir. Pilin tamamen bitmesi veya tus
takimiigerisine yerlestirimemis olmasi durumunda, gdsterilen saat
gegersiz olacak ve “A181 - Gegersiz zaman saati” alarm durumu,
invertorin her calismaya baslamasi durumunda gosterilecektir.

= Pilin kullanilabilir yasam sUresi sonunda, Ittfen pili ¢6p konteyniriniza
atmayin, uygun pil atik sahalarini kullanin.

PARAMETRE YAPISI
izZleme modunda iken sag yumusak tusa (* MENU") basildiginda,

ekranda birinci parametre grubu gosterilir. Grup sayisi ve ismi, aygit
yazilimi sUrimUne bagli olarak degisebilir.

BASLANGIC (START-UP)

TEHLIKE!
Giris glic beslemesinin ¢ikis terminallerine baglanmasi
durumunda invertor zarar gdrecektir.

ENERJi VERMEDEN ONCE

1) Glg, topraklama ve kontrol baglantilarinin bagli ve sikica gtvenli
halde oldugundan emin olun.

2) invertdrin iginden veya kabinin iginden, kurulum isinden kalan tiim
malzemeleri ¢ikarin.

3) Motor baglantilarindan emin olun ve voltaj ve akim degerlerinin
invertdr anma degerleri icerisinde bulundugundan emin olun.

4) Mekanik olarak motoru ylkten ayirin. Motorun ayriimasinin mimkin
olmamasi durumunda, herhangi bir hiz dogrultusunun (ileri veya
geri) kisisel yaralanmalara ve/veya ekipman hasarina neden
olmayacagindan emin olun.

5) invetdr veya kabin kapaklarini kapatin.

6) Gug beslemesi voltajini dlgtin ve izin verilen aralikta oldugundan
emin olun.

7) Girise glic uygulamasini, giris ayirma anahtarini kapatarak baslatin.

8) ilk gu¢ verme sonuglarini kontrol edin:

Tus takimi standard izleme modunu gdstermelidir ve durum LED’i
surekli yesil yanmalidir.

V/F MODUNDA BASLATMA

V/f igin baslatma prosediri, Yonlendirilmis Baslatma rutini ve
Temel Uygulama grubu kullanilarak U¢ basit adimda agiklanmigtir.

1) PO00O Sifre Ayarlari

Adim Eylem/Sonug Ekran Gosterimi
(Hazir G YER. Grpm)
- izleme Modu. B rpm
1 - “Menii”'ye Basin B8 A
(sag yumusak tus). B.8 Hz
L 15:45 Menii )
. (Hazir C YER. Grpm)
-“00 TUM
5 PARAMETRELER” grubu ©1 PARAMETRE GRUPLARI

E2 YONLENDIRILMIS BASLATMA

zaten segilmis halde.

_“Seg™e basin @3 DEGISTIRILMIS PARAMETRELER
\_Geridon | 15:45 Sec )
- ~

- Parametre Hazir arpm

“Parametrelere Erigim
3 P0000: 0” zaten secilmis
halde.

Hiz referansi

PE@EEL: SE rpm

-Seg™e basin. \_Geridén | 15:45 Se¢ )
(Hazir CVYER. @rpm)

- sifre belirlemek icin, ekranda Pﬁﬁﬁﬁ

4 5 sayisi belirene kadar o e E'ri_;im
‘e basin. El

\__Geri don 15:45 Kaydet |
(Razrr CYER. rpm)

PEEEEN

- 5 sayisi gosterildiginde

5 “Kaydet”'e basin Parametrelere Erigim
=l
\__Geri dén 15:45 Kaydet )
- Eger ayarlama dogru sekilde =T GVYER. Brpm)
gerceklestiriimis ise, ekranda Parametrelere Erisim
5 su gosterilir: “Parametrelere
Erigsim P000O: 5”. Hiz referansi
-“Geri dén” tusuna basin. eIz Sl
(sol yumusak tus). \_Geridon | 15:45 Sec )
(Hazir ) Grpm)
“Car dABdn” B1 PARAMETRE GRUPLARI
! ~'Geri don” tusuna basin. @2 YONLENDIRILMIS BASLATMA
B3 DEGISTIRILMIS PARAMETRELER
\__Geri dén 15:45 Seg )
(Hazir C YER. Erpm)
) = orpm
- Ekran, Izleme Moduna geri
8 déner. ’ B.8 A
' B.8 Hz

L 15:45 Meni )

Sekil 29: PO0OO ile parametre modifikasyonu icin adimlar

2) Yonlendirilmis Baslatma
invertdr ayarlamalarini daha basit hale getiren “Yénlendirilmis

baslatma” isimli bir parametreler grubu mevcuttur. Bu gruptaki PO317
Yénlendiriimis baglatma rutinine girise olanak saglar.
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Yonlendirilmis baslatma rutini, HMI Gzerindeki ana parametreleri
lojik bir siralama ile sunar. DUzgUun bir calisma i¢in gereken minimum
sayida parametre ayarlanir. Sebeke voltaji ve motor isim levhasi verisi
gibi bilgiler girilir.

Yoénlendirilmis baslatma rutinine girmek icin, ilk olarak P0317
parametresini 1 olarak ayarlayin, daha sonra kalan ttim parametreleri
ekranda gdsterildigi sekilde ayarlayin.

Yénlendirilmis baglatma rutininde parametrelerin ayarlanmasi, diger
parametrelerde ve/veya dahiliinvertdr degiskenlerinde otomatik icerik
modifikasyonuna neden olur.

Yoénlendirilmis baslatma rutini sirasinda, HMI ekraninin Ust sol
kosesinde “Yapilandir” mesaji gosterilecektir.

3) Temel Uygulama Parametre Ayarlari

Yonlendirilmis baslatma rutinini calistinp parametreleri dizgince
ayarladiktan sonra, invertor V/f modunda calismaya hazir hale gelir.

Temel Uygulama grubu, daha bilinen uygulama parametrelerini igerir.

TARIH VE SAAT AYARI

Grup HMI’sina erisin ve sunlari degistirin: gtin (P0194), ay (P0O195) ve
yil (PO196); zaman: saat (P0197), dakika (P0198) ve saniye (P0199).

PARAMETRE DEGISiMiNi ONLEME

Yetkisiz veya istem disi parametre modifikasyonunu 6nlemek icin,
P0O000 parametresi 5'ten farkli bir degere ayarlanabilir.

FLASH BELLEK MODUL FONKSIYONLARI

= Invertér parametrelerinin bir kopyasini sakla.

= FLASH bellek icerisinde depolanmis parametreleri invertore aktar.
= FLASH bellek igerisinde depolanmis aygit yazilimini invertore aktar.
= SoftPLC ile olusturulmus programi kaydet.

invertdre her guic verildiginde, bu program (SoftPLC), invertér kontrol
karti icerisindeki RAM bellege aktarilir ve galistirilir.

Daha fazla detay i¢in CFW-11 programlama manueli ve SoftPLC
manueline goz atin.
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A ila D boyutlarr icin teknik &zellikler

Tablo A.1
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Eila G boyutlari icin teknik ézellikler

Tablo A.2.
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Tablo A.3: A ila E boyutlari icin dinamik frenleme &zellikleri

pakSiaus frx\?::::] ;::;ﬁ EikllfieniSme Ifrenl_eme alliened Tavsiye edilen = Giig¢ kablosu boyutu (DC + ve
invertér modeli frenlomeiairy (tepe degeri) AT uz?rlnde VEIIED direng BR terminalleri)
(Imake) (Pon) @ (og) glic (ortalama ] [mm2 (AWG)]
Al o (Al deger) (Pr) @ [kW]

CFW11 0006 B 2 5.3 21 5.2 2.03 75 1.5 (16)
CFW11 0006 S 2 O FA 5.3 21 5.2 2.03 75 1.5 (16)

CFW11 0007 B 2 71 2.9 6.96 2.7 56 1.5 (16)
CFW11 0007 S2 O FA 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5 (16)

CFW11 0007 T 2 5.3 2.1 5.2 2.03 75 1.5 (16)

CFW11 0010 S 2 111 4.4 10,83 4.22 36 2.5(14)

CFW11 0010 T 2 71 2.9 6.96 2.71 56 1.5(16)

CFW11 0013 T 2 114 4.4 8.54 2.62 36 2.5 (14)

CFW11 0016 T 2 14.8 5.9 14.44 5.63 27 4 (12)

CFW11 0024 T 2 26.7 10.7 19.15 5.5 15 6 (10)

CFW11 0028 T 2 26.7 10.7 18.21 4.97 15 6 (10)

CFW11 0033 T 2 26.7 10.7 16.71 419 15 6 (10)

CFW11 0045 T 2 44 17,6 33.29 10.1 9.1 10 (8)

CFW11 0054 T 2 48.8 19,5 3217 8.49 8.2 10 (8)

CFW11 0070 T 2 48.8 19,56 26.13 5.6 8.2 6(8)

CFW11 0086 T 2 93 37.2 90.67 35.3 4.3 35 (2)

CFW11 0105T 2 1111 44.4 90.87 29.7 3.6 35(2)

CFW11 0003 T 4 3.6 2.9 3.54 2.76 220 1.5 (16)

CFW11 0005 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5(16)

CFW11 0007 T 4 5.3 4.3 5.2 4.05 150 1.5 (16)

CFW11 0010 T 4 8.8 7 8.57 6.68 91 2.5(14)

CFW11 0013 T 4 10.7 8.5 10.4 8.1 75 2.5 (14)

CFW11 0017 T 4 12.9 10.3 12.58 9.81 62 2.5(12)

CFW11 0024 T 4 17 13.6 16.59 12.9 47 4 (10)

CFW11 0031 T 4 26.7 21.3 20.49 12.6 30 6 (10)

CFW11 0038 T 4 36.4 291 26.06 14.9 22 6(8)

CFW11 0045 T 4 474 37.6 40 27.2 17 10 (8)

CFW11 0058 T 4 53.3 42.7 31.71 161 15 10 (8)

CFW11 0070 T 4 66.7 53.3 42.87 2241 12 10 (6)

CFW11 0088 T 4 87.9 70.3 63.08 36.2 9.1 25 (4)
CFW11 0142T20 DB 266.7 106.7 142 30.2 1.5 70 (2/0) or 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 2 O DB 266.7 106.7 180 48.6 .5 120 (4/0) or 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T20DB 333.3 133.3 211 53.4 1.2 150 (300) or 2x 50 (2x 1)
CFW11 0105 T 4 O DB 186 148.8 105 47.4 4.3 50 (1)
CFW11 0142 T4 O DB 266.7 213.3 142 60.5 3 70 (2/0) or 2x 25 (2x 4)
CFW11 0180 T 4 O DB 266.7 213.3 180 97.2 3 120 (4/0) or 2x 35 (2x 2)
CFW11 0211 T4 O DB 363.6 290.9 191.7 80.8 2.2 120 (250) or 2x 50 (2x 1)

Notlar:

(1) Belirtilen etkili frenleme akimi, yalnizca gosterilen degerdir, ¢tinki bu frenleme goérevi donglstine baglidir. Etkili frenleme akimi, asagidaki denklemden elde edilebilir, burada t,, dakika cinsinden
verilmis olup, en siddetli 5 (bes) dakika dongUstindeki tim frenleme sUrelerinin toplamina karsilik gelmektedir.

o = o+ 2
etkili — 'maks ?

(2) Gosterilen Py ve Pr degerleri (sirayla frenleme direncinin maksimum ve ortalama gictl) tavsiye edilen direncler icin ve tablo icerisinde belirtilen etkili frenleme akimlari igin gecerlidir. Frenleme gorevi
doéngustine bagli olarak direng glicti degistirimelidir.
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